CTM系列仪器RS485通讯协议

一、数据格式：

1 Start Bit  +  8 Data Bits  +  1 Stop Bit

二、主机命令：（协议使用数据都为ASC代表的字符）

标志符：$（0X24） #（0X23） %（0X25） @（0X40） ?（0X3F） &（0X26） 结
束符：回车（0X0D）

格式：(启始符)+(Address)+(Command address)+(Data) +(结束符)

字节数：  1  +   4    +      2         +   5       +  1

三、从机答应：（协议使用数据都为ASC代表的字符）

标志符：!（0X21）    >（0X3E）        结束符：回车（0X0D）

格式：(启始符)+ (Address)+ (Data) +(结束符)

字节数：  1  +    4    +  7    +   1

四、命令叙述如下：

1、查询测量数据命令

（1）查询命令：#AAAA(NN)(0X0D) (注：AAAA=0~9999，NN=0~99：通道数)

（2）应答数据： > AAAA (Data) (0X0D)    (注：传感器错误时传送Errd或Erru)

注：应答数据Data范围为-1999~09999（如果Data数据不满5位，前面自动加零

至5位数，如99=00099；如果Data数据无小数点，那么在数据的末尾会自动

加上小数点位）；如果输入的通道数(NN)超出该仪表的测量通道数，那么应答

数据(Data)将为空。

2、查询内部参数命令

（1）查询命令：$AAAA(BB) (0X0D)    (注：AAAA=0~9999，BB=0~99)

（2）应答数据：! AAAA (Data) (0X0D)

注：应答数据范围为-1999~09999（如果Data数据不满5位，前面自动加零至5

位数，如99=00099；如果Data数据无小数点，那么在数据的末尾会自动加上

小数点位）；如果输入的查询代码(BB)不属于该类型仪表的有效查询代码，那

么应答数据(Data)将为空。

3、查询软件版本命令

（1）查询命令：&AAAA (0X0D)    (注：AAAA=0~9999)

（2）应答数据：! AAAA (Data) (0X0D)

注：如查询地址为0的一台仪表的软件版本号为7.2，查询命令为：&0000(x0d)，

应答数据范围为!000000007.2(0x0d)。

4、修改内部参数命令

（1）修改命令：@AAAA(BB) (Data) (0X0D) 

(注：AAAA=0~9999，BB=0~99，Data如果为有小数点数，在发命令时需把小

数点去掉，然后发送；如果Data数据不满5位，前面需加零至5位数，如

99=00099，然后发送，否则修改结果不可预测；负号只允许在最高位，如

-99=-0099。)

（2）应答数据：! AAAA (Data) (0X0D)

注：应答数据范围为-1999~9999；如果输入的修改代码(BB)不属于该类型仪表的有

效查询代码，那么应答数据(Data)将为空；如果输入数据的数值超出该代码对

应的允许数值，那么应答数据为该数据的极限数值，具体对应位置的数值大

小请参说明书和工程师参数手册（如果Data数据不满5位，前面自动加零至

5位数，如99=00099；如果Data数据无小数点，那么在数据的末尾会自动加

上小数点位）。

5、修改本机地址命令

（1）修改命令：%AAAA(BBBB) (0X0D) 

(注：AAAA=0~9999，BBBB=0~9999)

（2）应答数据：! AAAA (BBBB) (0X0D)

6、修改PID输出功率命令

（1） 修改命令：？AAAA(NN)(Data) (0X0D) (注：AAAA=0~9999，NN=0~99，
Data=0~1000)

（2） 应答数据：! AAAA (0X0D)

注：如果该仪表的PID控制状态不在手工状态，那么在下一个控制周期到来的时

候，修改的输出功率值会被覆盖，所以提醒该命令与手工控制参数共同使用。

五、不同类仪表的参数查询或修改代码：（内容为空格的为无效代码区）

1、单路输入仪表：（表1）

	代码
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9

	内容
	SV
	A1L
	A1H
	A2L
	A2H
	A3L
	A3H
	A4L
	A4H

	代码
	10
	11
	12
	13
	14
	15
	16
	17
	18

	内容
	HbA
	LbA
	Lbd
	Atu
	Stu
	P
	I
	d
	Ar

	代码
	19
	20
	21
	22
	23
	24
	25
	26
	27

	内容
	T
	PC
	db
	tc
	Pb
	LCK
	Sn
	PoI
	Sdo

	代码
	28
	29
	30
	31
	32
	33
	34
	35
	36

	内容
	SuP
	FC
	PSL
	God
	Gou
	GoA
	A
	B
	C

	代码
	37
	38
	39
	40
	41
	42
	43
	44
	45

	内容
	DF
	Ao
	SL1
	SL2
	SL3
	SL4
	AH1
	AH2
	AH3

	代码
	46
	47
	48
	49
	50
	51
	52
	53
	54

	内容
	AH4
	Yt1
	Yt2
	SHn
	PIn
	Adr
	Ido
	IuP
	Id

	代码
	55
	56
	57
	58
	59
	60
	61
	
	

	内容
	Iu
	Id2
	Iu2
	Fun
	
	
	PID值
	
	


2、单路输入多段程控仪表：（表2）未写出的代码内容同表1

	代码
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9

	内容
	Pro
	A1L
	A1H
	A2L
	A2H
	A3L
	A3H
	A4L
	A4H

	代码
	55
	56
	57
	58
	59
	60
	61
	62
	63

	内容
	同表1
	同表1
	同表1
	同表1
	同表1
	同表1
	同表1
	SV1
	T1r

	代码
	64
	65
	66
	67
	68
	69
	70
	71
	72

	内容
	T1s
	SV2
	T2r
	T2s
	SV3
	T3r
	T3s
	SV4
	T4r

	代码
	73
	74
	75
	76
	77
	78
	79
	80
	81

	内容
	T4s
	SV5
	T5r
	T5s
	SV6
	T6r
	T6s
	SV7
	T7r

	代码
	82
	83
	84
	85
	86
	87
	88
	89
	90

	内容
	T7s
	SV8
	T8r
	T8s
	SV9
	T9r
	T9s
	SVA
	TAr

	代码
	91
	92
	93
	94
	95
	96
	97
	98
	

	内容
	TAs
	SVb
	Tbr
	Tbs
	SVC
	TCr
	TCs
	PID值
	


3、单路输入多段程控（带制冷）仪表：未写出的代码内容同表2

	代码
	55
	56
	57
	58
	59
	60
	61
	62
	63

	内容
	同表1
	同表1
	同表1
	同表1
	同表1
	同表1
	同表1
	SV1
	T1r

	代码
	64
	65
	66
	67
	68
	69
	70
	71
	72

	内容
	T1s
	CL1
	SV2
	T2r
	T2s
	CL2
	SV3
	T3r
	T3s

	代码
	73
	74
	75
	76
	77
	78
	79
	80
	81

	内容
	CL3
	SV4
	T4r
	T4s
	CL4
	SV5
	T5r
	T5s
	CL5

	代码
	82
	83
	84
	85
	86
	87
	88
	89
	90

	内容
	SV6
	T6r
	T6s
	CL6
	SV7
	T7r
	T7s
	CL7
	SV8

	代码
	91
	92
	93
	94
	95
	96
	97
	98
	

	内容
	T8r
	T8s
	CL8
	SV9
	T9r
	T9s
	CL9
	PID值
	


4、双路输入仪表：

	代码
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9

	内容
	SV1
	SV2
	A1L
	A1H
	A2L
	A2H
	A3L
	A3H
	A4L

	代码
	10
	11
	12
	13
	14
	15
	16
	17
	18

	内容
	A4H
	At1
	db
	At2
	
	P1
	I1
	d1
	Ar1

	代码
	19
	20
	21
	22
	23
	24
	25
	26
	27

	内容
	t1
	P2
	I2
	d2
	Ar2
	t2
	Pb1
	Pb2
	LCK

	代码
	28
	29
	30
	31
	32
	33
	34
	35
	36

	内容
	Sn1
	Po1
	Sd1
	Su1
	Sn2
	Po2
	Sd2
	Su2
	FC

	代码
	37
	38
	39
	40
	41
	42
	43
	44
	45

	内容
	PSL
	Gd1
	Gu1
	GA1
	Gd2
	Gu2
	GA2
	dF
	Ao

	代码
	46
	47
	48
	49
	50
	51
	52
	53
	54

	内容
	SL1
	SL2
	SL3
	SL4
	AH1
	AH2
	AH3
	AH4
	Yt1

	代码
	55
	56
	57
	58
	59
	60
	61
	62
	63

	内容
	Yt2
	SHn
	PIn
	Adr
	I1d
	I1u
	I2d
	I2u
	Id1

	代码
	64
	65
	66
	67
	68
	69
	70
	71
	

	内容
	Iu1
	Id2
	Iu2
	Fun
	
	
	PID(1)
	PID(2)
	


注：该仪表的PID输出千分比不能通过RS485通讯修改。

5、巡检仪：

	代码
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9

	内容
	AL1
	AL2
	AL3
	AL4
	AL5
	AL6
	AL7
	AL8
	AL9

	代码
	10
	11
	12
	13
	14
	15
	16
	17
	18

	内容
	AL10
	AL11
	AL12
	AL13
	AL14
	AL15
	AL16
	LCK
	Pb1

	代码
	19
	20
	21
	22
	23
	24
	25
	26
	27

	内容
	Pb2
	Pb3
	Pb4
	Pb5
	Pb6
	Pb7
	Pb8
	Pb9
	Pb10

	代码
	28
	29
	30
	31
	32
	33
	34
	35
	36

	内容
	Pb11
	Pb12
	Pb13
	Pb14
	Pb15
	Pb16
	Sn1
	PoI
	Sdo

	代码
	37
	38
	39
	40
	41
	42
	43
	44
	45

	内容
	Sup
	dF
	Ao
	PIn
	Adr
	Ido
	IuP
	Id
	Iu

	代码
	46
	47
	48
	49
	50
	51
	52
	53
	54

	内容
	SHn
	SPd
	SL1
	SL2
	SL3
	SL4
	SL5
	SL6
	SL7

	代码
	55
	56
	57
	58
	59
	60
	61
	62
	63

	内容
	SL8
	SL9
	SL10
	SL11
	SL12
	SL13
	SL14
	SL15
	SL16

	代码
	64
	65
	66
	67
	68
	69
	70
	71
	72

	内容
	AH1
	AH2
	AH3
	AH4
	AH5
	AH6
	AH7
	AH8
	AH9

	代码
	73
	74
	75
	76
	77
	78
	79
	
	

	内容
	AH10
	AH11
	AH12
	AH13
	AH14
	AH15
	AH16
	
	


