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公司简介

COMPANY 
PROFILE

深圳市同创机电⼀体化技术有限公司成⽴于2006年，是集研
发、设计、⽣产、销售于⼀体的国家⾼新企业、深圳⾼新技术企业
和深圳专精特新中⼩企业，所有研发、⽣产的产品均具有独⽴的知
识产权。公司专注于⼯业安全系统，研发⽣产安全光栅、安全开
关、安全继电器模块、安全⻔锁、安全激光扫描仪、急停与停⽌控
件、安全⻔闩与⻔控系统等产品，为客⼾提供专业的安全系统解决
⽅案。

对于公司的����������������施莱格系列产品的服务与质量，最重要的是
让顾客放⼼使⽤。公司致⼒于为每⼀个⽤⼾提供更加安全的⼯作场
所。拥有专业的技术开发团队，所研发⽣产的����������������施莱格系列安
全产品，均通过国标认证、CE认证和美国FCC认证。

�����������������������施莱格系列安全产品10余年来已经⼴泛应⽤于市场，并获
得了市场的认可。已成功应⽤于⽐亚迪、格⼒、蓝思科技、台达、三
⼀集团、东盈迅达、⼤族激光、华⼯激光等国内外知名企业单位。

努⼒为客⼾提供更加安全的⼯作场所，是公司持续追求的⽬标，
在这⼀⽬标指引下，公司全体员⼯将全⼒向客⼾提供满意的产品、优
质的服务，并期待和客⼾⼀起共同创造⼀个安全的⼯业⽣产环境，共
赢美好未来。
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N-1

LAS避障激光雷达

LCMF系列测量光栅

VM-LCMF1体积测量系统

LAS
避障激光雷达

N-2

外观设计专利：
ZL202530450244.9

专利产品，仿冒必究

N
检量与测量系统

I N S P E CT I O N A N D 
M E A S U R E M E N T SYST E M

电⼦
资料

LAS避障激光雷达产品特点

LAS避障激光雷达采⽤TOF技术，激光遇物体后反射，避障
雷达接收反射激光束后，通过计算时间差来测量传感器与物体
之间距离，持续在最⼤扫描⻆度内进⾏⼆维扫描，通过算法建⽴
环境轮廓图形，并建⽴区域保护范围，当设定区域内环境变化
时，让上位机获取数据后进⼀步做出判断和处理。

◆��具有270°扫描范围，扫描半径5m/10m；

◆��⽀持64个通道选择;

◆��多重回波技术；

◆��⽀持多� 种通讯⽅式；

◆��⽀持⾃� 我诊断分析；

LAS避障激光雷达产品参数
项⽬ 参数

检测距离
0.05-10�m（90%）
0.05-5�m（10%）
270°
0.1°、0.2°软件可配置
144K
红外激光（905nm）
20Hz
典型值�50ms
＜20mm
＜20mm
64�个（每个通道内包含�3�个检测区
域，out1，out2，out3）
0ms-500ms�范围内可设置
0ms-500ms�范围内可设置
0.5°-5°范围内可设置
⽀持以太⽹�TCP/UDP�输出�270°测量
数据
1�个（配置端⼝），以太⽹输出测量
数据
1�个，Can�open�输出设定的检测区
域内是否有障碍物信号
4�路�NPN�信号（3�个检测信号，1�个
故障信号），单路负载能⼒�100mA
4�个（3�个检测信号灯，1�个状态灯）
DC15�-�30V
140mA�典型值（DC�24V�电压）
（⽆输出负载情况下）
2%-1000%
0℃-�50℃�（不结露，不结霜）
⼩于�15000�lx

检测范围
检测⻆度精度
激光测量频率
光源
旋转电机扫描速度
响应时间
基础误差
统计误差

通道数量

检测打开延迟
检测关闭延迟
检测物体⼤⼩过滤⻆度

测量数据

以太⽹端⼝

CAN�BUS�端⼝

开关量输出

指⽰灯
⼯作电压

消耗电流

物体反射率
⼯作环境
环境光强度
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LAS避障激光雷达

N-4N-3

LAS避障激光雷达型号说明

LAS

产品系列 检测距离：
05：检测范围�0.05-5�⽶
10：检测范围�0.05-10�⽶

输出类型：
2：输出开关量
3：输出开关量
�����和测量数据

LAS避障激光雷达型号清单

型号 规格 订货号
LAS-0522FL1

LAS-0526FL1

LAS-0533FL1

LAS-0535FL1

LAS-1022FL1

LAS-1026FL1

LAS-1033FL1

LAS-1035FL1

LAS-0522FL3

LAS-0526FL3

LAS-0533FL3

LAS-0535FL3

LAS-1022FL3

LAS-1026FL3

LAS-1033FL3

LAS-1035FL3

LAS-0522FL5

LAS-0526FL5

LAS-0533FL5

LAS-0535FL5

LAS-1022FL5

LAS-1026FL5

LAS-1033FL5

LAS-1035FL5

输出开关量,I0�⼝NPN�信号输出

输出开关量,I0�⼝PNP�信号输出

输出开关量和测量数据,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）

输出开关量和测量数据,以太⽹端⼝�1�个，CAN�BUS�端⼝�1�个（CAN�OPEN）

输出开关量,I0�⼝NPN�信号输出

输出开关量,I0�⼝PNP�信号输出

输出开关量和测量数据,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）

输出开关量和测量数据,以太⽹端⼝�1�个，CAN�BUS�端⼝�1�个（CAN�OPEN）

输出开关量,I0�⼝NPN�信号输出

输出开关量,I0�⼝PNP�信号输出

输出开关量和测量数据,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）

输出开关量和测量数据,以太⽹端⼝�1�个，CAN�BUS�端⼝�1�个（CAN�OPEN）

输出开关量,I0�⼝NPN�信号输出

输出开关量,I0�⼝PNP�信号输出

输出开关量和测量数据,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）

输出开关量和测量数据,以太⽹端⼝�1�个，CAN�BUS�端⼝�1�个（CAN�OPEN）

输出开关量,I0�⼝NPN�信号输出

输出开关量,I0�⼝PNP�信号输出

输出开关量和测量数据,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）

输出开关量和测量数据,以太⽹端⼝�1�个，CAN�BUS�端⼝�1�个（CAN�OPEN）

输出开关量,I0�⼝NPN�信号输出

输出开关量,I0�⼝PNP�信号输出

输出开关量和测量数据,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）

输出开关量和测量数据,以太⽹端⼝�1�个，CAN�BUS�端⼝�1�个（CAN�OPEN）

−

⽀持多回波功能：
2：�I ⼝�NPN�信号输出0
3：通信型（1�个�RS232，1�个�RS485,
�����1�个�CAN�BUS，1�个输出）�
5：以太⽹端⼝�1�个，
�����CAN�BUS�端⼝�1�个（CAN�OPEN）※
6：I ⼝�PNP�信号输出0

F

出线⻓度：
L1：1⽶
L3：3⽶
L5：5⽶

L1

LOT10904101001

LOT10904101002

LOT10904101003

LOT10904101004

LOT10904101005

LOT10904101006

LOT10904101007

LOT10904101008

LOT10904101009

LOT10904101010

LOT10904101011

LOT10904101012

LOT10904101013

LOT10904101014

LOT10904101015

LOT10904101016

LOT10904101017

LOT10904101018

LOT10904101019

LOT10904101020

LOT10904101021

LOT10904101022

LOT10904101023

LOT10904101024

※功能5为以太⽹线，其余功能为Type-c⼝，以太⽹线和Type-c⼝不能同时选择
※可销售型号⻅下表型号清单

功能接⼝
Type-c⼝

Type-c⼝

Type-c⼝

⽹线

Type-c⼝

Type-c⼝

Type-c⼝

⽹线

Type-c⼝

Type-c⼝

Type-c⼝

⽹线

Type-c⼝

Type-c⼝

Type-c⼝

⽹线

Type-c⼝

Type-c⼝

Type-c⼝

⽹线

Type-c⼝

Type-c⼝

Type-c⼝

⽹线

型号 规格 订货号
LAS-0522FL1
LAS-0523FL1
LAS-0525FL1
LAS-0526FL1
LAS-0532FL1
LAS-0533FL1
LAS-0535FL1
LAS-0536FL1
LAS-1022FL1
LAS-1023FL1
LAS-1025FL1
LAS-1026FL1
LAS-1032FL1
LAS-1033FL1
LAS-1035FL1
LAS-1036FL1

输出开关量,I0�⼝NPN�信号输出
输出开关量,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）
输出开关量,以太⽹端⼝1�个，CAN�BUS�端⼝1�个（CAN�OPEN）
输出开关量,I0�⼝PNP�信号输出
输出开关量和测量数据,I0�⼝NPN�信号输出
输出开关量和测量数据,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）
输出开关量和测量数据,以太⽹端⼝1�个，CAN�BUS�端⼝1�个（CAN�OPEN）
输出开关量和测量数据,I0�⼝PNP�信号输出
输出开关量,I0�⼝NPN�信号输出
输出开关量,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）
输出开关量,以太⽹端⼝1�个，CAN�BUS�端⼝1�个（CAN�OPEN）
输出开关量,I0�⼝PNP�信号输出
输出开关量和测量数据,I0�⼝NPN�信号输出
输出开关量和测量数据,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）
输出开关量和测量数据,以太⽹端⼝1�个，CAN�BUS�端⼝1�个（CAN�OPEN）
输出开关量和测量数据,I0�⼝PNP�信号输出

LOT10904101001
LOT10904101002
LOT10904101003
LOT10904101004
LOT10904101005
LOT10904101006
LOT10904101007
LOT10904101008
LOT10904101009
LOT10904101010
LOT10904101011
LOT10904101012
LOT10904101013
LOT10904101014
LOT10904101015
LOT10904101016

功能接⼝
Type-c⼝
Type-c⼝
以太⽹线
Type-c⼝
Type-c⼝
Type-c⼝
以太⽹线
Type-c⼝
Type-c⼝
Type-c⼝
以太⽹线
Type-c⼝
Type-c⼝
Type-c⼝
以太⽹线
Type-c⼝

出线⻓度

1⽶

3⽶

5⽶

LAS避障激光雷达型号对⽐
参数/型号 LAS-0522FL1 LAS-0526FL1 LAS-0533FL1 LAS-0535FL1

性能

检测距离

检测⻆度

识别物体形状

检测输出延时

检测保持延时

绝对精度

重复精度

扫描频率

点云分辨率

测量噪声

开关量输⼊

开关量输出

Micro-USB

RS232

RS485

CAN�BUS

以太⽹

输出原始测量数据

回波数

避障通道数

⼯作电压

线缆

光学罩镀膜

指⽰灯

物体反射率

环境光

⼯作环境

激光等级

控制器

功耗

接⼝

机械/电⽓

环境

上位控制

已适配：仙⼯控制器
SRC-2000/SRC-3000/SRC-880
睿芯⾏控制器
XMC100/XMC300/XMC500/XMC550

⽀持 不⽀持

✔ ✔ ✔

✔

✔ ✔

✔

✔

✔

0.05~5m(≥90%反射率)

0.05~2m(≥10%反射率)

270°
0.5°(障碍物判断最⼩分辨率） 0.1°/0.2°

20Hz

任意形状，分辨率根据感应距离计算

±30mm

±30mm

±10mm

0~500ms
0~500ms

6*NPN

4*NPN

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

6*PNP

4*PNP

— —

2*NPN 4*NPN
—

—

—

—

RS485(Modbus�RTU)
⾃由协议 CAN�Open

3(第1次、第2次、最后1次、能量最⼤）

64(每个通道可提供3个独⽴检测范围）

DC�18~32V

＜2W

905nm��Class�1(IEC�60825-1:2014)
4*LED(绿、⻩、橙、红）

1m

2-1000%

＜80000Lux

室内�-�10℃~50℃��＜80%�Rh(⽆结露、⽆结霜)

— — —

—
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LAS避障激光雷达

N-4N-3

LAS避障激光雷达型号说明

LAS

产品系列 检测距离：
05：检测范围�0.05-5�⽶
10：检测范围�0.05-10�⽶

输出类型：
2：输出开关量
3：输出开关量
�����和测量数据

LAS避障激光雷达型号清单

型号 规格 订货号
LAS-0522FL1

LAS-0526FL1

LAS-0533FL1

LAS-0535FL1

LAS-1022FL1

LAS-1026FL1

LAS-1033FL1

LAS-1035FL1

LAS-0522FL3

LAS-0526FL3

LAS-0533FL3

LAS-0535FL3

LAS-1022FL3

LAS-1026FL3

LAS-1033FL3

LAS-1035FL3

LAS-0522FL5

LAS-0526FL5

LAS-0533FL5

LAS-0535FL5

LAS-1022FL5

LAS-1026FL5

LAS-1033FL5

LAS-1035FL5

输出开关量,I0�⼝NPN�信号输出

输出开关量,I0�⼝PNP�信号输出

输出开关量和测量数据,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）

输出开关量和测量数据,以太⽹端⼝�1�个，CAN�BUS�端⼝�1�个（CAN�OPEN）

输出开关量,I0�⼝NPN�信号输出

输出开关量,I0�⼝PNP�信号输出

输出开关量和测量数据,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）

输出开关量和测量数据,以太⽹端⼝�1�个，CAN�BUS�端⼝�1�个（CAN�OPEN）

输出开关量,I0�⼝NPN�信号输出

输出开关量,I0�⼝PNP�信号输出

输出开关量和测量数据,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）

输出开关量和测量数据,以太⽹端⼝�1�个，CAN�BUS�端⼝�1�个（CAN�OPEN）

输出开关量,I0�⼝NPN�信号输出

输出开关量,I0�⼝PNP�信号输出

输出开关量和测量数据,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）

输出开关量和测量数据,以太⽹端⼝�1�个，CAN�BUS�端⼝�1�个（CAN�OPEN）

输出开关量,I0�⼝NPN�信号输出

输出开关量,I0�⼝PNP�信号输出

输出开关量和测量数据,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）

输出开关量和测量数据,以太⽹端⼝�1�个，CAN�BUS�端⼝�1�个（CAN�OPEN）

输出开关量,I0�⼝NPN�信号输出

输出开关量,I0�⼝PNP�信号输出

输出开关量和测量数据,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）

输出开关量和测量数据,以太⽹端⼝�1�个，CAN�BUS�端⼝�1�个（CAN�OPEN）

−

⽀持多回波功能：
2：�I ⼝�NPN�信号输出0
3：通信型（1�个�RS232，1�个�RS485,
�����1�个�CAN�BUS，1�个输出）�
5：以太⽹端⼝�1�个，
�����CAN�BUS�端⼝�1�个（CAN�OPEN）※
6：I ⼝�PNP�信号输出0

F

出线⻓度：
L1：1⽶
L3：3⽶
L5：5⽶

L1

LOT10904101001

LOT10904101002

LOT10904101003

LOT10904101004

LOT10904101005

LOT10904101006

LOT10904101007

LOT10904101008

LOT10904101009

LOT10904101010

LOT10904101011

LOT10904101012

LOT10904101013

LOT10904101014

LOT10904101015

LOT10904101016

LOT10904101017

LOT10904101018

LOT10904101019

LOT10904101020

LOT10904101021

LOT10904101022

LOT10904101023

LOT10904101024

※功能5为以太⽹线，其余功能为Type-c⼝，以太⽹线和Type-c⼝不能同时选择
※可销售型号⻅下表型号清单

功能接⼝
Type-c⼝

Type-c⼝

Type-c⼝

⽹线

Type-c⼝

Type-c⼝

Type-c⼝

⽹线

Type-c⼝

Type-c⼝

Type-c⼝

⽹线

Type-c⼝

Type-c⼝

Type-c⼝

⽹线

Type-c⼝

Type-c⼝

Type-c⼝

⽹线

Type-c⼝

Type-c⼝

Type-c⼝

⽹线

型号 规格 订货号
LAS-0522FL1
LAS-0523FL1
LAS-0525FL1
LAS-0526FL1
LAS-0532FL1
LAS-0533FL1
LAS-0535FL1
LAS-0536FL1
LAS-1022FL1
LAS-1023FL1
LAS-1025FL1
LAS-1026FL1
LAS-1032FL1
LAS-1033FL1
LAS-1035FL1
LAS-1036FL1

输出开关量,I0�⼝NPN�信号输出
输出开关量,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）
输出开关量,以太⽹端⼝1�个，CAN�BUS�端⼝1�个（CAN�OPEN）
输出开关量,I0�⼝PNP�信号输出
输出开关量和测量数据,I0�⼝NPN�信号输出
输出开关量和测量数据,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）
输出开关量和测量数据,以太⽹端⼝1�个，CAN�BUS�端⼝1�个（CAN�OPEN）
输出开关量和测量数据,I0�⼝PNP�信号输出
输出开关量,I0�⼝NPN�信号输出
输出开关量,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）
输出开关量,以太⽹端⼝1�个，CAN�BUS�端⼝1�个（CAN�OPEN）
输出开关量,I0�⼝PNP�信号输出
输出开关量和测量数据,I0�⼝NPN�信号输出
输出开关量和测量数据,通信型（1�个RS232，1�个RS485,1�个CAN�BUS，1�个输出）
输出开关量和测量数据,以太⽹端⼝1�个，CAN�BUS�端⼝1�个（CAN�OPEN）
输出开关量和测量数据,I0�⼝PNP�信号输出

LOT10904101001
LOT10904101002
LOT10904101003
LOT10904101004
LOT10904101005
LOT10904101006
LOT10904101007
LOT10904101008
LOT10904101009
LOT10904101010
LOT10904101011
LOT10904101012
LOT10904101013
LOT10904101014
LOT10904101015
LOT10904101016

功能接⼝
Type-c⼝
Type-c⼝
以太⽹线
Type-c⼝
Type-c⼝
Type-c⼝
以太⽹线
Type-c⼝
Type-c⼝
Type-c⼝
以太⽹线
Type-c⼝
Type-c⼝
Type-c⼝
以太⽹线
Type-c⼝

出线⻓度

1⽶

3⽶

5⽶

LAS避障激光雷达型号对⽐
参数/型号 LAS-0522FL1 LAS-0526FL1 LAS-0533FL1 LAS-0535FL1

性能

检测距离

检测⻆度

识别物体形状

检测输出延时

检测保持延时

绝对精度

重复精度

扫描频率

点云分辨率

测量噪声

开关量输⼊

开关量输出

Micro-USB

RS232

RS485

CAN�BUS

以太⽹

输出原始测量数据

回波数

避障通道数

⼯作电压

线缆

光学罩镀膜

指⽰灯

物体反射率

环境光

⼯作环境

激光等级

控制器

功耗

接⼝

机械/电⽓

环境

上位控制

已适配：仙⼯控制器
SRC-2000/SRC-3000/SRC-880
睿芯⾏控制器
XMC100/XMC300/XMC500/XMC550

⽀持 不⽀持

✔ ✔ ✔

✔

✔ ✔

✔

✔

✔

0.05~5m(≥90%反射率)

0.05~2m(≥10%反射率)

270°
0.5°(障碍物判断最⼩分辨率） 0.1°/0.2°

20Hz

任意形状，分辨率根据感应距离计算

±30mm

±30mm

±10mm

0~500ms
0~500ms

6*NPN

4*NPN

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

6*PNP

4*PNP

— —

2*NPN 4*NPN
—

—

—

—

RS485(Modbus�RTU)
⾃由协议 CAN�Open

3(第1次、第2次、最后1次、能量最⼤）

64(每个通道可提供3个独⽴检测范围）

DC�18~32V

＜2W

905nm��Class�1(IEC�60825-1:2014)
4*LED(绿、⻩、橙、红）

1m

2-1000%

＜80000Lux

室内�-�10℃~50℃��＜80%�Rh(⽆结露、⽆结霜)

— — —

—

安全知识
普及

安全开关

双⼿控制

安全联锁

激光扫描仪

安全继电器
模块

安全光栅

检测
与测量系统

安全产品
应⽤案例

安全⻔闩
与⻔控系统

照明与指⽰

急停
与停⽌控件

安全控制器

安全相机

防爆产品

检
测
与
测
量
系
统

检
测
与
测
量
系
统

安全知识
普及

安全开关

双⼿控制

安全联锁

激光扫描仪

安全继电器
模块

安全光栅

检测
与测量系统

安全产品
应⽤案例

安全⻔闩
与⻔控系统

照明与指⽰

急停
与停⽌控件

安全控制器

安全相机

防爆产品



LAS避障激光雷达接⼝信号定义

CN2

CN3

棕
蓝

⽩棕
⿊
橙
⻩

⽩蓝
紫
灰
⽩

⽩绿
绿

⽩红
红

电源正
电源负

输出公共端
输出�1
输出�2
输出�3

故障输出
CAN�BUS�通信�H�端
CAN�BUS�通信�L�端

CAN�BUS�通信共地端

以太⽹通信�TX+
以太⽹通信�TX-
以太⽹通信�RX+
以太⽹通信�RX-

线
序 � 信号定义�

颜
⾊ �

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10

3
6
1
2

�

�

�

�

�

端
⼝

CN3

CN2

1

2

3

4

名称 功能说明�序号

LED指⽰状态

电源指⽰灯

OUT3指⽰灯

OUT2指⽰灯

OUT1指⽰灯

LAS避障激光雷达指⽰灯状态

传感器获得正确供电时点亮，为绿⾊指⽰灯，
当发⽣故障时，电源指⽰灯闪烁

Type-c
接⼝

指
⽰

灯
指

⽰
灯

指
⽰

灯
指

⽰
灯

1 2 3 4

传感器�OUT3设置范围内检测到⼊侵，
红⾊指⽰灯点亮，未检测到⼊侵时不亮

传感器�OUT2设置范围内检测到⼊侵，
橙⾊指⽰灯点亮，未检测⼊侵时不亮
传感器�OUT1设置范围内检测到⼊侵，
⻩⾊指⽰灯点亮，未检测⼊侵时不亮

LAS避障激光雷达

N-6N-5

参数/型号 LAS-1022FL1 LAS-1026FL1 LAS-1033FL1 LAS-1035FL1

性能

检测距离

检测⻆度

识别物体形状

检测输出延时

检测保持延时

绝对精度

重复精度

扫描频率

点云分辨率

测量噪声

开关量输⼊

开关量输出

Micro-USB

RS232

RS485

CAN�BUS

以太⽹

输出原始测量数据

回波数

避障通道数

⼯作电压

线缆

光学罩镀膜

指⽰灯

物体反射率

环境光

⼯作环境

激光等级

控制器

功耗

接⼝

机械/电⽓

环境

上位控制

已适配：仙⼯控制器
SRC-2000/SRC-3000/SRC-880
睿芯⾏控制器
XMC100/XMC300/XMC500/XMC550

⽀持 不⽀持

✔ ✔ ✔

✔

✔ ✔

✔

✔

✔

0.05~10m(≥90%反射率)

0.05~6m(≥10%反射率)

270°
0.5°(障碍物判断最⼩分辨率） 0.1°/0.2°

20Hz

任意形状，分辨率根据感应距离计算

±30mm

±30mm

±10mm

0~500ms
0~500ms

6*NPN

4*NPN

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

6*PNP

4*PNP

— —

2*NPN 4*NPN
—

—

—

—

RS485(Modbus�RTU)
⾃由协议 CAN�Open

3(第1次、第2次、最后1次、能量最⼤）

64(每个通道可提供3个独⽴检测范围）

DC�18~32V

＜2W

905nm��Class�1(IEC�60825-1:2014)
4*LED(绿、⻩、橙、红）

1m

2-1000%

＜80000Lux

室内�-�10℃~50℃��＜80%�Rh(⽆结露、⽆结霜)

— — —

—

1

14 11
14
~ ⽆效

安全知识
普及

安全开关

双⼿控制

安全联锁

激光扫描仪

安全继电器
模块

安全光栅

检测
与测量系统

安全产品
应⽤案例

安全⻔闩
与⻔控系统

照明与指⽰

急停
与停⽌控件

安全控制器

安全相机

防爆产品

检
测
与
测
量
系
统

检
测
与
测
量
系
统

安全知识
普及

安全开关

双⼿控制

安全联锁

激光扫描仪

安全继电器
模块

安全光栅

检测
与测量系统

安全产品
应⽤案例

安全⻔闩
与⻔控系统

照明与指⽰

急停
与停⽌控件

安全控制器

安全相机

防爆产品



LAS避障激光雷达接⼝信号定义

CN2

CN3

棕
蓝

⽩棕
⿊
橙
⻩

⽩蓝
紫
灰
⽩

⽩绿
绿

⽩红
红

电源正
电源负

输出公共端
输出�1
输出�2
输出�3

故障输出
CAN�BUS�通信�H�端
CAN�BUS�通信�L�端

CAN�BUS�通信共地端

以太⽹通信�TX+
以太⽹通信�TX-
以太⽹通信�RX+
以太⽹通信�RX-

线
序 � 信号定义�

颜
⾊ �

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10

3
6
1
2

�

�

�

�

�
端

⼝

CN3

CN2

1

2

3

4

名称 功能说明�序号

LED指⽰状态

电源指⽰灯

OUT3指⽰灯

OUT2指⽰灯

OUT1指⽰灯

LAS避障激光雷达指⽰灯状态

传感器获得正确供电时点亮，为绿⾊指⽰灯，
当发⽣故障时，电源指⽰灯闪烁

Type-c
接⼝

指
⽰

灯
指

⽰
灯

指
⽰

灯
指

⽰
灯

1 2 3 4

传感器�OUT3设置范围内检测到⼊侵，
红⾊指⽰灯点亮，未检测到⼊侵时不亮

传感器�OUT2设置范围内检测到⼊侵，
橙⾊指⽰灯点亮，未检测⼊侵时不亮
传感器�OUT1设置范围内检测到⼊侵，
⻩⾊指⽰灯点亮，未检测⼊侵时不亮

LAS避障激光雷达

N-6N-5

参数/型号 LAS-1022FL1 LAS-1026FL1 LAS-1033FL1 LAS-1035FL1

性能

检测距离

检测⻆度

识别物体形状

检测输出延时

检测保持延时

绝对精度

重复精度

扫描频率

点云分辨率

测量噪声

开关量输⼊

开关量输出

Micro-USB

RS232

RS485

CAN�BUS

以太⽹

输出原始测量数据

回波数

避障通道数

⼯作电压

线缆

光学罩镀膜

指⽰灯

物体反射率

环境光

⼯作环境

激光等级

控制器

功耗

接⼝

机械/电⽓

环境

上位控制

已适配：仙⼯控制器
SRC-2000/SRC-3000/SRC-880
睿芯⾏控制器
XMC100/XMC300/XMC500/XMC550

⽀持 不⽀持

✔ ✔ ✔

✔

✔ ✔

✔

✔

✔

0.05~10m(≥90%反射率)

0.05~6m(≥10%反射率)

270°
0.5°(障碍物判断最⼩分辨率） 0.1°/0.2°

20Hz

任意形状，分辨率根据感应距离计算

±30mm

±30mm

±10mm

0~500ms
0~500ms

6*NPN

4*NPN

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

6*PNP

4*PNP

— —

2*NPN 4*NPN
—

—

—

—

RS485(Modbus�RTU)
⾃由协议 CAN�Open

3(第1次、第2次、最后1次、能量最⼤）

64(每个通道可提供3个独⽴检测范围）

DC�18~32V

＜2W

905nm��Class�1(IEC�60825-1:2014)
4*LED(绿、⻩、橙、红）

1m

2-1000%

＜80000Lux

室内�-�10℃~50℃��＜80%�Rh(⽆结露、⽆结霜)

— — —

—

1

14 11
14
~ ⽆效

安全知识
普及

安全开关

双⼿控制

安全联锁

激光扫描仪

安全继电器
模块

安全光栅

检测
与测量系统

安全产品
应⽤案例

安全⻔闩
与⻔控系统

照明与指⽰

急停
与停⽌控件

安全控制器

安全相机

防爆产品
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测
与
测
量
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统

检
测
与
测
量
系
统

安全知识
普及

安全开关

双⼿控制

安全联锁

激光扫描仪

安全继电器
模块

安全光栅

检测
与测量系统

安全产品
应⽤案例

安全⻔闩
与⻔控系统

照明与指⽰

急停
与停⽌控件

安全控制器

安全相机

防爆产品



LAS避障激光雷达

LAS避障激光雷达功能介绍

LAS避障激光雷达是根据激光⻜⾏时间（TOF）测量原理运⾏的，在极⾼的同步时钟下，以均匀的时间间隔发射激光，激光光束
遇到物体时会反射回来，激光障碍物传感器接收到反射的光束后，通过发射和接收的时间差Δt来计算从激光障碍物传感器到物体
的距离。

检测原理

Δt

Δt= 2
S=V× t

t
S�：被测的距离
V�：激光⻜⾏的速度
Δt：时间差
t�：激光⻜⾏的时间（往返）

利⽤激光光束对周围进⾏⼆维扫描，获得环境轮廓图形，通过软件配置建⽴保护区域范围，⼀旦有物体处于设定的区域内，传
感器对应的输出端⼝输出信号，上位机获取信号后做出进⼀步的判断和处理。

如下图�AGV�使⽤过程应⽤：

传感器内有�64�个通道，可以最多设置�64�个不同检测通道，满⾜不同场合下的检测需求。

当�AGV�运⾏到线路�A�位置时候，使⽤通道�1�设置的感应范围检测；当�AGV�运⾏到线路�B�位置时候，由于外部空间变换原来的

通道�1�感应范围�AGV�⽆法通过，则切换到感应范围设置较⼩⼀些的通道�2�就可以顺利通过。

区域检测

图：AGV使⽤过程应⽤

AG
V

AG
V

通道2

通道1

位置A

位置B

LAS避障激光雷达尺⼨图
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※受产品配置和制造⼯艺影响，实际产品尺⼨、重量或有差异，请以实物为准
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LAS避障激光雷达

LAS避障激光雷达功能介绍
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Δt
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LAS避障激光雷达

为了能够将回波显⽰为单独的测量值，两个物体之间必须有⼤约�3.5m 的最⼩间距。

多重回波技术可检测每个测量光束的多个回波信号，如此即可识别发射光束运⾏周期中途的⾬⽔或者尘雾、复杂结构物体

等造成的回波，并在必要时进⾏过滤抑制。

过滤环境和最⼩距离

LAS避障激光雷达多重回波

尘雾 ⾬⽔ 壁障
发射

接收

⽆法检测光滑反光表⾯，但可以检测被光滑反光表⾯的反射光照射到的物体

光滑反光表⾯

物体表⾯对测量的影响

⾼反光表⾯

⼩于光斑物体或者弱反光物体

①⼩物体表⾯反光不⾜，且⽆背景物体，则⽆法被检测；

若被检测物体是⼩于光束直径的⼩物体，则有可能

②⼩物体反光不⾜，背景物体反光⾜够，则检测错误；

③⼩物体与背景物体反光均⾜够，则测量值失真。

N-9 N-10

LAS避障激光雷达安装要求
激光障碍物传感器⾃带电缆，电缆位置需要预留出线位置，避免电缆过度折弯，激光障碍物传感器底座前⽅应该留出指⽰灯

观察窗⼝，⽅便观察传感器状态。

开孔或预留间距
≥40mm

40

指⽰灯观察窗⼝

预留前部空间 预留后部空间

传感器光斑⽰意

测量数据输出

传感器将检测�45°-�315°的测量数据通过以太⽹输出，测量⻆度范围如下：
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检测�180°范围安装位置预留；

预留窗⼝

＞
30

m
m

发送端⼝

47
.8

在使⽤保护罩进⾏遮挡时，
需要安装预留窗⼝。

在保证�180°检测⻆度情况，
需要按照上⾯位置向前安装。

预留出190°检测空间

4.5mm

两个以上传感器相向安装时，建议倾⻆�3°以上，防⽌互相⼲扰。

两个以上传感器同⼀平⾯同向安装时，建议倾⻆�3°以上，防⽌互相⼲扰。

安装平⾯

α≥1.5° α≥1.5°

安装平⾯

α≥1.5° α≥1.5°

安装平⾯

由于传感器光斑锥形散状发射，建议激光障碍物传感器安装离地⾼度≥200mm，若安装离地⾼度<200mm 时，请将激光扫

描传感器向上倾斜�1~3°

α≥1.5°

S≥200mm
S＜200mm

LAS避障激光雷达

N-11 N-12

正⾯安装⽰意：

⽤⼾现场安装板

平垫⽚

弹簧垫⽚

M4螺钉(扭⼒≤0.1N.m)

⽤⼾现场安装板

弹簧垫⽚

平垫⽚

M4螺钉(扭⼒≤0.1N.m)
螺纹深度
8mm

底部安装⽰意：

⽤⼾现场安装板

平垫⽚

弹簧垫⽚

M4螺钉
(扭⼒≤0.1N.m)

10

⽤⼾现场安装板
平垫⽚
弹簧垫⽚
M4螺钉
(扭⼒≤0.1N.m)

注意

安装板必须⽤导热良好的⾦属材料，否则传感器导热效率不⾼可能会引起传感器使⽤故障。

LAS避障激光雷达电源连接
接⼊电源：DC24V±10%，在�AGV�系统内或者其他功率设备⽹络内，需要增加⼀个�DC24V�稳压设备，确保电源部分⼲扰不会

影响传感器正常运⾏。
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LAS避障激光雷达

输出为集电极开路（NPN）信号，采⽤光耦隔离输出；

输出端⼝最⼤带载能⼒为�100mA。

ON：输出信号状态，0-0.5V；

OFF：⾼阻态；

输出信号使⽤功能

端⼝ 功能 输出逻辑
OUT1
OUT2
OUT3
ERR

⽤于远端障碍物警告提⽰和减速；
⽤于正常障碍物检测正常停⽌；
⽤于近端紧急停⽌；
⽤于传感器故障状态输出；

默认：常闭，可通过配置软件改为常开；
默认：常闭，可通过配置软件改为常开；
默认：常闭，可通过配置软件改为常开；
默认：常开，不可更改；

OUT1-4

COM-

LAS避障激光雷达输出信号连接

传感器在接收到通道切换信号后，由于扫描周期影响存在切换延时。切换延时如下图。

切换时间

通道切换信号

实际切换

ON

OFF

ON

OFF

50ms

注 意

在切换到⽆图形通道时，传感器将保持之前有图形通道状态输出；在本次扫描周期（扫描周期为50ms）内切
换通道，输出端⼝将保持切换通道前的状态；

输出端⼝均为�NPN�输出。输出原理图请参考下图：

OUT1-3
负载

负载
OUT2

COM-
电源

+
-

输出
内部
电路

传感器输出端⼝与配置软件内绘制的图形对应。

Out1
Out2

Out3
注 意

对应输出有绘制图
形时，才会有检测
输出；

LAS避障激光雷达开关量输出连接

X0-X3�为�PLC�的信号输⼊端⼝；OUT1、OUT2、OUT3、EOUT�输出电流⼩于�100mA；

PLCLAS

注 意

输⼊输出端⼝不能短路或者接⼊超过规定电流的负载，不然会造成传感器损坏。

直流电源
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LAS避障激光雷达

输出为集电极开路（NPN）信号，采⽤光耦隔离输出；

输出端⼝最⼤带载能⼒为�100mA。

ON：输出信号状态，0-0.5V；

OFF：⾼阻态；

输出信号使⽤功能

端⼝ 功能 输出逻辑
OUT1
OUT2
OUT3
ERR

⽤于远端障碍物警告提⽰和减速；
⽤于正常障碍物检测正常停⽌；
⽤于近端紧急停⽌；
⽤于传感器故障状态输出；

默认：常闭，可通过配置软件改为常开；
默认：常闭，可通过配置软件改为常开；
默认：常闭，可通过配置软件改为常开；
默认：常开，不可更改；

OUT1-4

COM-

LAS避障激光雷达输出信号连接

传感器在接收到通道切换信号后，由于扫描周期影响存在切换延时。切换延时如下图。

切换时间

通道切换信号

实际切换

ON

OFF

ON

OFF

50ms

注 意

在切换到⽆图形通道时，传感器将保持之前有图形通道状态输出；在本次扫描周期（扫描周期为50ms）内切
换通道，输出端⼝将保持切换通道前的状态；

输出端⼝均为�NPN�输出。输出原理图请参考下图：

OUT1-3
负载

负载
OUT2

COM-
电源

+
-

输出
内部
电路

传感器输出端⼝与配置软件内绘制的图形对应。

Out1
Out2

Out3
注 意

对应输出有绘制图
形时，才会有检测
输出；
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X0-X3�为�PLC�的信号输⼊端⼝；OUT1、OUT2、OUT3、EOUT�输出电流⼩于�100mA；

PLCLAS

注 意

输⼊输出端⼝不能短路或者接⼊超过规定电流的负载，不然会造成传感器损坏。
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LAS避障激光雷达

线缆⻓度和波特率有密切的关系，1⽶�的波特率为例，并不能保证�20⽶是完全没有问题的。某些场合下使⽤1⽶�的波特率，5�

⽶通信距离的最可靠的，但是在使⽤握⼿⽅式连接时候，有些情况的实际的应⽤在�20m�的情况下也是通讯正常的。如果有分⽀�

1⽶�的话，带分⽀最多只能�0.3⽶，如果是�500K�的话，分⽀线⻓不能超过�0.5⽶，总线⻓不能超过�1.5⽶。

越低波特率抗⼲扰能⼒越强，在满⾜通信带宽占⽐低于�70%情况下，尽可能选⽤较⼩波特率。

以太⽹接线

RJ45

LAS避障激光雷达CAN�BUS�接线
传感器与上位机连线

1）��使⽤双绞线；
2）��必须要接⼊�120Ω终端电阻；
3）��CAN�BUS�为⾮隔离端⼝；
4）��CAN�-GND�与电源负极相通；
5）��通信距离参考。

CAN�BUS�波特率 线缆总⻓度
1Mbit/s
500Kbit/s
250Kbit/s
125Kbit/s

⼩于�20�⽶
⼩于�100�⽶
⼩于�250�⽶
⼩于�500�⽶

激光障碍物传感器中有⼀个旋转镜，激光光束会随着旋转镜不停发射激光，从⽽可以扫描⼀个最⼤⻆度为270°的扇形区

域，发射出的激光光束会覆盖⼀个扇形⾯，从⽽可在最⼤�270°的区域内检测物体。

检测物体⼤⼩

传感器

⻆分辨率

测量距离

物体直径

检测物体最⼩分辨率�D，单位�mm

SE-XX35X�系列传感器，点云⻆度分辨率是�0.1°�0.2°,可通过配置软件进⾏配置，使⽤障碍物检测功能时候，传感器实际按照

0.5°检测。

最⼩检测物体直径�D�试算公式

D=2Lsin 2
⻆度分辨率

L：任意点到传感器的距离，也是被测点到激光传感器的距离。

例如：当�L�为�1000mm�时，激光⻆度分辨率设置为�0.1°时，此时能检测物体最⼩分辨率为�1.74mm。（4�舍�5⼊取⼩数点后�2�位）。

LAS避障激光雷达检测注意

粉尘⾬⽔⼲扰：粉尘和⾬⽔颗粒会导致传感器检测动作；

⾼反射率物体检测：检测⾼反光物体时，⽐如镜⾯物体，光⾯物体，反光膜等，检出物体⼤⼩会⽐实际物体更⼤；

检测特性：扫描平⾯，不具备⾼度⽅向检测；

检测物体边缘：检测边缘存在不稳定情况。

玻璃检测：检测玻璃情况，存在不稳定，可能会由于玻璃透过或者反射导致检测不到或者检出距离边近；

弱反射率物体检测：物体反射率低于�1.5%可能会检不到。物体反射率低于�70%存在⽆法到达检测标称检测距离。
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LAS避障激光雷达

线缆⻓度和波特率有密切的关系，1⽶�的波特率为例，并不能保证�20⽶是完全没有问题的。某些场合下使⽤1⽶�的波特率，5�

⽶通信距离的最可靠的，但是在使⽤握⼿⽅式连接时候，有些情况的实际的应⽤在�20m�的情况下也是通讯正常的。如果有分⽀�

1⽶�的话，带分⽀最多只能�0.3⽶，如果是�500K�的话，分⽀线⻓不能超过�0.5⽶，总线⻓不能超过�1.5⽶。

越低波特率抗⼲扰能⼒越强，在满⾜通信带宽占⽐低于�70%情况下，尽可能选⽤较⼩波特率。

以太⽹接线

RJ45

LAS避障激光雷达CAN�BUS�接线
传感器与上位机连线

1）��使⽤双绞线；
2）��必须要接⼊�120Ω终端电阻；
3）��CAN�BUS�为⾮隔离端⼝；
4）��CAN�-GND�与电源负极相通；
5）��通信距离参考。

CAN�BUS�波特率 线缆总⻓度
1Mbit/s
500Kbit/s
250Kbit/s
125Kbit/s

⼩于�20�⽶
⼩于�100�⽶
⼩于�250�⽶
⼩于�500�⽶

激光障碍物传感器中有⼀个旋转镜，激光光束会随着旋转镜不停发射激光，从⽽可以扫描⼀个最⼤⻆度为270°的扇形区

域，发射出的激光光束会覆盖⼀个扇形⾯，从⽽可在最⼤�270°的区域内检测物体。

检测物体⼤⼩

传感器

⻆分辨率

测量距离

物体直径

检测物体最⼩分辨率�D，单位�mm

SE-XX35X�系列传感器，点云⻆度分辨率是�0.1°�0.2°,可通过配置软件进⾏配置，使⽤障碍物检测功能时候，传感器实际按照

0.5°检测。

最⼩检测物体直径�D�试算公式

D=2Lsin 2
⻆度分辨率

L：任意点到传感器的距离，也是被测点到激光传感器的距离。

例如：当�L�为�1000mm�时，激光⻆度分辨率设置为�0.1°时，此时能检测物体最⼩分辨率为�1.74mm。（4�舍�5⼊取⼩数点后�2�位）。

LAS避障激光雷达检测注意

粉尘⾬⽔⼲扰：粉尘和⾬⽔颗粒会导致传感器检测动作；

⾼反射率物体检测：检测⾼反光物体时，⽐如镜⾯物体，光⾯物体，反光膜等，检出物体⼤⼩会⽐实际物体更⼤；

检测特性：扫描平⾯，不具备⾼度⽅向检测；

检测物体边缘：检测边缘存在不稳定情况。

玻璃检测：检测玻璃情况，存在不稳定，可能会由于玻璃透过或者反射导致检测不到或者检出距离边近；

弱反射率物体检测：物体反射率低于�1.5%可能会检不到。物体反射率低于�70%存在⽆法到达检测标称检测距离。
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LAS避障激光雷达

LAS避障激光雷达安全事项

注意

电源接⼊低于限定的最低⼯作电压，将会导致传感器⽆法⼯作或者⼯作异常；

请按照⼿册指导接线，否则传感器可能⽆法正确检测到输⼊信号；

输出信号端接⼊设备请勿超过传感器负载能⼒，否则将会导致传感器故障。

请勿将电源接反或接⼊⾼于限定的最⾼⼯作电压，否则将会导致传感器损坏；

接线环境注意

注意

蒸汽、烟雾、尘埃及空⽓中可⻅的微粒都可能导致传感器判断错误甚⾄⽆法使⽤；

本产品任何时候都只允许在规定的限制范围内和指定的技术参数及运⾏条件下使⽤。

需定期安排合格的技术⼈员检查传感器的连接和安装是否正确；

传感器的最⻓使⽤期限为�10 年，此后须更换，否则可能会达不到所需的性能要求；

传感器应定期检查和清洁；

适⽤环境注意

注意

仅允许具备资格的授权⼈员连接、安装、调试和设置激光传感器；

确认与传感器关联的外围设备处于可靠停⽌运⾏状态；

确认调试⼈员⾃⾝处于安全位置；

确认其他⼈员或者物体已经处于设备的活动范围外。

调试环境注意

LCMF
系列测量光栅

实⽤新型专利：
ZL202020846009.5
ZL202221698038.7
ZL202221703284.7
ZL202130706577.5

发明专利：
ZL202210876510.X
ZL202310615896.3

专利产品，仿冒必究

电⼦
资料

◆�5mm最⼩检测⽬标或2.5mm边缘分辨率，取决于扫描⽅法

◆�配套PC端上位机软件，可以对光栅进⾏⾼级配置和⼯作监视

◆�三种输出⽅式：2路独⽴电平输出、2路独⽴模拟量输出、标

准Modbus�485-RTU串⾏输出

◆�三种扫描⽅式：直扫、单边扫、双边扫

◆多达20种测量模式：FBB、LBB、TBB、MBB、FBM、LBM、

TBM、OD、ID、CBB、CBM、CFBB、CLBB、O1FBB、O1LB

B、O2FBB、O2LBB、O3FBB、O3LBB、TRN

◆�对光距离范围400mm〜4000mm，光束间隔5mm

◆�3位数码管和多颗LED灯⽤来指⽰⼯作状态

◆�⼀条远程配置线，⽤来配置⼀些简单功能：扫描模式、屏蔽

设置、对⻬校准、增益设置、数码管显⽰⽅向、红外通信打

开/禁⽤

◆�配套安卓系统APP，可通过⽆线红外通信对光栅进⾏配置

LCMF系列测量光栅功能特点

电⽓参数

供应电压

最⼤功率

响应时间

开关量输出

发射12~30VDC�
接收（电压模拟量型）15~30VDC
接收（⾮电压模拟量型）12~30VDC

15W（不含负载）

⻅表格

外壳防护等级

⼯作温度

贮存温度

相对湿度

抗冲击

IP65

-10~55℃

-20~70℃

15%~95%

15g/6ms

模拟量输出

TEACH信号 低电平电压范围：0~1.5V
⾼电平电压：5~30V

通讯和设置 Modbus通讯（波特率：9600/19200/38400bps)

2路独⽴NPN或PNP晶体管输出
输出驱动最⼤负载：150mA
输出管导通压降：2V@150mA

2路独⽴电压或电流模拟量输出
电压输出：0~10V（最⼤负载：5mA）
电流输出：4~20mA[最⼤负载：（电源电压-3.5）、0.2]

LCMF系列测量光栅技术参数
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