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1. 



3. 

4. 

(1) 



(2) 



(3) 



条件 
环境 

运动控制器/伺服放大器 伺服电机 

环境温度 根据各个使用说明书 0°C 到+40°C (不结冰) 

环境湿度 根据各个使用说明书 
80% RH 以下 

(不结露) 

存储温度 根据各个使用说明书 -20°C到+65°C 

周围环境 
室内（不受阳光直晒） 

无腐蚀性气体、可燃气体、油滴、或灰尘 

海拔高度 海拔1000m以下 

振动 根据各个使用说明书 
 



(5) 

(4) 

 
伺服放大器 

VIN 
(24VDC) 

控制输出信号 
 



(6) 

CE Mark-compliant EMC 

( IB(NA)-67339) EMC 

条件 
项目 

Q61P-A1 Q61P-A2 Q63P Q64P 

+10% +10% +30% +10% 
100 到 120VAC 

-15% 
200 到240VAC 

-15% 
24VDC 

-35% 
100 到 120VAC 

-15% / 

+10% 
   200 到 240VAC -15% 输入功率 

(85 到 132VAC) (170 到 264VAC) (15.6 到 31.2VDC) (85 到 132VAC/ 
170 到 264VAC) 

输入频率 50/60Hz ±5% 

可承受的瞬间掉电时间 20ms 以下 
 

(7) 

 

电磁 
制动 

 

24VDC 

  

伺服 ON 信号 OFF,报警，电磁, 
电磁制动信号闭合。 

紧急停止信号断开 
信号来关闭 
(EMG). 

RA1 E M G



(8) 



(9) 

(10) 



印刷日期  手册编号 修订记录 

2004年10月 IB(NA)-0300040CHN-A 初版印刷 
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Q173CPU(N)/Q172CPU(N) 

1. 

1.1 

2. 

2.1
2.1.1 Q173CPU(N) 

2.1.2 Q172CPU(N) 

2.1.3 Q173CPU(N)/Q172CPU(N) CPU

2.1.4 
2.2 

2.3 

2.4 
2.4.1 CPU
2.4.2 
2.4.3 
2.4.4 Q172LX 
2.4.5 Q172EX(-S1) ABS
2.4.6 Q173PX(-S1) 
2.4.7 / ABS
2.4.8 A31TU-D3K /A31TU-DNK   ( )
2.4.9 SSCNET 
2.4.10 
2.4.11  (Q170FAN) ( Q173CPU/Q172CPU)

3. 

3.1 

3.2 

3.2.1 

3.2.2 

3.3 
3.3.1 

3.3.2 

3.3.3 

3.4 

1- 1

1-  1

2- 1 2-98

2-  1
2-  8

2-10

2-12

2-13

2-15

2-25

2-27
2-27
2-36
2-43
2-46
2-51
2-60
2-69
2-70
2-80
2-93
2-97

3- 1 3-20

3-  1

3-  4

3-12

3-13

3-15
3-15

3-16

3-17
3-20
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4. 

4.1 
4.1.1 

4.1.2 

4.1.3 

4.2.1 SSCNET 

4.2.2 

4.2.3 
4.3 ABS

4.4 (Q170FAN) ( Q173CPU/Q172CPU )

4.5 
4.5.1 

4.5.2 
4.6 /

5. 

5.1 

5.2 

5.3 

5.4 

6. 

6.1 
6.1.1 

6.2 

6.3 

6.4 
6.4.1 

6.4.2 
6.5 

6.6 
6.6.1 

6.6.2 CPU  I/O 

6.6.3  I/O 
6.7 
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○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

4.2 
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-13

-19
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○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
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○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
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○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
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-26

-27
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-35

1.1 SSCNET 

1.2 ABS

1.3 

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

2.1 CPU

2.2  (Q172LX)

2.3 ABS  (Q172EX/Q172EX-S1)

2.4  (Q173PX/Q173PX-S1)

2.5  (Q61P-A1, Q61P-A2, Q63P, Q64P)

2.6  (Q173DV),  (Q170BAT)

2.7 

2.8  (MR-HDP01)

2.9 ABS  (MR-HENC)

2.10   (A31TU-D3K /A31TU-DNK )

2.11  (Q170FAN) ( Q173CPU/Q172CPU )



PLC CPU I/O

QCPU (Q ) I/O

手册名称 手册编号 

Q173CPU(N)/Q172CPU(N)运动控制器 (SV13/SV22) 编程手册  

(运动 SFC) 

本手册说明多CPU系统构成、性能规格、功能、程序、调试和错误代码。 

 (另售) 

IB(NA)-0300042CHN 

Q173CPU(N)/Q172CPU(N) 运动控制器 (SV13/SV22)编程手册  

(实模式) 

本手册说明伺服系统参数、定位指令、软元件一览和错误列表。 

 (另售) 

IB(NA)-0300043CHN 

运
动

C
PU

的
硬

件
和

软
件

 

Q173CPU(N)/Q172CPU(N) 运动控制器 (SV22) 编程手册 

(虚模式) 

本手册描述了通过虚拟主轴、机械模块构建的机械机构程序来进行同步控制的专用命令的

详细说明。 

本手册说明伺服系统参数、定位指令、软元件列表和错误列表。 

 (另售) 

IB(NA)-0300044CHN 

QCPU (Q 模式) 基本模式用户手册  
(硬件设计、维护保养和检查) 

本手册说明CPU模块、电源模块、基板单元、扩展电缆、存储卡和其它模块的规格。 

                                                                       

SH(NA)-080333C 

QCPU (Q 模式)基本模式用户手册 
(功能解说、编程基础) 

本手册说明用QCPU (Q 模式)创建程序所必需的功能、编程方法和软元件等。 

 (另售) 

SH(NA)-080331C 

PL
C

 C
PU

的
硬

件
和

软
件

 

QCPU (Q 模式)高性能模式用户手册 
(硬件设计、维护保养和检查) 

本手册说明CPU模块、电源模块、基板单元、扩展电缆、存储卡和其它模块的规格。 

 (另售) 

SH-080037 

 

( )



手册名称 手册编号 

QCPU (Q 模式)高性能模式用户手册 
(功能扩展、编程基础) 

本手册说明用QCPU (Q 模式)创建程序所必需的功能、程序方法和软元件等。 

 (另售) 

SH(NA)-080232C 

QCPU (Q 模式)/QnACPU 用户手册 (公共指令) 

本手册说明如何使用顺序指令、基础指令、应用指令和电脑程序使用方法。 

 (另售) 

SH(NA)-080450CHN 

QCPU (Q 模式)/QnACPU 用户手册 (PID 控制指令) 

本手册说明PID专用控制指令。 

 (另售) 

SH-080040 

QCPU (Q 模式)/QnACPU 用户手册(SFC) 

本手册说明MELSAP3系统构成、性能规格、功能、编程、调试、错误代码等内容。 

 (另售) 

SH(NA)-080283C 

P
LC

 C
P

U
的

硬
件

和
软

件
 

I/O模块用户手册 

本手册说明QPLC操作 I/O模块、接头、接头/端子排转换模块和其它模块的规格。 

 (另售) 

SH(NA)-080329C 

 
 



1. 

1. 

1.1 

Q CPU Q173CPU(N) /Q172CPU(N)

通用术语/缩写 描述 

Q173CPU(N)/Q172CPU(N) 或 

运动CPU 模块 

Q173CPUN/Q172CPUN/Q173CPUN-T/Q172CPUN-T/Q173CPU/ 

Q172CPU 运动 CPU 模块 

MR-H-BN  MR-H BN型伺服放大器 

MR-J2 -B MR-J2S- B/MR-J2M-B/MR-J2- B/MR-J2-03B5型伺服放大器 

AMP或伺服放大器 
MR-H BN/MR-J2S- B/MR-J2M-B/MR-J2- B/MR-J2-03B5型伺服放大

器，矢量变频器 FREQROL-V500系列 

Q172LX/Q172EX/Q173PX或  

运动模块 

Q172LX 伺服系统外部信号输入模块/ 

Q172EX(-S1) 串行ABS同步编码器输入模块/ 

Q173PX(-S1) 手动脉冲发生器输入模块 

QCPU或PLC CPU  Qn(H)CPU 

多CPU系统或运动系统 Q 系列多 PLC 系统的简称 

S/W 软件包 SW6RNC-GSV E 和GX Developer软件包 

外围软件 “SW RN- P”的总称 

操作系统软件 “SW RN-SV Q ” 的总称 

手动脉冲或 MR-HDP01 手动脉冲发生器 (MR-HDP01) 的简称 

串行ABS同步编码器或 

MR-HENC 
串行ABS同步编码器 (MR-HENC) 的简称 

SSCNET (注) 运动控制器和伺服放大器之间高速串行通讯 

冷却风扇模块 冷却风扇模块(Q170FAN) 

分线模块 分线模块(Q173DV) 

电池模块 电池模块(Q170BAT) 

示教模块或 A31TU-D3K /A31TU-DNK  A31TU-D3K /A31TU-DNK  

智能功能模块 MELSECNET/H 模块/Ethernet 模块/CC-Link 模块/串行通讯模块的简称 

矢量变频器 (FR-V500) 矢量变频器FREQROL-V500 系列简称 

 



1. 

QCPU, PLC  I/O 



2 

 

 
 
 . 

2.
Q173CPU(N)/Q172CPU(N)

2.1 

Q173CPU(N)/Q172CPU(N) 

(1)     Q173CPU(N)

Q173CPU(N)

 ?

1000 ?

SSCNET

?

SSCNET
1

?

SSCNET 

1

SSCNE 

1 2

b

Q173J2B4CBL M/Q173HB4CBL M

Q173CPUN T

a /

Q173DV A6BAT/MR-BAT

a /

a /

b

Q173J2BCBL M/Q173HBCBL M

b

Q173J2B2CBL M/Q173HB2CBL M

40

1100 2.4.1 6



2 

(a)   

 

)

)

(( )

)

M A)

)

)

(Q172LX, Q172EX, Q173PX)

1

A6BAT/MR-BAT

Q /QCPU/

I/O /

             CPU

(Q33B, Q35B, Q38B, Q312B)

 CPU

(Q173CPU(N)

    SSCNET

Q173DV CBL M

(Q173DV)

MR-H-BN
SSENET
MR-J2HBUS M-2

MR-J2 -B
SSENET

MR-J2HBUS M

MR-H-BN MR-J2 -B

(QC B)

5 2

Q170TUTM

3

Q170TUD CBL M(-A)

4

A31TUD3TM

Q

(Q172LX, Q172EX, Q173PX)

     Q6 B

(Q63B, Q65B, Q68B, Q612B)

Q /I/O /

5 6

(A31TU-D3K , A31TU-DNK )

A6BAT/MR-BAT
Q173DV  A6BAT/MR-

BAT
Q173CPUN-T Q173CPUN-T

Q170TUD CBL M
A31TU-D3K / A31TU-DNK Q173CPUN-T

A31TU-D3K / A31TU-DNK

MITSUBISHI
LITHIUM BATTERY



2 

 

( H (

(

M)

(

M)

(

)

)

17 (-)

(b)   

(Q172LX, Q172EX, Q173PX)

Q /QCPU/I/O /

            CPU

(Q33B, Q35B, Q38B, Q312B)

 CPU (Q173CPU(N)

MR-H-BN

SSENET

Q173HBCBL M

MR-J2-B

SSENET

Q173J2BCBL M

MR-H-BN MR-J2 -B

(QC B)

4 1

Q170TUTM

2

Q170TUD CBL M (-A)

3

A31TUD3TM

Q

(Q172LX, Q172EX, Q173PX)

         Q6 B

(Q63B, Q65B, Q68B, Q612B)

Q /I/O /

4 5

(A31TU-D3K, A31TU-DNK)
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(2) Q172CPU(N) 

 Q172CPU(N)

 ?

1000 ?

b

Q172CPUN T

a

40 1100 2.4.1 6



2 

 

( B

( )

(

((

( ) )

(
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( )

( )

M) M B)

(a)   

(Q172LX, Q172EX, Q173PX)

1

Q170BAT

A6BAT/MR-BAT

Q /QCPU/I/O /

CPU

(Q33B, Q35B, Q38B, Q312B)

CPU (Q172CPU(N)

MR-H-BN

SSENET

Q172HB CBL-M

MR-J2-B

SSENET

Q172-J2BCBL-M)

MR-H-BN MR-J2L-B

(QCB)

5 2

Q170TUTM

3

Q170TUD CBL M (-A)

A31TUD3TM

Q

(Q172LX, Q172EX, Q173PX)

Q6B

(Q63B, Q65B, Q68B, Q612B)

Q /I/O /

5 6

(A31TU-D3K, A31TU-DNK)

SSENET Q172HB CBL

M-B/Q172 -J2B CBL M-B Q170BAT

A6BAT/MR-BAT A6BAT/MR-BAT

MITSUBISHI
LITHIUM BATTERY



2 

  

(

((

( )

(Q172HBCBL M) (Q172J2BCBL

) )
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( )

(b)   

(Q172LX, Q172EX, Q173PX)

Q /QCPU/I/O /

            CPU

(Q33B, Q35B, Q38B, Q312B)

 CPU (Q173CPU(N)

MR-H-BN

SSENET

Q173HBCBL M

MR-J2-B

SSENET

Q173J2BCBL M

MR-H-BN MR-J2 -B

(QC B)

4 1

2

Q170TUD CBL M (-A)

3

A31TUD3TM

Q

(Q172LX, Q172EX, Q173PX)

Q170TUTM

Q6 B

(Q63B, Q65B, Q68B, Q612B)

Q /I/O /

4 5

(A31TU-D3K, A31TU-DNK)
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(3)   Q173CPU(N)/ Q172CPU(N)
 (a) (b) (c)

a RS-232 (b)USB (c)SSCNET

 CPU 

(Q173CPU(N), Q172CPU(N)

RS-232 (QC30R2)

 CPU 

(Q173CPU(N), Q172CPU(N)

USB

Window 98/2000/XP

 CPU 

(Q173CPU(N), Q172CPU(N)

              SSCNET

(Q170CDCBL M, Q170BDCBL M)

           SSC I/F /

A30CD-PCF/A 0BD-PCF

( QCPU GPP PLC
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(N t 1)

2.1.1 Q173CPU(N)

 CPU 

CPU 
(Q3 B) CPU

Q61P-A Qn(H)
CPU

Q173
CPU
(N)

Q172
LX

Q172
EX

Q172
PX

Q160 QX

Q I/O

100/200VAC

/ ( 6)

  (16 )

(Q173DV) P

E

3
( 1 )( )

ABS  2/
( )( 6 )

ABS

(MR-JHSCBL

    FLS

    RLS

    STOP

   DOG/CHANGE

: 

: 

: 

:  dog/
                        -

8 /
( 4 )

IBM PC/AT

USB/RS-232

( -1)

A31TU-D3K /A31TU-DNK

(Q170CDCBL

SSC I/F /
(A30CD-PCF/
A

SSCNET 

SSCNET LINE2
SSCNET LINE3

SSCNET LINE4

SSCNET LINE1

(WinNT/Win98/Win2000/WinXP)
 SSC

 7 

(Q6 B)

d1 d8 d1 d8 d1 d8 d1 d8

M M M M M M M M
E E E E E E E E

, (FR-V500),  32

( -1) :  Q173CPUN-T
A31TU-D3K /A31TU-DNK  

SSCNET

MR-H BN/MR-J2S- B/MR-J2M-B/MR-J2- B/MR-J2-03B5
,
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2.1.2 Q172CPU(N)
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Q61P-A Qn(H)
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Q173
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(N)
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LX

Q172
EX

Q172
PX

Q160 QX

Q I/O

/ ( 6)

  (16 )

P

E

ABS

(MR-JHSCBL

3
( 1 )( )

ABS  2/
( )( 6 )

100/200VAC

IBM PC/AT

USB/RS-232

( -1)

A31TU-D3K /A31TU-DNK

(Q170CDCBL

SSCNET

SSC I/F /
(A30CD-PCF/
 A

(WinNT/Win98/Win2000/WinXP)
 SSC

(Q6 B)

 7 

    FLS

    RLS

    STOP

   DOG/CHANGE

: 

: 

: 

:  dog/                    -

8 /
( 1 )

SSCNET 

SSCNET LINE1
d1 d2 d3 d8

M

E

M

E

M

E

M

E

MR-H BN/MR-J2S- B/MR-J2M-B
/MR-J2- B/MR-J2-03B5 ,

, (FR-V500),  32

r,

( -1) :  Q173CPUN-T
 A31TU-D3K /A31TU-DNK  
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2.1.3 Q173CPU(N)/Q172CPU(N)  CPU 
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2.1.4 

(1)

(2)

(3)

(4)

(5)

(6)

(7)

(8)

(9)

(10)
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(11)  CPU 

( Q173CPU/Q172CPU)

(a)  CPU

(Q170FAN)

 (Q170FAN)  CPU

:
 CPU 

 CPU 0  40°C

 CPU 
 (Q170FAN)

1)

2)

运动 CPU 的周围温度 

 

运动 CPU 数量 

0 到 40°C 40 到 55°C 

1 个模块 可以移除 不要移除 

2 个模块或更多 不要移除 

 
 CPU 40 IC-RAM 1100

/4300

(  2.4.10 )

(12)

连续停电时间 
项目 

保证时间(最小) [ h ] 实际时间(典型) [ h ] 

充电 8小时以上 200 500 
仅内置可充电电池 

充电 40小时以上 1100 4300 

外部电池 60000 240000 
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2.2  

(1)   

部件名称 型号  说明 
电流消耗 
5VDC[A] 

备注 

Q172CPUN 控制8 轴  1.14  

Q172CPUN-T 控制8 轴对应示教模块         1.45  

Q172CPU 控制8 轴带冷却风扇 1.62  

Q173CPUN 控制32轴 1.25  

Q173CPUN-T 控制32轴对应示教模块   1.56  

运动 CPU 模块 

Q173CPU 控制32轴带冷却风扇 1.75  

伺服外部信号接

口模块 
Q172LX 伺服外部信号 8 轴 (FLS, RLS, STOP, DOG/CHANGE×8) 0.05  

Q172EX 
串行ABS同步编码器MR-HENC 接口×2 
跟踪输入 2 点 串行 ABS 同步编

码器接口模块 
Q172EX-S1 

串行ABS同步编码器MR-HENC 接口×2 
跟踪输入 2 点， 内置数据交换用内存。 

0.07  

Q173PX 
手动脉冲发生器MR-HDP01/  
同步编码器接口 ×3， 跟踪输入 3 点 手动脉冲发生器 

接口模块 
Q173PX-S1 

手动脉冲发生器MR-HDP01/  
同步编码器接口 ×3， 跟踪输入 3 点，内置数据交换用内存。 

0.11  

Q00CPU 程序容量  8k 0.25 
Q01CPU 程序容量14k 0.27 
Q02CPU 程序容量28k 0.60 
Q02HCPU 程序容量 28k 0.64 
Q06HCPU 程序容量60k 0.64 
Q12HCPU 程序容量124k 0.64 

PLC CPU 模块 

Q25HCPU 程序容量252k 0.64 

 

Q61P-A1 100-120VAC输入/ 5VDC 6A 输出 —— 

Q61P-A2 200-240VAC 输入/ 5VDC 6A 输出 —— 

Q63P 24VDC 输入/ 5VDC 6A输出 —— 
电源模块 

Q64P 100 -120VAC/200 -240VAC 输入/ 5VDC 8.5A输出 —— 

 

Q33B 可安装3 个 I/O 模块 0.105 

Q35B 可安装5个 I/O 模块 0.110 

Q38B 可安装8个 I/O 模块 0.114 
CPU 基板 

Q312B 可安装12 个 I/O 模块 0.121 

 

Q63B 可安装3 个 I/O 模块 0.105 
Q65B 可安装5 个 I/O 模块 0.110 
Q68B 可安装8 个 I/O 模块 0.114 

扩展基板 

Q612B 可安装12 个 I/O 模块 0.121 

 

QC05B 长度 0.45m 

QC06B 长度0.6m 

QC12B 长度 1.2m 

QC30B 长度3m 

QC50B 长度5m 

扩展电缆 

QC100B 长度10m 

——  

 

 

( -1)

( -2)

( -2)
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( )

部件名称 型号 说明 
电流消耗 
5VDC[A] 

备注 

手动脉冲发生器 MR-HDP01 

脉冲分辨率: 25PLS/rev(100PLS/rev 放大4倍率后 
允许轴负载 

 
允许速度: 200r/min(正常旋转) 

0.06 

 

A31TU-D3K13 对应SV13，带3位置开关, 仅日语 0.26 
示教模块 

A31TU-DNK13 对应 SV13，不 带3位置开关, 仅日语 0.26 

 

Q170TUD3CBL3M 
Q173CPUN-T/Q172CPUN-T    A31TU-D3K13连接用，3m 
(附件 : 示教模块的短路接头(A31TUD3TM) 

—— 

Q170TUDNCBL3M 
Q173CPUN-T/Q172CPUN-T    A31TU-DNK13连接用，3m 
(附件 : 示教模块的短路接头(A31TUD3TM) 

—— 示教模块的电缆 

Q170TUDNCBL03
M-A 

Q173CPUN-T/Q172CPUN-T    A31TU-DNK13连接用交换电

缆， 0.3m 
—— 

 

Q170TUTM 
Q173CPUN-T/Q172CPUN-T直线连接用示教模块短路接头，与

Q173CPUN-T/Q172CPUN-T一起包装. 
—— 示教模块的短路

接头 
A31TUD3TM Q170TUD3CBL3M/Q170TUDNCBL3M连接用示教模块短路接头 —— 

 

串行ABS同步编

码器 
MR-HENC 

分辨率: 16384PLS/rev 
允许轴负载                 
 
允许速度: 4300r/min 

0.15 

 

串行ABS同步编

码器电缆 
MR-JHSCBL M-H 

串行ABS同步编码器     Q172EX连接用 
2m, 5m, 10m, 20m, 30m 
(HC-SFS/RFS/UFS(2000r/min) 系列电机用同步编码器电缆) 

——  

 

 

: 19.6N
:   9.8N

( -1)

: 19.6N
:   9.8N
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( )

部件名称 型号      说明 
电流消耗 
5VDC[A] 

备注 

A6TBXY36 阳极公共端漏型输入模块，漏型输出模块（标准型） 

A6TBXY54 阳极公共端漏型输入模块，漏型输出模块（2线式） 接头/端子排转换模块 

A6TBX70 阳极公共端漏型输入模块（3线式） 

——  

AC05TB 长度 0.5m 

AC10TB 长度1m  

AC20TB 长度 2m 

AC30TB 长度3m 

AC50TB 长度5m 

AC80TB 长度8m 

接头/端子排转换模块

的电缆 

AC100TB 长度10m 

——  

 ( -1) : =  ( : 1 2: 2 4: 4 )

=  (05: 0.5m, 1: 1m, 2: 2m, 3: 3m, 5: 5m, 10: 10m, 20: 20m, 30: 30m)
( -2) : Q172EX-S1  Q173PX-S1

( -3) :  MR-J2S- B/MR-J2M-B/MR-J2- B/MR-J2-03B5 
( -4) : SSCNET

( -5) :



2 

部件名称 型号 说明 备注 

AC QX10 100-120VAC/7-8mA，16 点， 端子  
QX40 24VDC/4mA, 正公共端，16 点，端子  

QX41 24VDC/4mA, 正公共端，32 点， 接头  
QX42 24VDC/4mA, 正公共端，64 点， 接头  
QX70 12VDC/5V, 正/负公共端共用， 16 点，端子排  
QX71 12VDC/5V, 正/负公共端共用， 32 点， 端子排  
QX72 12VDC/5V, 正/负公共端共用， 64 点，端子排  
QX80 24VDC/4mA, 负公共端，16 点，端子排  

输入模块 
DC 

QX81 24VDC/4mA, 负公共端，32 点， 接头  
继电器 QY10 240VAC/24VDC, 2A/点， 8A/公共端， 16 点/公共端， 端子排  

QY40P 12V/24VDC, 0.1A/点， 1.6A/公共端，16 点/公共端，端子排  

QY41P 12V/24VDC, 0.1A/点， 2A/公共端， 32 点/公共端接头  

QY42P 12V/24VDC, 0.1A/点， 2A/公共端， 64 点(32 点/公共端) ， 接头  漏型 

QY50 
12V/24VDC, 0.5A/点， 4A/公共端， 16 点(16 点/公共端), 
端子排 

 

QY80 
12V/24VDC, 0.5A/点， 4A/公共端， 64 点(32 点/公共端), 
端子排 

 

晶
体

管
 

源型 

QY81P 
12V/24VDC, 0.1A/点， 2A/公共端， 32 点(32 点/公共端), 
接头 

 

QY70 5/12VDC, 16mA/点， 16 点(16 点/公共端) ，端子排  

输出模块 

TTL•CMOS (漏) 
QY71 5/12VDC, 16mA/点， 32 点(32 点/公共端) ， 接头  

QH42P 
24VDC正公共端: 32 点 
DC12-24V/0.1A漏型输出: 32 点，接头， 
 (热保护，短路保护) 

 
输入/输出模

块 
DC 输入/ 
晶体管输出 

QX48Y57 
24VDC正公共端: 8 点 
DC12-24V/0.5A 漏型输出: 7 点，端子排， 
（带保险丝） 

 

中断模块 QI60 DC24V/4mA, 正公共端， 16 点，端子排  
Q64AD 4ch, A/D 转换，电压、电流输入  
Q68ADV 8ch, A/D转换，电压输入  
Q68ADI 8ch, A/D转换，电流输入  
Q62DA 2ch, D/A转换，电压、电流输出  
Q64DA 4ch, D/A转换，电压、电流输出  

Q68DAV 8ch, D/A转换，电压输出  

模拟量模块  

Q68DAI 8ch, D/A转换，电流输出  

 

(2)   CPU Q PLC

注" "的不提供接头。 
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(b)   MR-J2S- B/MR-J2M-B/MR-J2- B/MR-J2-03B5

部件名称 型号名称 说明 

MR-J2S- B MR-J2-Super 系列 
伺服放大器 MR-J2S- B1 

关于伺服电机的输出容量请参照伺服放大器目录。 

MR-J2M- DU 驱动单元 

MR-J2M-P8B 接口模块 
MR-J2M 系列  
伺服放大器 

MR-J2M-BU  基板 

关于伺服电机的输出容量请参照伺服放大器目录。 

MR-J2 系列 
伺服放大器 

MR-J2- B 

MR-J2-Jr 系列 
伺服放大器 

MR-J2-03B5 

关于伺服电机的输出容量请参照伺服放大器目录 

电池 MR-BAT 绝对位置检测备份用 

端子接头 MR-A-TM 
连接到最后一个伺服放大器(MR-J2S- B/MR-J2M-B/MR-J2- B/MR-J2-03B5) by 
SSCNET 

MR-J2HBUS M-A 
• Q173DV       MR-H BN. 
• MR-H BN      MR-J2 -B           . 
0.5m, 1m, 5m 

MR-J2HBUS M 
• MR-J2 -B              MR-J2 -B            . 
• MR-J2 -B              Q173DV. 
0.5m, 1m, 5m 

SSCNET 电缆 

Q172J2BCBL M 
MR-J2 -B                 FR-V5NS             . 
0.5m, 1m, 5m 

MR-JHSCBL M-L 标准电缆 

MR-JHSCBL M-H 

MR-ENCBL M-H 

长弯曲寿命  
编码器电缆 

• HC-SFS/RFS/UFS(2000r/min)系列电机     
  MR-J2S- B/MR-J2M-B. 
• HC-SF/RF/UF(2000r/min) 系列电机      MR-J2- B.  
2m, 5m, 10m, 20m, 30m 

MR-JCCBL M-L 标准电缆 

MR-JCCBL M-H 

• HC-MFS/KFS/UFS(3000r/min) 系列电机 
  MR-J2S- B/MR-J2M-B. 
• HC-MF/UF(3000r/min) and HA-FF 系列电机      MR-J2- B. 
2m, 5m, 10m, 20m, 30m 

MR-JCCBL M-H 
HC-AQ 系列电机     MR-J2-03B5. 
2m, 5m, 10m, 20m, 30m 

编码器电缆 

MR-JRBRCBL M-
H 

长弯曲寿命  
编码器电缆 

HC-AQ 系列电机     MR-J2-03B5. 
2m, 5m, 10m, 20m, 30m 
(带电磁制动的伺服电机专用电缆) 

MR-J2CNS 
MR-ENCNS 

HC-SFS/RFS/UFS(2000r/min) 、HC-SF/RF/UF(2000r/min) 系列电机用伺服放大

器和中继侧接头装置 

MR-JRCNM HC-AQ系列电机的伺服放大器和中继侧接头装置 

MR-JRBRCNM 
HC-AQ系列电机用放大器侧 (带电磁制动)和中继侧接头装置。 (连接电磁制动接

点需要MR-JRBRCN) 

MR-JRBRCN HC-AQ系列电机用电磁制动触点连接接头。. 

编码器接头装置 

MR-J2CNM 
HC-MFS/KFS/UFS(3000r/min) 系列 和 HA-FF, HC-MF/UF(3000r/min) 系列电机

用伺服放大器和中继侧接头装置 

 ( -1) : MR-J2S- B/MR-J2M-B/MR-J2- B/MR-J2-03B5 

( -2) : SSCNET

(FR-V5 0- ) SSCNET

( -1) ( -1)

( -1)

( -1) ( -2)

( -1)
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(c)   FR-V5 0-

部件名称 型号名称 说明 

FR-V520- K FR-V500系列矢量变

频器 FR-V540- K 
关于伺服电机的输出容量请参照伺服放大器目录。 

Q172J2BCBL M • MR-J2 -B           FR-V5NS 
0.5m, 1m, 5m 

SSCNET 电缆 

FR-V5NSCBL  
• Q172CPU(N)    FR-V5NS 
• FR-V5NS             FR-V5NS  

0.5m, 1m, 5m, 10m, 20m 

 
( -2) : SSCNET

(FR-V5 0- ) SSCNET

 (4)   
(a)   

运行系统软件包 
应用软件 

Q173CPU(N) Q172CPU(N) 
备注 

传送装配用 SV13 
(运动 SFC) 

SW6RN-SV13QB SW6RN-SV13QD  

自动机器用SV22 
(运动 SFC) 

SW6RN-SV22QA SW6RN-SV22QC  

 

(b)  

名称 内容 备注 

SW6RNC-GSVE 
(系统集成软件(1 CD-ROM) ) 

传送装配用软件 : SW6RN-GSV13P 
自动机器软件     : SW6RN-GSV22P 
凸轮数据软件     : SW3RN-CAMP 
数据示波器软件 : SW6RN-DOSCP 
通讯系统软件     : SW6RN-SNETP 
文件打印软件     : SW3RN-DOCPRNP, 
                              SW20RN-DOCPRNP 

 

SW6RNC-GSVHELPE操作手册(1 CD-ROM) )  

SW6RNC-
GSVPROE 

安装手册  

SW6RNC-GSVPROE  

A30CD-PCF(SSC I/F card(PCMCIA TYPE II  1CH/card) )  SW6RNC-GSVSETE 

Q170CDCBL3M(A30CD-PCF 电缆 3m )  

 注) : 编程软件的运行环境仅限于 WindowsNT R 4.0/ 

Windows R 98/Windows R 2000/Windows R XP 英文版本)。 

(c)   PLC 

名称 PLC软件包 备注 

GX Developer SW D5C-GPPW-E  

 ( ) : = 6

( -1) : MR-J2S- B/MR-J2M-B/MR-J2- B/MR-J2-03B5 

( -1) ( -2)

( -2) ( -2)

( -2)

 : SW6RN-GSV13P
     : SW6RN-GSV22P
     : SW3RN-CAMP

 : SW6RN-DOSCP
     : SW6RN-SNETP
     : SW3RN-DOCPRNP,

                              SW20RN-DOCPRNP
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(5)

WindowsNT4.0/98/2000/XP IBM PC/AT

项目 
WindowsNT    4.0(Service Pack 2 

以上) (注) 或 Windows    98 
Windows    2000 Windows    XP 

CPU Pentium133MHz以上 Pentium II 233MHz 以上 Pentium II 450MHz以上 

内存 建议 32MB以上 建议 64MB以上 建议 192MB以上 

硬盘空余空间 硬盘自由空间如下表 

磁盘驱动 3.5inch (1.44MB)软盘驱动, CD-ROM 驱动 

显示 800×600 象素，256 色以上 

 ( ) :  USB 

 SW6RNC-GSVE 

型号名称 容量 

SW6RN-GSV13P 40MB 

SW6RN-GSV22P 40MB 

SW6RN-GSV43P 25MB 

SW3RN-CAMP 2MB 

SW6RN-DOSCP 12MB 

标准 11.5MB 
SW6RN-SNETP 

定制 (全部选择时) 12MB 

SW3RN-DOCPRNP, 34MB 

SW20RN-DOCPRNP 33MB 

 

 SW6RNC-GSVHELPE 

型号名称 容量 

SW6RN-GSV13P 23MB 

SW6RN-GSV22P 25MB 

SW6RN-GSV43P 18MB 

SW3RN-CAMP 3MB 

SW6RN-DOSCP 5MB 

SW6RN-SNETP 3MB 

SW3RN-DOCPRNP 4MB 

SW20RN-DOCPRNP 4MB 

 (注-1) : WindowsNT
R

, Windows
R
是微软公司在美国和/或其他国家持有的商标或注册商标。 

(注-2) : Pentium 
R
是英特尔公司或其子公司在美国和/或其他国家持有的商标或注册商标。 

R

R

R R
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要点  

(1) 在操作此软件时，如 Windows操作有不明之处，请参照 Windows手册或其它供应商的 

说明书。 

 
(2)   因 WindowsNT   4.0/Windows   98/Windows   2000/ Windows   XP 系统字体大小， 

屏幕可能不正常显示。 
请确认用小的字体。 

 

R R R R
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2.3 

Q173CPU(N)/Q172CPU(N) 

项目 说明 

运行环境温度 0 到 55°C 

存储环境温度 -25 到 75°C (注-3) 

运行环境湿度 5 到 95% RH, 不结露 

存储环境湿度 5 到 95% RH, 不结露 

 频率 加速度 振幅 扫描次数 

10 到 57Hz —— 0.075mm 
有间歇振动时 

57 到 150Hz 9.8m/s2 —— 

10到 57Hz —— 0.035mm 

耐振 遵从 

JIS B 3501, 

IEC 61131-2 

 
有连续振动时 

57到 150Hz 4.9m/s2 —— 

在每个 X, Y, Z 

方向 10次 

(80 min.) 

抗冲击 遵从 JIS B 3501, IEC 61131-2(147m/s2 ,在每个 3个方向 X, Y, Z有 3次) 

周围环境 无腐蚀气体 

运行海拔 2000m 以下 

安装位置 控制面板内部 

过电压等级
(注-1)

 II 以下 

污染等级
(注-2)

 2以下 

 

II

300V 2500V

 2 

0m  CPU

( -1) :

( -2) :

  ( -3) :
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2.4 

2.4.1 CPU 

(1)   Q173CPUN(-T)/Q172CPUN(-T)

Q17   CPUN  T

RS-232

USB

MODE
RUN
ERR.

M.RUN
BAT.

BOOT

2)

8)

3)

4)

5)

6)

7)

PULL

When opening the cover, put your finger here.

FRONT
SSCNET

CN2

CN1

TU

MODE
RUN
ERR.

M.RUN
BAT.

BOOT
ON  SW

1
2
3
4
5

STOP RUN

RESET L CLR

9)

10)

11)

12)

13)

14)

15)

20)

16)

17)

1)

Q172CPUN(-T)

20)

19)

18)

Q173CPUN(-T)

20)

19)

18)
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(2)   Q173CPU/Q172CPU

Q17   CPU

RS-232

USB

MODE
RUN
ERR.

M.RUN
BAT.

BOOT

2)

8)

3)

4)

5)

6)

7)

PULL

When opening the cover, put your finger here.

FRONT
SSCNET

CN2

CN1

MODE
RUN
ERR.

M.RUN
BAT.

BOOT
ON  SW

1
2
3
4
5

STOP RUN

RESET L CLR

9)

10)

11)

12)

13)

14)

15)

16)

17)

21)22)

1)

 Q172CPU

18)

19)

 Q173CPU

18)

19)
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编

号 
名称 用途 

1) 模块固定钩子 把模块固定到基板上。（快速装卸） 

2) MODE LED (模式判定) 
亮(绿色) 
亮(橙色) 

 : 正常模式 
 : 安装模式。ROM写入模式 

亮  : 运动 CPU 正常启动 

3) RUN LED 灭  : 运动 CPU 异常。 
当在启动时出现异常或WDT错误出现时， RUN LED 关闭。 

亮  : 当故障出现, 如下情况 LED开启 
      1) WDT 错误 
      2) 系统设置错误 
      3) 伺服错误 
      4) 运动 SFC错误 
      5) 运行不能停止的自诊断错误（除电池故障外）。 

闪烁   : 检测到使运行停止的自诊断故障 

4) ERR. LED 

不亮  : 正常 

亮  :当运动控制执行时 

闪烁  :当清除锁存数据操作启动时 5) M. RUN LED 

不 亮  :当运动控制没有被执行或当检测到运行停止的自诊断错误。 

6) BAT. LED 亮  :当电池故障出现 (当用外部电池时。) 

7) BOOT LED 
亮 
不亮 

 : ROM运行模式 
 : RAM运行/安装模式。ROM写入模式 

8) 模块安装杠杆 用于安装模块到基板上 

9) 存储卡 EJECT按钮 用于从运动 CPU中拆除存储卡 

10) 存储卡安装接头 接头用于把存储卡连接到运动 CPU。（运动 CPU用运行系统软件包使用存储卡） 

11) USB 接头 (注) 用于USB兼容的外围机器连接接头。（接头型号B）可以用USB专用电缆连接 

12) RS-232 接头 (注) 
与外围机器连接接头。 
可以用RS-232 电缆 (QC30R2)连接 

 ( ): USB RS-232
Q6HLD-R2 

CPU module

Q6HLD-R2
RS-232 cable

CPU
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(3)   Q173CPU(N)/ Q172CPU(N)

编

号 
名称 用途 

DIP开关 1 禁止使用。 (出厂时在OFF) 

• ROM 运行设置 (出厂时在OFF) 
DIP开关 2 

DIP开关 3 

       SW2 
       OFF 
       ON 
       OFF 
       ON 

SW3 
OFF    
OFF    
ON      
ON      

 
RAM运行模式 
禁止 
禁止 
RAM操作的模式 

DIP开关 4 禁止使用。(出厂时在OFF) 

13) 

DIP开关 

1

2

3

4

5

ON SW

 

DIP开关 5 
(安装• ROM 写
入开关)  

       ON      : 安装ROM写入模式 
      OFF    : 通常模式 (RAM运行模式/由 ROM运行模式) 
 • 从外围机器，把操作系统软件(OS)安装在运动 CPU模块里，把倾斜开关 

5打到ON。完安装完成后切换开关。 

14) 
RUN/STOP 开关 
(瞬时开关) 

扳到 RUN/STOP使用 
       RUN   : 执行运动程序 
       STOP : 停止运动程序.  

15) 
RESET/L.CLR 开关 

(注-1)
 

(瞬时开关) 

RESET :开关扳到 “RESET”位置时，重置硬件。用于运算异常时的重置和运算初始化。 
L.CLR   : 清除锁存区域内用参数设置的数据。 
                (同时也会清除锁存区域以外的数据。) 
L.CLR操作方法： 
              1) 设置 “RUN/STOP” 开关到 “STOP”. 
              2) 扳 “RESET/L.CLR” 开关到 “L.CLR” 几次，直到 “M. RUN LED” 闪烁 
                  (“M. RUN LED” 闪烁: 清除锁存数据完成。 ) 
              3) 将 “RESET/L.CLR” 开关扳到“L.CLR”。 (“M. RUN LED”灭) 

16) 模块固定螺丝孔 用于固定到基板上的螺丝孔 (M3×12 螺丝 :用户自备) 

17) 模块固定钩 用于固定到基板上的钩 

18) CN1 接头
 (注-2)

 与伺服放大器连接的接头 

19) CN2接头 与个人计算机或SSCNET连接的接头 

20) TU接头
(注-3)(注-4) 与示教模块连接的接头 

21) 冷却风扇接头
(注-5)

 与冷却风扇元件(Q170 FAN)连接的接头 

22) 冷却风扇元件 
(注-5)

 运动控制器专用冷却风扇模块 

 (注-1) : 多 CPU 系统中 2-4 号 QCPU/ 运动 CPU 不能单独复位。复位时，其它 CPU 会变为“MULTI CPU 
DOWN (出错代码 : 7000)，多 CPU 系统全部停止。 
请通过对 1 号机的 QCPU 复位进行系统复位。 

(注-2) : 使用 Q173CPU(N)时, SSCNET 1-4 系统信号进入接头 CN1 。 
            此时有必要采用分线模块 (Q173DV)或分支电缆(Q173J2B CBL M/Q173HB CBL M) 。 
(注-3) : 仅限 Q173CPUN-T/Q172CPUN-T。 
(注-4) : 当连接示教模块时，选择与示教模块规格相符的电缆。 

(注-5) : 当仅用 Q173CPU/Q172CPU 时。 
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(4)   Q173CPU(N)/Q172CPU(N)

(a)   

项目 Q173CPUN Q173CPUN-T Q173CPU Q172CPUN Q172CPUN-T Q172CPU 

示教模块 —— 可用 —— —— 可用 —— 

内部电流消耗(5VDC) [A] 1.25 1.56 (注) 1.75 1.14 1.45 (注) 1.62 

外形尺寸 
 [ mm] 

98 (H) × 27.4 (W) ×  

114.3 (D) 

118 (H) ×  
27.4 (W) ×  

89.3 (D) 

98 (H) × 27.4 (W) ×  

114.3 (D) 

118 (H) ×  
27.4 (W) ×  

89.3 (D) 

重量[kg] 0.23 0.24 0.22 0.22 0.23 0.21 

 

(b)   / SV13/SV22

( ) : 0.26[A] 

•
项目 Q173CPUN(-T) Q173CPU Q172CPUN(-T) Q172CPU 

控制轴的数目 32 轴 8轴 

SV13 

0.88ms/ 1 到  8轴 

1.77ms/ 9 到 16轴 

3.55ms/17 到 32轴 

0.88ms/1 到 8轴 

运行周期 

(缺省值) 

SV22 

0.88ms/ 1 到   4轴 

1.77ms/ 5 到 12轴 

3.55ms/13 到 24轴 

7.11ms/25 到 32轴 

0.88ms/1 到 4轴 

1.77ms/5到 8轴 

插补功能 
直线插补(最多 4轴),圆弧插补 (2轴), 

螺旋插补(3轴) 

控制方式 

PTP(点到点) 控制， 速度控制, 速度位置控制,定长馈送， 

等速控制，位置跟随控制，速度切换控制， 

高速振动控制，同步控制 l (SV22) 

加减速处理 
 自动梯形加/减速， 

S曲线加/减速 

补偿 后冲补偿, 电子齿轮 

编程语言 运动 SFC, 专用命令, 机械支持语言 (SV22) 

程序容量 14k 步 

定位点数目 
3200 点 

（可以间接指定） 

编程工具 IBM  PC/AT 

外围 I/F USB/RS-232/SSCNET 

原点回归功能 

近点Dog型 (2类)， 计数型 (3类)， 数据设置方式 (2 类)，  

Dog 支架方式， 制动器停止方式(2类)， 兼用限位开关方式 

(具备原点回归重试和原点位置移动) 

JOG 操作功能 提供 

手动脉冲发生器操作功能 可以连接 3 模块 

同步编码器操作功能 可以连接 12 模块 可以连接 8 模块 
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•  ( )

项目 Q173CPUN(-T) Q173CPU Q172CPUN(-T) Q172CPU 

M代码功能 
具备M代码输出功能 

具备M代码结束等待功能 

限位开关输出功能 
输出点数 32点 

监视数据：运动控制数据/字软元件 

绝对位置系统 

•将电池设为伺服放大器，使其兼容。 

(可以选择完全数据方法或为每一轴用增量方法) 

•当矢量变频器使用时，只有增量方法 

SSCNET I/F的数目 5CH 2CH 

            Q172LX : 可使用 4模块             Q172LX : 可使用 1模块 

            Q172EX : 可使用 6模块             Q172EX : 可使用 4模块 运动相关模块安装数目 

            Q173PX : 可使用 4模块             Q173PX : 可使用 3模块 

 ( -1):

1

•  SFC 

项目 Q173CPU(N)/Q172CPU(N) 

代码合计 
(运动 SFC图+ 运算控制+ 转移) 

287k 字节 
程序容量 

文本合计 
(运算控制+ 转移) 

224k 字节 

运动 SFC 程序数 256(No.0 到 255) 
运动 SFC 图 大小/一个程序 最大 64k 字节 (包括运动 SFC 图注解) 运动 SFC 程序 

运动 SFC 步数/一个程序 最多 4094 步 

运算控制程序的数目 
F(执行一次类 )和 FS(扫描执行类) 加起来为 4096。           
(F/FS0 到 F/FS4095) 

转换程序的数目 4096(G0 到 G4095) 

代码大小/一个程序 最大 64k 字节 (32766 步) 

( ) 嵌套/一块 最大 32 

运算控制程序 计算式/位条件式 

运算控制程序 
(F/FS)  / 
转移程序 
(G) 

表达式 
转移程序 计算式/位条件式/比较条件式 

同时执行程序的数量 最大 256 
同时激活步数 最大 256 步/所有程序 

普通任务 在运动主周期里执行 

固定周期 
在固定周期里执行 

(0.88ms, 1.77ms, 3.55ms, 7.11ms, 14.2ms) 

外部中断 
中断模块QI60的 16 点输入中已设定的输入为ON时 

QI60 (16 点). 

事件任务 
(可做标

记) 

PLC 中断 来自PLC的中断指令执行. 

执行规格 
执行的任

务 

NMI 任务 
中断模块QI60的 16 点输入中已设定的输入为ON时 

QI60 (16 点). 

I/O (X/Y)点数 8192 点 

 

( -1) ( -1)
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(5)   Q172EX, Q173PX

同步编码器 
项目 

串行ABS 增量 
手动脉冲发生器 

Q173CPU(N) 12 模块 

Q172CPU(N) 8 模块 
3 模块 

模块选择 Q172EX Q173PX 

 
(6)   Q173CPU(N)/Q172CPU(N) 

•  Q173CPU(N)/Q172CPU(N)
Q173CPU(N)/Q172CPU(N) 8

8 IC-

RAM 200

5 8 40 IC-RAM

1100

A6BAT/MR-BAT

连续停电时间 
项目 

保证时间 (MIN) [ h ] 实际时间 (TYP) [ h ] 

8小时以上充电时

间 
200 500 

仅内置可充电电池 
40小时以上充电时

间 
1100 4300 
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2.4.2 

1

性能规格                       名称   
项目 Q61P-A1 Q61P-A2 

基板安装位置 电源模块装载位置 
应用基板单元 Q33B, Q35B, Q38B, Q312B, Q65B, Q68B, Q612B 

输入电源 
100 到 120VAC (+10%/-15%)  

(85 到 132VAC) 
200到 240VAC (+10%/-15%) 

(170 到 264VAC) 
输入频率 50/60Hz ±5% 
输入电压失真波动率 5% 以下 
最大输入视在功率 105VA 
涌入电流 20A 8ms 以下 

5VDC 6A 
额定输出电流 

24VDC —— 
5VDC 6.6A 以上 

过电流保护
(注－1) 

24VDC —— 
5VDC 5.5 到 6.5V 

过电压保护
(注－2) 

24VDC —— 
效率 70% 以上 
可允许的瞬间断电时间

(注－3) 20ms 以下 

抗电强度 
交叉输入/LG 和输出/FG 

2,830VAC rms / 3 周期 (高度 : 2000m ) 

绝缘电阻 
交叉输入和输出 (LG 和 FG 分开), 交叉输入和 LG/FG, 交叉输出和 FG/LG. 
10MΩ 以上通过绝缘电阻监测器（500VDC） 

噪音耐受量 
• 通过 1，500Vp-p噪音电压，1µs噪音宽度和 25～60 Hz噪音频率的噪音模拟器 
• 噪音电压 IEC61000-4-4, 2kV 

运行指示 LED 指示 （5VDC 输入时被点亮） 
保险丝 内置（用户不可自行更换） 

应用 
ERR 触点（常闭开关，通常在CPU的一个错误中止时OFF）， CPU单元运行状态输

出 
额定开关电压/电流 24VDC，0.5A 
最小开关装载 5VDC，1mA 
响应时间 关闭到开启：10ms 以下。开启到关闭：12ma以下。  

寿命 
机械的：2百万次以上 
电子的：在额定开关电压/电流下达到 10万次以上 

浪涌抑制器 无 

触点输出

部分 

保险丝 无 
端子螺丝尺寸 M3.5 × 7 
可用电线尺寸 0.75 ～ 2mm2 
可用压接端子 RAV1.25 ～ 3.5， RAV2 ～ 3.5 
可用旋紧转距 59 ～ 78 × 10-2 N•m 

外形尺寸[mm] 98(H) × 55.2(W) × 90(D) 

质量[kg] 0.31 
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性能规格                             名称 
项目 Q63P Q64P 

基板安装位置 电源模块装载位置 
应用基板单元 Q33B， Q35B， Q38B， Q312B， Q65B， Q68B， Q612B 

输入电源 
24VDC (+30%/-35%)  

(15.6到 31.2VDC) 

100到 120VAC/200到 240VAC (+10%/-
15%) 

(85到 132VAC/170到 264VAC) 
输入频率 —— 50/60Hz ±5% 
输入电压失真波动率 —— 5% 以下 
最大输入视在功率 45W 160VA 
涌入电流 100A 1ms 以下 20A 8ms 以下 

5VDC 6A 8.5A 
额定输出电流 

24VDC —— —— 
5VDC 6.6A 以上 9.9 ～ 14.4A 

过电流保护 
24VDC —— 
5VDC 5.5 到 6.5V 

过电压保护 
24VDC —— 

效率 70% 以上 
可允许的瞬间断电时间 10ms 以下（在 24VDC输入） 20ms 以下 

抗电强度 500VAC 主要交叉和 5VDC 
交叉输入/LG 和输出/FG 
2,830VAC rms/3 循环  
（高度：2000m） 

绝缘电阻 10MΩ以上通过绝缘电阻监测器 

交叉输入或者输出（LG和FG分开），

交叉输入和 LG/FG，交叉输出和 FG/LG 
10Ω 以上通过绝缘电阻监测器

（500VDC） 

噪音耐受量 
• 通过 500Vp-p噪音电压，1µs噪音宽度和

25到 60 Hz噪音频率的噪音模拟器 

• 通过 1，500Vp-p噪音电压，1µs噪音宽

度和 25到 60 Hz噪音频率的噪音模拟器 
• 噪音电压 IEC61000-4-4, 2kV 

运行指示 LED 指示 （5VDC 输入时被点亮） 
保险丝 内置（用户不可自行更换） 

应用 
ERR 触点（常闭开关，通常在CPU的一个错误中止时OFF）， CPU单元运行状态输
出 

额定开关电压/电流 24VDC， 0.5A 
最小开关装载 5VDC，1mA 
响应时间 关闭到开启：10ms以下。开启到关闭：12ms以下 

寿命 
机械的：2百万次以上 
电子的：在额定开关电压/电流下达到 10万次以上 

浪涌抑制器 无 

触点输出
部分 

保险丝 无 
端子螺丝尺寸 M3.5×7 
可用电线尺寸 0.75到 2MM2 
可用压接端子 RAV1.25到 3.5,RAV2到 3.5 
可用旋紧转距 59到 78×10-2 N·M 

外形尺寸[mm] 98(H) × 55.2(W) × 90(D) 98(H) × 55.2(W) × 115(D) 

质量[kg] 0.33 0.40 

 

( 1)

( 2)

( 3)
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要点   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

5VDC,24VDC

LED

5VDC 5.5 6.5V

LED

LED

CPU

( -1):

( -2) :

( -3) :
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(2)  

(a)   Q61P-A1, Q61P-A2, Q63P, Q64P
 

Q61P-A1 

POWER

100-120VAC
INPUT

   50/60Hz 105VA
OUTPUT 5VDC 6A

ERR.

L

+ -24VDC 0.5A

(FG)

(LG)

N

L

100-120VAC
INPUT

8) 1)

7)

2)

3)

4)

5)

9) 6) 

 

Q61P-A2 

POWER

200-240VAC
INPUT

   50/60Hz 105VA
OUTPUT 5VDC 6A

ERR.

L

+ -24VDC 0.5A

(FG)

(LG)

N

L

200-240VAC
INPUT

8) 1)

7)

2)

3)

4)

5)

9)

Q61P-A2

Q61P-A2

6)  

Q63P 

POWER

24VDC
INPUT

       MAX 45W
OUTPUT 5VDC 6A

ERR.

L

+ -24VDC 0.5A

(FG)

(LG)

24V

24G

24VDCINPUT

8) 1)

7)

2)

3)

4)

5)

9) 6)

3

3

 

 

Q64P 

POWER

100-120/200-240VAC
INPUT

   50/60Hz 160VA
OUTPUT 5VDC 8.5A

ERR.

L

+ -24VDC 0.5A

(FG)

(LG)

N

L

100-120/200-240VAC
INPUT

8) 1)

7)

2)

3)

4)

5)

9)

Q61P-A2

6)
Q61P-A24

4

 

编号 名称 用途 

1) POWER LED 5VDC 电源指示器 LED 

2) ERR端子 
当发生使CPU模块停止的错误时，变为OFF。 

当安装在扩展基板上时，常开。 

3) FG端子 与印刷线路板的屏蔽模式相连接的接地端。 

4) LG端子 将电源滤波器接地 

5) 电源输入端子 
•  用于连接一个 100VAC 或 200VAC电源.(Q61P-A1, Q61P-A2, Q64P) 

•  用于连接一个 24VDC电源。(Q63P) 

6) 端子螺丝 M3.5×7 

7) 端子盖板 保护端子台用盖板 

8) 模块固定螺丝孔 
用于将模块固定到基板单元。 

(螺丝规格：M3×12 , 紧固转距: 36 到 48×10-2 N•m) 

9) 模块安装杆 用来将模块安装到基板单元。 

 



2 

要点  

(1)   Q61P-A1 是输入 100VAC 电压专用，不能输入 200VAC 电压到 Q61P-A1，否则可能

出现故障。 

电源电压 
电源模块类型 

100VAC 200VAC 

Q61P-A1 操作正常 电源模块故障 

 

Q61P-A2 
电源模块不会引起故障。 
CPU 不能动作。 

操作正常。 

 

(2)   Q63P 专用于输入 24VDC 的电压.不要输入除 24VDC 以外的电压到 Q63P,否则可能发

生故障。  
(3)   确信将 LG 和 FG 接地接线端安置在地上。 (接地电阻: 100Ω以下) 
 

 

(3)   
I/O

( MR-HENC, MR-HDP01  A31TU-D K13

)

I/O 5VDC

QCPU(Q ) ( )

部件名称 型号名称 描述 
电流消耗量 

5VDC [A] 

Q173CPUN 32 轴控制用 1.25 

Q173CPUN-T 32 轴控制用, 对应示教单元 1.56 

Q173CPU 32 轴控制用, 加制冷风扇单元 1.75 

Q172CPUN 8 轴控制用 1.14 

Q172CPUN-T 8 轴控制用,对应示教单元 1.45 

运动CPU 模块 

Q172CPU 8 轴控制用, 加制冷风扇单元 1.62 

伺服系统外部信号接口模块 Q172LX 
伺服系统外部信号输入 8 轴 

(FLS, RLS, STOP, DOG/CHANGE×8) 
0.05 

Q172EX 
串行ABS同步编码器 MR-HENC 接口×2 

跟踪输入 2点 串行ABS同步编码器接口模块

(注-1) 
Q172EX-S1 

串行ABS同步编码器MR-HENC 接口×2 

跟踪输入 2点, 数据交换用内置存储器 

0.07 
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部件名称 型号名称 描述 
电流消耗量 

5VDC [A] 

Q173PX 
手动脉冲发生器MR-HDP01/ 

同步编码器接口×3, 跟踪输入 3点 

手动脉冲发生器接口模块  

Q173PX-S1 

手动脉冲发生器MR-HDP01/ 

同步编码器接口×3,  

跟踪输入 3点, 数据交换用内置存储器 

0.11 

手动脉冲发生器 MR-HDP01 

脉冲分辨率: 25PLS/rev (100 PLS/rev 放大 4倍后) 

允许轴负载         

 

允许速度: 200r/min (正常旋转) 

0.06 

A31TU-D3K13 用于 SV13, 用 3个位置临时开关 
示教单元 

A31TU-DNK13 用于SV13, 没有临时开关 
0.26 

串行ABS同步编码器 MR-HENC 
分辨率: 16384PLS/rev 

允许转速: 4300r/min 
0.15 

制冷风扇单元 Q170FAN 运动CPU模块专用制冷风扇 0.08 

 ( -1) : (MR-HENC MR-HDP01)

( -2) : A31TU-D K13

: 19.6N

: 9.8N

( -1)
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(4) ( Q173CPUN-T )
(a)

Q38BQ173

PX

Q173

   CPUN-T

Q172

LX

Q172

EX

QX40 QX40 QY10 QY10

MR-HDP01

Q02H

CPU

Q61P

-A1

MR-HDP01
MR-HENC

A31TU-D3K13

(b) 5VDC
Q02HCPU

Q173CPUN-T ( )

Q172LX

Q172EX

MR-HENC

: 0.64 [A]

:1.56 [A]

: 0.05 [A]

: 0.07 [A]

: 0.15 [A]

Q173PX

MR-HDP01

QX40

QY10

Q38B

: 0.11 [A]

: 0.06 [A]

: 0.05 [A]

: 0.43 [A]

: 0.114 [A]

( ) A31TU-D3K13(0.26A) 

(c)
I5V = 0.64 + 1.56 + 0.05 + 0.07 + 0.15 + 0.11 + 0.06×2 + 0.05×2 + 0.43 

     ×2 + 0.114 = 3.774[A] 
3.774[A]  (Q61P-A1(100VAC)6A)

( ) : 5VDC
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2.4.3 

(CPU )

(1)   
(a)   CPU 

型号 

项目 
Q33B Q35B Q38B Q312B 

I/O 模块数目  3 5 8 12 

扩展可能性 可扩展 

适用模块 Q 系列模块 

5VDC内部电流消耗量 
[A] 

0.105 0.110 0.114 0.121 

安装孔尺寸 M4 螺丝孔或  4.5孔 (M4 螺丝用) 

外形尺寸 
[mm] 

189(W)×98(H) × 
44.1(D) 

245(W) ×98(H)  × 
44.1(D) 

328(W) ×98(H) × 
44.1(D) 

439(W) ×98(H) × 
44.1(D) 

质量 [kg] 0.21 0.25 0.35 0.45 

附件 固定螺丝规格 M4×14   4 枚 (DIN 导轨安装适配器是可选择的) 

DIN导轨安装适配器类

型 
Q6DIN3 Q6DIN2 Q6DIN1 

 

(b)   

型号 

项目 
Q63B Q65B Q68B Q612B 

I/O 模块数目  3 5 8 12 

扩展可能性 可扩展 

适用模块 Q 系列模块 

5VDC内部电流消耗量 
[A] 

0.105 0.110 0.114 0.121 

安装孔尺寸 M4螺丝孔或  4.5孔 (M4 螺丝用) 

外形尺寸 
[mm] 

189(W)× 98(H) × 
44.1(D) 

245(W) × 98(H) × 
44.1(D) 

328(W) × 98(H) × 
44.1(D) 

439(W) × 98(H) × 
44.1(D) 

质量 [kg] 0.23 0.25 0.35 0.45 

附件 固定螺丝规格M4×14   4 枚(DIN导轨安装适配器是可选择的) 

DIN导轨安装适配器类

型 
Q6DIN3 Q6DIN2 Q6DIN1 
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(2)
QCPU 

型号 

项目 
QC05B QC06B QC12B QC30B QC50B QC100B 

电缆长度[m] 0.45 0.6 1.2 3.0 5.0 10.0 

用途 CPU基板单元和扩展基板单元，或扩展基板单元之间连接。 

质量 [kg] 0.15 0.16 0.22 0.40 0.60 1.11 

 
要点  

当组合使用扩展电缆时，所有扩展电缆总长度要限制在 13.2m 以内。 

 
(3)

(a)   CPU  (Q33B, Q35B, Q38B, Q312B)

1)

2)

5) 4)

3) 6)

I/11

0358

I/10I/09I/08I/07I/06I/05I/04I/03I/02I/01I/00CPUPOWER

5V

56

F6

 

编号 名称 用途 

1) 扩展电缆接头 扩展基板单元发送和接收信号用接头，与扩展电缆连接。 

2) 基板封盖 
扩展电缆接头保护封盖。进行扩展时，在基板封盖上"OUT"文字下方凹槽环绕部分要用镊子

之类的工具来移除。 

3) 模块接头 
用于安装电源模块，CPU模块，I/O模块和智能功能模块的接头。 

请安装接头封盖或前面板封盖模块QG60来避免尘土进入基板未安装模块的接头处。 

4) 安装螺丝孔模块 用于将模块固定到底部的螺丝孔。  螺丝尺寸: M3× 12 

5) 基板安装孔 用于将基板单元安装在控制柜等面板上的孔 (用 M4 ×14 螺丝)。 

6) DIN导轨适配器安装孔 用于安装DIN导轨适配器。 
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(4)   I/O 
I/O CPU PLC I/O (

Q PLC CPU I/O CPU I/O )

ON/OFF CPU PX CPU

ON/OFF PY

I/O PX/PY PLC I/O 

I/O 

QY41

YA0

 to YBF

8

(Y80 to Y9F)(X60 to Y7F)

O
U
T

P
ow

e
r 

su
pp

ly

 m
od

ul
e

QX41

 X0 to X1F

1 2 3 4 5 6 70

Q25H

CPU

I/O Allocations

Q25H

CPU

Q173

  CPU(N)

QY41

Y20 to Y3F

QY41

Y40 to Y5F

QX41

PX0

 to PX1F

QY41

PY20

 to PY3F

CPU No.1  The Module

of the

control

CPU No.1

CPU No.2 CPU No.3  The Module

of the

control

CPU No.1

 The Module

of the

control

CPU No.2

 The Module

of the

control

CPU No.3

 The Module

of the

control

CPU No.3

 The Module

of the

control

CPU No.1

I/O

CPU

1

( -1) : 32

( -2) : PX/PY PLC I/O 

I/O

Qn(H) CPU I/O QCPU(Q ) 

要点  

运动 CPU 的 I/O 软元件能被设定在 PX/PY000 到 PX/PYFFF 的范围内。 

真实的 I/O 点数请不要超过 256。 (I/O 编号可以不继续。) 

 

CPU

1

CPU

2

CPU

3

CPU

3

CPU

1
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2.4.4 Q172LX

Q172LX 

(1)   Q172LX 

5)

6)

2)

4)

3)

1)

CTRL

Q172LX

Q172LX

 
 

 

编

号 
名称 用途 

1) 模块固定用钩子 用来将模块固定到基板单元。 

显示外部设备输入状态。 

 LED 内容  

 0 到 1F 表示伺服系统每个轴的外部信号输入状态  
2) 输入表示 LED 

如果在系统设置中没有被设定 Q172PX，则 LED 不会亮。 

3) CTRL 接头 每个轴的伺服系统外部信号输入用。 

4) 模块安装杆 用于将模块安装到基板单元。 

5) 模块固定螺丝孔 
用来将螺丝固定到基板单元的孔。 

(螺丝规格：M3×12 : (如果从其它的厂商购买)) 

6) 模块固定钩 用于固定到基板单元的钩。 

 
要点  

LED 输入显示在下列条件下变亮。 

(1) DOG/CHANGE 
(a)   Q172LX被设定在 SW6RN-GSV P 系统设定画面设置上。 
(b)   输入 DOG/CHANGE 信号。 
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(2)   
(a)   

项目 规格 

I/O 占有点数 32 点(I/O 分配：智能, 32 点 ) 

电流消耗量 (5VDC)[A] 0.05 

外部尺寸 [mm] 98(H)  27.4(W) 90(D) 

质量[kg] 0.15 

 

(b)   

项目 规格 

输入点数目 

伺服系统外部信号: 32 点 

(较高的点击界定, 较低的电击界定, 停止输入, 

临近跟踪/速度定位转换信号) 

(4 点  8 轴) 

输入方式 接收器/来源类型 

绝缘方式 光电耦合器 

额定输入电压 12/24VDC 

额定输入电流 12VDC 2mA/24VDC 4mA 

使用电压范围 
10.2～26.4VDC 

(12/24VDC   +10/ -15%,波动范围不高于 5%) 

ON 电压/电流 10VDC 以上 / 2.0mA 以上 

OFF 电压/电流 1.8VDC 以下 / 0.18mA 以下 

输入电阻 大约 5.6K  

OFF 到 ON 上限下限行程开关和停止信

号的响应时间。 ON  到 OFF 
1ms 

OFF 到  ON 近点 dog/速度-位置切换信号

的响应时间 ON  到 OFF 

0.4ms/0.6ms/1ms 

(CPU 参数设置,默认值 0.4ms) 

公共端排列 32 点/公共(公共端: B1, B2) 

显示说明 ON 指示 (LED) 

外部连接方式 40 管脚接头 

适合的配线尺寸 0.3mm2 

外部配线接头 
A6CON1(附件), 

A6CON2, A6CON3(另售) 

适用接头/端子排变换单元 A6TBXY36, A6TBXY54, A6TBXY70(另售) 
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(3)   
(a)   

Q172LX I/O 

伺服系统外部信号 用途 
一个 Q172LX 的点

数 

上限行程极限输入 (FLS) 

下限行程极限输入 (RLS) 
用来测定上限行程极限输入和下限行程极限输入。 

停止信号输入(STOP) 速度或位置控制停止用。 

近点 dog/ 

速度-位置切换输入 

(DOG/CHANGE) 

检测近点 dog 式、计数式原点回归时的近点 dog，或速

度-位置切换控制时切换用。  

32 点 

(4 点/8 轴) 

 
要点  

No. 1 到 8 信号能被分配到指定轴。分配在软件包的系统设定中进行。 
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(Attachment)

RLS1 

FLS1 

Pin No. 

B20 

B19 

B18 

B17 

Signal Name 

STOP1 

DOG1/CHANGE1

 

1

Signal No.

3

2

4

5

7

6

8

CTRL connector 

FCN-361J040-AU connector

For information about 
signal details,refer to
the programing manual.

 DOG/CHANGE                  Proximity dog/Speed-position
                                            switching signal
 STOP                                 Stop signal
 RLS                                    Lower stroke limit
 FLS                                    Upper stroke limit

B16 

B15 

B14 

B13 

B12 

B11 

B10 

B9

B8

B7

B6

B5

B4

B3

B2

B1

A20 

A19 

A18 

A17 

A16 

A15 

A14 

A13 

A12 

A11 

A10 

A9

A8

A7

A6

A5

A4

A3

A2

A1

RLS5 

FLS5 

STOP5 

DOG5/CHANGE5

RLS6 

FLS6 

STOP6 

DOG6/CHANGE6

RLS7 

FLS7 

STOP7

DOG7/CHANGE7

RLS8 

FLS8 

STOP8 

DOG8/CHANGE8

RLS2 

FLS2 

STOP2 

DOG2/CHANGE2

RLS3 

FLS3 

STOP3

DOG3/CHANGE3

RLS4 

FLS4 

STOP4 

DOG4/CHANGE4

COM

COM

                                    A6CON2 type Crimp-contact type connector
                                    A6CON3 type Pressure-displacement type connector

(Optional)

Applicable connector model name
                                    A6CON1 type soldering type connector

Pin No. Signal Name Signal No.

No connect

DOG/CHANGE, STOP, RLS, FLS functions of each axis(1 to 8)

No connect

No connect

No connect

No connect

No connect

(FUJITSU TAKAMISAWA

COMPONENT LIMITED)
FCN-360C040-B connector cover

(b)  CTRL
Q172LX CTRL

Q172LX CTRL

CTRL

CTRL

 ( )

 ( )

A6CON1
FCN-361J040-AU (FU ITSU TAKAMISAWA

COMPONENT LIMITED)

FCN-361J040-B

A6CON2
A6CON3

(1 8) DOG/CHANGE,STOP,RLS,FLS

DOG/CHANGE

STOP

RLS

FLS

dog/ -

( ) : CTRL /
A6TBXY36/A6TBXY54/A6TBX70 : /
AC TB ( :  [ft]) : /
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(4)  CTRL

RLS

Input or
Output

Signal name Internal circuit

FLS

Stop signal
input

STOP

DOG/CHANGE

12VDC to 24VDC

FLS1
FLS2
FLS3
FLS4
FLS5
FLS6
FLS7
FLS8

LED

B20
B16
B12
 B8
A20
A16
A12
 A8

 0
 4
 8
 C
10
14
18
1C

RLS1
RLS2
RLS3
RLS4
RLS5
RLS6
RLS7
RLS8

B19
B15
B11
 B7
A19
A15
A11
 A7

 1
 5
 9
 D
11
15
19
1D

STOP1
STOP2
STOP3
STOP4
STOP5
STOP6
STOP7
STOP8

B18
B14
B10
 B6
A18
A14
A10
 A6

B1  B2

DOG/CHANGE1 B17
B13
 B9
 B5
A17
A13
 A9
 A5

 2
 6
 A
 E
12
16
1A
1E
 3
 7
 B
 F
13
17
1B
1F

Wiring exampleCTRL 

Upper stroke
limit input

Lower stroke
limit input

Proximity dog
/Speed-position
switching signal

Input

Specification

Supply voltage

12 to 24 VDC
(10.2 to 26.4 VDC,
stabilized power
supply)

High level
10.0 VDC or more/
2.0mA or more

Description

5.6K

Low level
1.8 VDC or less/
0.18mA or less

Common terminals
for motion control
signals,external
signal. 

Power supply

DOG/CHANGE2

DOG/CHANGE3

DOG/CHANGE4

DOG/CHANGE5

DOG/CHANGE6

DOG/CHANGE7

DOG/CHANGE8

connector

5.6K

5.6K

5.6K

/

dog/ -

12 24VDC

10.2~26.4VDC

10.0VDC 2.0Ma

1.8VDC

0.18Ma
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2.4.5 Q172EX(-S1) ABS

Q172EX ABS

(1)   Q172EX/Q172EX-S1

2

1
TRENSY.ENC

SY.ENC2

SY.ENC1

Q172EX

2)

4)

1)

3)

2

1

Q172EX

5)

6)
M

IT
S

U
B

IS
H

I
L

IT
H

IU
M

 B
A

T
T

E
R

Y

8)

7)9)

编

号 
名称 用途 

1) 模块固定用钩子 用于将模块固定到基板单元 

显示外部设备输入状态。 

 LED 内容  

 
SY.ENC

1, 2 

显示各串行 ABS 同步编码器信号输入状态。 

(正常连接时，LED 亮。) 
 

 
TREN 

1, 2 
显示跟踪使能信号状态。  

2) 输入表示 LED  

3) SY. ENC 接头 用于串行 ABS 同步编码器输入。 

4) 模块安装杆 用于将模块安装到基板单元。 

5) 模块固定螺丝孔 
用于固定到基板单元螺丝。 

(螺丝规格：M3×12，用户自备) 

6) 模块固定用钩子 用于固定到基板单元。 

7) 电池接头 用于电池连接。 

8) 电池固定装置 用于安装电池 (A6BAT/MR-BAT)。 

9) 
电池 

(A6BAT/MR-BAT) 
用于串行 ABS 同步编码器电池备份。 

 



2 

(2)   
(a)   

规格 
项目 

Q172EX Q172EX-S1 

数据交换内存 没有 有 

I/O 占有点数 32 点(I/O 分配：智能，32 点) 

电流消耗 (5VDC)[A] 0.07 

外部尺寸[mm] 98(H) ×27.4(W) ×90(D) 

质量[kg] 0.15 

 

(b)   

项目 规格 

输入点数 跟踪使能信号 : 2 点 

输入方式 漏型/源型共用 

绝缘方式 光耦绝缘 

额定输入电压 12/24VDC 

额定输入电流 12VDC 2mA/24VDC 4mA 

操作电压范围 
10.2～26.4VDC 

(12/24VDC   +10/ -15%, 波动范围不超过 5% ) 

ON电压/电流 10VDC以上/ 2.0mA以上 

OFF电压/电流 1.8VDC以下 / 0.18mA 以下 

输入电阻 约 5.6KΩ 

从OFF到ON 
响应时间 

从ON到OFF 

0.4ms/0.6ms/1ms 

(参数设置可选，缺省值为 0.4ms) 

公共端方式 1 点/公共(公共端: TREN.COM) 

动作显示 ON 指示(LED) 
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(c)   ABS

项目 规格 

适用信号类型 差动输出类型: (SN75C1168 或同类型) 

传输方式 串行通讯 

同步方式 逆时针(从轴末端看) 

通讯速度 2.5Mbps 

适用编码器 MR-HENC 

位置检测方式 绝对(ABS)方式 

分辨率 16384PLS/rev(14bit) 

可用数目 2台/模块 

外部接头类型 20针接头 

外部连接用接头 MR-J2CNS(另售) 

适用电缆 UL20276  AWG#22  6Pair 

连接电缆 
MR-JHSCBL M-H 

( =电缆长度 2m, 5m, 10m, 20m, 30m ) (注) 

电缆长度 最大 30m 

绝对位置备份 依靠A6BAT/MR-BAT. 

15000h, (编码器 2台，周围温度 40°C ) 
电池使用寿命(实际值) 

30000h, (编码器 1台，周围温度 40°C ) 

 ( )
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(3)   

ABS (MR-HENC)

Q172EX ABS  (MR-HENC)

Q173PX (

SV22 )

ABS

运动 CPU 模块 同步编码器 

Q173CPU(N) 
最多 12 模块 

( Q172EX: 最多 6 模块) 

Q172CPU(N) 
最多 8 模块 

( Q172EX:最多 4 模块) 

 •
Q172EX

ABS

Q173PX  (

)

同步编码器用外部输入信号 用途 
在一个 Q172EX 上

的点数 

跟踪使能信号输入 高速读出功能 2 点 
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(4)   
(a)   ABS (MR-HENC)

Q172EX SY.ENC ABS  (MR-

HENC)

ABS SY.ENC

MR-JHSCBL M-H

Q172EX SY.ENC

 管脚号 信号名称 管脚号 信号名称  

1 LG 11 LG 

2 LG 12 LG 

3 LG 13 没有连接 

4 TREN 14 TREN.CO

5 没有连接 15 没有连接 

6 MD 16 MDR 

7 MR 17 MRR 

8 没有连接 18 P5 

 

 

 

9 BAT 19 P5 

 

  10 P5 20 P5  

 

 

10120-3000VE 

10320-52F0-008 

(3M )

SY.ENC

( ) MD(6Pin), MDR(16Pin)

(b)   

1) 

Q173CPU(N)/
Q172CPU(N)

Q172EX

SY.ENC connector

Q173CPU(N)/Q172CPU(N) : Motion CPU module

Q172EX : Serial absolute synchronous
                 encoder interface module 

 Serial absolute synchronous encoder cable 
(MR-JHSCBL   M-H)

 Serial absolute synchronous encoder  
(MR-HENC)

Q173CPU(N)/Q172CPU(N): CPU
Q172EX: ABS

SY.BNC

ABS MR-JHSCBL M-H

ABS (MR-HENC)
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(5)   SY.ENC 

Pin No.
SY.ENC connector

Serial
absolute

synchronous
encoder

Input or 
Output

Signal 
name

Wiring example

12VDC to 24VDC

Input

MR 7

MRR 17

P5 10 18 19 20

LG 1  2  3  11 12

BAT 9

TREN 4

TREN.
COM

14

SD

5VDC

Battery

plate

Internal circuit Specification Description

Transmission method:
serial communications

Position detection
method: absolute

5.6K

SY.ENC

ABS
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(6)   
(a)   

MR-JHSCBL10M-H to MR-JHSCBL30M-H
(10 to 30m (32.79 to 98.36ft.))

P5 19
LG 11
P5 20
LG 12

MR 7
MRR 17

BT 9
LG 1

SD

S

R

C

F
G

N

D

P5 19
LG 11
P5 20
LG 12

P5 18
LG 3

BT 9
LG 1

SD

S

F
G

N

R
C
D

SY.ENC side
connector
10120-3000VE

Synchronous
encoder side
connector
MS3106B20-29S 10120-3000VE MS3106B20-29S

MR-JHSCBL5M-H
(Less than 10m(32.79ft.) )

P5 10
LG 2

MR 7
MRR 17

Plate

(Note-1),(Note-3)

SY.ENC side
connector

Synchronous
encoder side
connector

Plate

(Note-1),(Note-4)

:Twisted pair cable :Twisted pair cable

SY.ENC

10120 3000VE MS3106B20-29S

SY.ENC

10120 3000VE MS3106B20-29S

10m (10~30m)

(b)   

24VDC

Cable length 10m (32.79ft.)

SY.ENC side
connector
10120-3000VE

Synchronous
encoder side
connector
MS3106B20-29S

24VDC

Cable length 10 to 30m (32.79 to 98.36ft.)

SY.ENC side 
connector
10120-3000VE

Synchronous
encoder side
connector
MS3106B20-29S

(Note-3) (Note-4)

PlateSD

TREN           4

TREN.COM 14

LG

BT 9

1

19
11
20
12

7
17

P5
LG
P5
LG

MR
MRR

P5 19
LG 11
P5 20

LG 12

P5 18

LG 3

BT 9
LG 1

SD

P5 10

LG 2
MR 7

MRR 17

Plate

TREN           4

TREN.COM 14

S

R

C

F
G

N

D

S

F
G

N

R
C
D

:Twisted pair cable :Twisted pair cable

SY.ENC

10120 3000VE MS3106B20-29S

SY.ENC

10120 3000VE MS3106B20-29S

10~30m

(MR-J2CNS) ( -2)

HC-SFS/HC-RFS/HC-UFS(2000r/min)
HC-SFS/HC-RFS/HC-UFS(2000r/min)

AWG#24
AWG#22

( -1) :
( -2) :
( -3) :
( -4) :

( -5) :

10m
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2.4.6 Q173PX(-S1) 
Q173PX ( / / )

(1) Q173PX/Q173PX-S1

TREN

Q173PX

PULSER

Q173PX-S1
PLS.A

3
2
1 2)

4)

1)

3)

3

PLS.B

2
1

3
2
1

5)

7)

1
2

3
4

5
6

K
S

D
06S

O
N

6)

编

号 
名称 用途 

1) 模块固定用钩子 
钩用于将模块固定到基板单元 

(快速释放安装) 

显示外部设备输入状态 

 LED 内容  

PLS.A  1 到 3 

PLS.B  1 到 3 

各手动脉冲发生器输入信号状态/增量型

同步编码器 A 相和 B 相  

TREN  1 到 3 跟踪使能信号 

 

 
2) 输入表示 LED  

 
如果在系统设置中没有被设定 Q173PX，则 LED 不能点

亮。 
 

3) PULSER 接头 手动脉冲发生器/增量型同步编码器输入用 

4) 模块安装杆 用于将模块安装到基板单元。 

5) 模块固定螺丝孔 
用于把螺丝固定到基板单元。 

(螺丝规格：M3×12，用户自备。) 
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编

号 
名称 用途 

TREN1 信号检测设置 

SW1 SW2  DIP 开关 1 

OFF OFF 

ON ON 

ON OFF 

当 TREN 信号显示由 OFF 到

ON 时，检测 TREN。 

DIP 开关 2 

OFF ON 
当 TREN 信号显示由 ON 到

OFF 时，检测 TREN。 

TREN2 信号检测设置 

SW3 SW4  DIP 开关 3 

OFF OFF 

ON ON 

ON OFF 

当 TREN 信号显示由 OFF 到

ON 时，检测 TREN。 

DIP 开关 4 

OFF ON 
当 TREN 信号显示由 ON 到

OFF 时，检测 TREN。 

TREN3 信号检测设置 

SW5 SW6  DIP 开关 5 

OFF OFF 

ON ON 

ON OFF 

当 TREN 信号显示由 OFF 到

ON 时，检测 TREN。 

6) 

DIP 开关 

 (注-1)(注-2) 

1
2

3
4

5
6

O
N

 
(出厂时在 OFF 位置) 

DIP 开关 6 

OFF ON 
当 TREN 信号显示由 ON 到

OFF 时，检测 TREN。 

7) 模块固定钩 用来将设备固定到基板单元。 

 ( -1) : Q173PX-S1

( -2) : 

要点  

输入显示 LED 的点亮条件如下所示： 

(1)   PLS.A 1 到 3, PLS.B 1 到 3 
• 在 SW6RN-GSV P 系统设置画面设定 Q173PX。 
• 所有轴伺服 ON 指令(M2042) 为 ON。 

• 手动脉冲发生器使能标记(M2051, M2052, M2053) 为 ON。 
• 手动脉冲发生器信号被输入。 

(2)   TREN 1 到 3 

• 在 SW6RN-GSV P 系统设置画面设定 Q173PX。 
• 跟踪信号被输入。 
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(2)   
(a)

规格 
项目 

Q173PX Q173PX-S1 

数据交换存储器 没有 有 

I/O 占有点数 32 点(I/O 分配：智能, 32 点 ) 

电流消耗(5VDC)[A] 0.11 

外部尺寸 [mm] 98(H) ×27.4(W) ×90(D) 

质量[kg] 0.15 

 

(b)

项目 规格 

输入点数 跟踪使能信号: 3 点 

输入方式 漏型/源型共用 

绝缘方式 光耦绝缘 

额定输入电压 12/24VDC 

额定输入电流 12VDC 2mA/24VDC 4mA 

运行的电压范围 
10.2 到 26.4VDC 

(12/24VDC   +10/ -15%, 波动范围不高于 5%) 

ON 电压/电流 10VDC 以上 / 2.0mA 以上 

OFF 电压/电流 1.8VDC 以下 / 0.18mA 以下 

输入电阻 约 5.6K  

OFF 到 ON 
响应时间 

ON 到 OFF 

0.4ms/0.6ms/1ms 

(参数设置可选， 默认 0.4ms) 

公共端排列 1 点/公共 (公共端: TREN.COM) 

显示说明 ON 指示(LED) 
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(c) /

项目 规格 

模块数目 3/模块 

高电压 3.0 ~ 5.25VDC 
输出电压/集电极开路 

低电压 0 ~1.0VDC 

高电压 2.0 ~ 5.25VDC 差动输出类型 

(26LS31 相当) 低电压 0 ~ 0.8VDC 

输入频率 最大 200kpps   (放大 4 倍后) 

适用类型 
输出电压类型/集电极开路(5VDC), 推荐产品：MR-HDP01 

差动输出类型: (26LS31 相当) 

外部连接方式 40 管脚接头 

可应用的配线尺寸 0.3mm2 

外部配线用接头 
A6CON1(附件) 

A6CON2, A6CON3(另售) 

输出电压/集电极开路 
电缆长度 

差动输出类型 

30m 

(集电极开路: 10m) 
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(3)
/

2.4.6 (5)

CPU 3

运动 CPU 模块 手动脉冲发生器 

Q173CPU(N) 

Q172CPU(N) 

最多 3 个模块 

( 最多 1 个模块) 

 
(4)

/

2.4.6 (5)

ABS (MR-HENC) Q173PX Q172EX

CPU

ABS

运动 CPU 模块 同步编码器 

Q173CPU(N) 
最多 12 个模块 

( Q173PX: 最多 4 个模块) 

Q172CPU(N) 
最多 8 个模块 

( Q173PX: 最多 3 个模块 ) 

 
•

Q173PX

增量型同步编码器外部输入信号 用途 
在一个 Q173PX 上 

点数 

跟踪使能信号输入 从增量型同步编码器输入开始功能 
各 1 点 

( 总共 3 点 ) 

 



2 

(5)
(a) PULSER 

Q173PX PULSER

Q173PX PULSER

PULSER

SG

HB1 

Pin No. 

B20 

B19 

B18 

B17 

Signal Name

5V

HA1N

 

PULSER connector 

B16 

B15 

B14 

B13 

B12 

B11 

B10 

B9

B8

B7

B6

B5

B4

B3

B2

B1

A20 

A19 

A18 

A17 

A16 

A15 

A14 

A13 

A12 

A11 

A10 

A9

A8

A7

A6

A5

A4

A3

A2

A1

SG

HA1 

HPSEL1 

HA1P

HA2

HB1P

SG

HB2

HB1N

SG

5V

HA2N

HB2N

HB3

SG

5V

HA3N

HB3N

TREN1

TREN2

TREN3

FG

HPSEL2 

HA2P

HA3

HB2P

SG

HPSEL3 

HA3P

HB3P

TREN1

TREN2

TREN3

FG

Pin No. Signal Name

No connect

Input type from manual pulse generator/incremental synchronous
encoder switched by HPSEL   .
Not connection : Voltage-output type/open collector type.
HPSEL   -SG connection : Diffrential-output type.
(Switching is possible for each input 1 to 3)

1) : 

4) 

3) 

2) 

1) 

3) 

1) 

3) 

2) 

1) 

2) 

4) 

3) 

2) 

3) 

2) 

3) 

2) 

No connect

(Attachment)FCN-361J040-AU connector

                                    A6CON2 type Crimp-contact type connector
                                    A6CON3 type Pressure-displacement type connector

(Optional)

Applicable connector model name
                                    A6CON1 type soldering type connector

(FUJITSU TAKAMISAWA

 COMPONENT LIMITED)
FCN-360C040-B connector cover

Voltage output/open collector type
Connect the A-phase signal to HA1P/HA2P/HA3P, and the B-phase
signal to HB1P/HB2P/HB3P.  

2) : 

Differential output type
Connect the A-phase signal to HA1P/HA2P/HA3P, and the A-phase
inverse signal to HA1N/HA2N/HA3N.
Connect the B-phase signal to HB1P/HB2P/HB3P, and the B-phase
inverse signal to HB1N/HB2N/HB3N.  

3) : 

Connect the shield cable between manual pulse generator/incremental
synchronos encoder and Q173PX at the FG signal. 

4) : 

Connector/terminal block conversion modules cannot be used.5) : 

PULSER 

A6CON1
FCN-361J040-AU (FUJITSU TAKAMISAWA

COMPONENT LIMITED)
FCN-360C040-B

( )

( )

A6CON2
A6CON3

/ HPSEL
/

HPSEL -SG 1 3
/ /

A HA1/HA2/ HA3 B HB1/HB2/ HB3

A HA1P/HA2P/ HA3P A HB1N/HA2N/ HA3N
B HB1P/HB2P/ HB3P B HB1N/HB2N/ HB3N

FG / Q173PX
/

1)

2)

3)

4)
5)
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(b) PULSER /

/

Input or
Output

Signal name

Pin No.
PULSER connector

Wiring example Internal circuit Specification Description

Input

Voltage-Output
type

Manual
pulse
generator,
phase A

Power
supply

P5

SG

Rated input voltage
5.5VDC or less 

HIGH level
2.0  to 5.25VDC

0.8VDC or less

For connection
manual pulse
generator 
Phases A, B

(1) Positioning address

     increses if Phase A

     leads Phase B.

Phase A

2.5  s or
Phase B

more

1 2 3

(Duty ratio: 50%   25%)

Manual
pulse
generator,
phase B

LOW level

20  s or more

Rise, fall time

          1  s or less.
Phase difference

(2) Positioning address

     decreses if Phase B

     leads Phase A.

Select type
signal
HPSEL

The 5V(P5)DC power supply from the Q173PX must not be connected if a separated power
supply is used as the Manual pulse generator/Incremental synchronous encoder power supply.
Use a 5V stabilized power supply as a separated power supply. Any other power supply may 
cause a failure.  

(Note-1) : 

(Note-1) 

A17 A12 A7

B17 B12 B7

A16 A11 A6

B16 B11 B6

A18 A13 A8

B18 B13 B8

A19 A14 A9

B19 B14 B9

Manual pulse

generator/

synchronous

encoder

5V

SG

A

A

B

B

Power supply

5VDC

(Note-2) 

A

HA  P

A
HA  N

B

HB  P

B
HB  N

Connect HPSEL    to the SG terminal if the manual pulse generator (differential output type)
 /incremental synchronous encoder is used.

(Note-2) : 

Pulse width

   5  s
or more

   5  s
or more

26LS31 or
equivalent

PULSER 

A

B

/

5.5VDC

2.0 5.25 VDC

0.8VDC

2.6LS31

A B

A B

B A

/ Q173PX 5V(P5)DC
5 V

/ HPSEL SG

( 1) 

( 2) 
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(c) PULSER / /

/

A

Manual pulse

generator/

synchronous

encoder

Input or
Output

Signal name

Pin No.
PULSER connector

Wiring example Internal circuit Specification Description

5V

Input

A20

Voltage-Output
type

A15 A10

Manual
pulse
generator,
phase A

B20 B15 B10

A18 A13 A8

Power
supply

P5

SG

B18 B13 B8

A19 A14 A9

B19 B14 B9

SG

No connect

Rated input voltage
5.5VDC or less

HIGH level
3 to 5.25VDC/
2mA or less

1VDC or less/
5mA or more

For connection
manual pulse 
generator
Phases A, B

Pulse width

(1) Positioning address

     increses if Phase A

     leads Phase B.

Phase difference

B

Power supply

5VDC

1 2 3

Manual
pulse
generator,
phase B

HA

HB

LOW level

Rise, fall time

          1  s or less

(2) Positioning address

    decreses if Phase B

    leads Phase A.

Select type
signal
HPSEL

The 5V(P5)DC power supply from the Q173PX must not be connected if a separated power
supply is used as the Manual pulse generator/Incremental synchronous encoder power
supply.
Use a 5V stabilized power supply as a separated power supply. Any other power supply 
may cause a failure.  

(Note) : 

(Note) 

Phase A

2.5  s or
Phase B

more

(Duty ratio: 50%   25%)

20  s or more

   5  s
or more

   5  s
or more

PULSER 

A

B

/

5.5VDC

3 .25VDC/ 2mA

1VDC / 5mA

A B

A

B

B

A

( ): /  Q173PX 5V(P5)DC
5V

(d) PULSER

Signal name PULSER connector Wiring example Internal circuit Specification Description

12V to 24VDC

Input or
Output

Tracking
enable

A4      A3       A2

B4      B3       B2

 1        2         3

Tracking enable 
signal input.

Input
TREN

TREN

Pin No.
PULSER 
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(6)   

                                                              
                              ( / )                                                        ( )

SG

SG

Q173PX

SG

P5

Signal name

A

A

B

0V

5V

SG

P5

A

B

0V

5V B

Manual pulse
generator side

FG FG

SG

shield

(Note-2)

 : 1 to 3

HA

HB

Q173PX Manual pulse
generator sideSignal name

 : 1 to 3

HA   P

HA   N

HB   P

HB   N

HPSEL

(Note-2)

(Note-1)

(Note-1)

:Twisted pair cable

:Twisted pair cable

( -1) : / Q173PX 5V(P5)DC

5V

( -2): / HPSEL SG

/ 5V
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2.4.7 / ABS

(1)

项目 规格 

型号 MR-HDP01 

环境温度 -10 ～60°C 

分辨率 25PLS/rev(100 PLS/rev 在扩大 4 倍后) 

输出方式 
电压输出(电流电压不低于-1V )， 

输出电流最大 20mA 

电源电压 4.5 ～ 13.2VDC 

电流消耗量[mA] 60 

寿命 1,000,000 转以上(在 200r/min 速度下) 

              径向负载: 最大 19.6N 
允许轴负载 

              轴向负载: 最大 9.8N 

质量[kg] 0.4 

最大的旋转数目 瞬间最大 600r/min. 通常 200r/min 

脉冲信号状态 2 信号 : A 相位，B : 相位, 90°相位差 

摩擦转矩 0.1N/m(20°C 时) 

 
(2) ABS

项目 规格 

型号 MR-HENC 

分辨率 16384PLS/rev 

传输方法 连续沟通 (连接到 Q172EX) 

增加方向 CCW(从轴末端看) 

保护构造 IP52 

允许转速 4300r/min 

径向负载: 最大 98N 
允许轴负载 

轴向负载: 最大 49N 

输入轴轴端振动 轴端 0.02mm 以下，15mm 处 

被推荐的耦合 风箱耦合 

允许的角加速度 40000rad/s2 

周围环境温度 -5～ 55°C 

电流消耗量 [A] 0.15 

质量 [kg] 1.5 

连接电缆 
MR-JHSCBL M-H 

=电缆长度: 2m, 5m, 10m, 20m, 30m 

通信方式 差动驱动器/接收器遵循 RS422A 

传输距离 最大 30m 
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2.4.8 A31TU-D3K /A31TU-DNK  

A31TU-D3K /A31TU-DNK

(1)
A31TU-DNK

A31TU-D3K ( )

项目 A31TU-D3K  A31TU-DNK  

3 位迪曼开关 
有 

(常开触点，双触点) 
按住再释放该开关，常开触点闭合。 

—— 

非常停止开关 
(推动锁恢复复位型) 

有 
(常闭触点，双触点) 

按住该开关释放常闭触点。 
右旋开关连接常闭触点。 

有 
(正常关闭触点，双触点) 

推动开关解除正常关闭触点。 
右旋该开关连接正常关闭触点。 

外部安全电路端子  

已提供 
(非常停止开关× 2， 
迪曼开关× 2， 
运动 CPU 非常停止输入× 1) 

—— 

运动 CPU 非常停止输入 

必须连接至外部安全电路。 
(常闭触点输入) 

释放外部安全电路的常闭触点，运动

CPU 处于非常停止状态。 

直接连接 A31TU-DNK 的非常停止

开关。(常闭触点输入) 
按住 A31TU-DNK 的非常停止开关，

运动 CPU 处于非常停止状态。 

连接电缆与运动 CPU 
Q170TUD3CBL3M 

(控制柜安装型) 
 

Q170TUDNCBL3M 
(控制柜连接型) 

Q170TUDNCBL03M-A 
(直接连接型) 

备注 
使用迪曼开关设置。  
外部安全电路，以提高了安全性使用时。 

不使用迪曼开关 
通过简单连接使用示教模块时使用。 
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(2) A31TU-D3K /A31TU-DNK  

 

DISABLE

EMG.STOP

 

ENABLE

5) 1)

2)

3)

4)
6)

7)

A31TU

 

 

 

 

 

 

 

 DATA MONITOR TEST
STOP

OVERRIDE

STEP -

STEP +

RETURN

8

ITEM
#

9

CLEAR

5

DELETE
E

6

INDIRECT

F

3
C

2
B

0

MDI
-

7

INSTRUCTION

;

4

WRITE
D

1

STORE
A

.

SHIFT

AXIS
 NO.

FUNCTION

PROGRAM

JOG -

ERROR
RESET

SP

CAN

JOG +
GO

编

号 
名称 应用 

1) 显示屏 
4 行×16 字符 LCD 显示 
(背光灯自动关闭)  

2) 
DISABLE/ENABLE 键 
选择开关 

示教模块 DISABLE/ENABLE 切换 

3) 
非常停止开关 
EMG.STOP 按钮 

输入非常停止信号至运动 CPU 
按该开关，运动 CPU 处于非常停止状态，伺服电机停止并转为自

由停止状态。 
右旋该开关解除非常停止状态。 

4) 操作键 示教模块的操作键 

5) 对比调整开关 调整显示对比  

6) 
3 位式迪曼开关 
(只用于 A31TU-D3K  )  

通过外部安全电路输入非常停止信号至运动 CPU。 
开关处于中部位置时，运动 CPU 处于运行可能状态。 
夹住或释放该开关运动 CPU 的非常停止状态出现，伺服电机停止

且转为自由停止状态。 

7) 内部蜂鸣器 
操作键输入或警报发生时，蜂鸣器发声。 
(键输入的蜂鸣器可以设置为关闭。) 
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(3)

规格 
项目 

A31TU-D3K  A31TU-DNK  

语言 日语 

智能开关 SV :28 键 
许可/禁止开关 操作许可/禁止 
非常停止开关 推动锁定复位型 
迪曼开关 3 位开关 无 

操作部分 

对比调整开关 暗/亮 
显示方法 4 线 × 16 字符 LCD 显示 
接口 符合 RS-422 
保护性构造 IP54 等效 

周围温度 0 到 40°C 
5VDC 电源 运动 CPU 供给 
5VDC 消耗电流 [A] 0.26 
质量 [kg] 1.74 (包括 5m 电缆) 

 
要点  

  

 

 

 

 

 

 

 

 
 

1) (Q170TUD3CBL3M) CPU(Q173CPUN-T/

Q172CPUN-T) TU ( 1.3

2.7 )
2)    2 

2 CPU  1

3)  (Q170TUD3CBL3M)

(A31TU-D3K )

CPU [30m(98.4ft.)] , A31TU-

D3K /A31TU-DNK [5m(16.4ft.)]

(1)

(2)



2 

4) (A31TU-D3K ) (A31TUD3TM)
 (Q170TUD3CBL3M)

(Q170TUD3CBL3M) 

MITSUBISHI

Q173CPUN-T

SSCNET

M.RUN

MODE
RUN
ERR.

BAT.
BOOT

FRONT

CN2

CN1
PULL

USB

RS-232

TU

QX40
0 1 2 3 4 5 6 7

8 9 A B C D E F

SY.ENC2

SY.ENC1

Q172EX

Q172EX

2

1
TRENSY.ENC

2

1

Q02HCPU

USER

MODE
RUN
ERR.

BAT.
BOOT

PULL

USB

RS-232

Q61P-A1
POWER

PULL

Q173PX

PULSER

Q173PX-S1 
PLS.A

3
2
1

PLS.B

3
2
1

TREN

3
2
1

MELSEC

MITSUBISHI

 

DISABLE

EMG.STOP

 

ENABLE

Q170TUD3CBL3M

Q173CPUN-T/Q172CPUN-TControl panel

A31TUD3TM

When the A31TU-D3K 
is not used. 

Emergency stop input Deadman
contact point

Emergency stop
contact point

Main circuit
power supply

External safety circuit
   (Relay, MC, etc.)

A31TU-D3K

Deadman switch

A31TU

 

 

 

 

 

 

 

 DATA MONITOR TEST
STOP

OVERRIDE

STEP -

STEP +

RETURN

8

ITEM
#

9

CLEAR

5

DELETE
E

6

INDIRECT

F

3
C

2
B

0

MDI
-

7

INSTRUCTION

;

4

WRITE
D

1

STORE
A

.

SHIFT

AXIS
 NO.

FUNCTION

PROGRAM

JOG -

ERROR
RESET

SP

CAN

JOG +
GO
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(b)   (A31TU-DNK ) CPU (Q173CPUN-T/Q172CPUN-T)
        

• 
• 

1) 

a) (Q170TUDNCBL3M) CPU (Q173CPUN-T/

Q172CPUN-T) TU ( 1.3

2 .7 )

b) (Q170TUDNCBL3M)

(A31TU-DNK )

c) (A31TU-DNK ) (A31TUD3TM)

(Q170TUDNCBL3M)
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(Q170TUDNCBL3M)

MITSUBISHI

Q173CPUN-T

SSCNET

M.RUN

MODE
RUN
ERR.

BAT.
BOOT

FRONT

CN2

CN1PULL

USB

RS-232

TU

QX40
0 1 2 3 4 5 6 7

8 9 A B C D E F

SY.ENC2

SY.ENC1

Q172EX

Q172EX

2

1
TRENSY.ENC

2

1

Q02HCPU

USER

MODE
RUN
ERR.

BAT.
BOOT

PULL

USB

RS-232

Q61P-A1
POWER

PULL

Q173PX

PULSER

Q173PX-S1 
PLS.A

3
2
1

PLS.B

3
2
1

TREN

3
2
1

MELSEC

MITSUBISHI

 

DISABLE

EMG.STOP

 

ENABLE

A31TUD3TM

When the A31TU-DNK 
is not used. 

Q173CPUN-T/Q172CPUN-TControl panel

Main circuit
power supply

A31TU-DNK

No deadman switch

Q170TUDNCBL3M

A31TU

 

 

 

 

 

 

 

 DATA MONITOR TEST
STOP

OVERRIDE

STEP -

STEP +

RETURN

8

ITEM
#

9

CLEAR

5

DELETE
E

6

INDIRECT

F

3
C

2
B

0

MDI
-

7

INSTRUCTION

;

4

WRITE
D

1

STORE
A

.

SHIFT

AXIS
 NO.

FUNCTION

PROGRAM

JOG -

ERROR
RESET

SP

CAN

JOG +
GO
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2) 

a) (Q170TUDNCBL03M-A) (A31TU-DNK )

CPU (Q173CPUN-T/Q172CPUN-T) TU 

b) (A31TU-DNK ) CPU (Q173CPUN-T/Q172CPUN-T)

TU (Q170TUDNCBL03M-A) TU

(Q170TUTM) 

(Q170TUDNCBL03M-A)

MITSUBISHI

Q173CPUN-T

SSCNET

M.RUN

MODE
RUN
ERR.

BAT.
BOOT

FRONT

CN2

CN1
PULL

USB

RS-232

TU

QX40
0 1 2 3 4 5 6 7

8 9 A B C D E F

SY.ENC2

SY.ENC1

Q172EX

Q172EX

2

1
TRENSY.ENC

2

1

Q02HCPU

USER

MODE
RUN
ERR.

BAT.
BOOT

PULL

USB

RS-232

Q61P-A1
POWER

PULL

Q173PX

PULSER

Q173PX-S1 
PLS.A

3
2
1

PLS.B

3
2
1

TREN

3
2
1

MELSEC

MITSUBISHI

 

DISABLE

EMG.STOP

 

ENABLE

Q170TUDNCBL03M-A

Q173CPUN-T/Q172CPUN-TControl panel
A31TU-DNK

Q170TUTM
When the A31TU-DNK 
is not used. 

No deadman switch

Main circuit
power supply

A31TU

 

 

 

 

 

 

 

 DATA MONITOR TEST
STOP

OVERRIDE

STEP -

STEP +

RETURN

8

ITEM
#

9

CLEAR

5

DELETE
E

6

INDIRECT

F

3
C

2
B

0

MDI
-

7

INSTRUCTION

;

4

WRITE
D

1

STORE
A

.

SHIFT

AXIS
 NO.

FUNCTION

PROGRAM

JOG -

ERROR
RESET

SP

CAN

JOG +
GO
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(c)   (A31TU-D3K /A31TU-DNK )
(Q170TUTM) CPU (Q173CPUN-T/Q172CPUN-T)

TU

(A31TU-D3K /A31TU-DNK )

MITSUBISHI

Q173CPUN-T

SSCNET

M.RUN

MODE
RUN
ERR.

BAT.
BOOT

FRONT

CN2

CN1
PULL

USB

RS-232

TU

QX40
0 1 2 3 4 5 6 7

8 9 A B C D E F

SY.ENC2

SY.ENC1

Q172EX

Q172EX

2

1
TRENSY.ENC

2

1

Q02HCPU

USER

MODE
RUN
ERR.

BAT.
BOOT

PULL

USB

RS-232

Q61P-A1
POWER

PULL

Q173PX

PULSER

Q173PX-S1 
PLS.A

3
2
1

PLS.B

3
2
1

TREN

3
2
1

MELSEC

MITSUBISHI

Q173CPUN-T/Q172CPUN-TControl panel

Q170TUTM
When the A31TU-D3K   /
A31TU-DNK    is not used. 

Main circuit
power supply

A31TU-D3K /A31TU-DNK
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2.4.9 SSCNET

CPU CPU

SSCNET Q172CPU(N)

SSCNET (  CN1)  Q173CPU(N) 4 SSCNET

( CN1) SSCNET 8
SSCNET

(1)  Q173CPU(N) 
(a)  /

Dividing unit (Note-1)

(Q173DV)

CN1

Q173CPU(N)
Motion
CPU module

SSCNET LINE1

Servo amplifier

3)

MITSUBISHI

CN1A CN1B

MITSUBISHI

CN1A CN1B

MITSUBISHI

CN1A CN1B

MITSUBISHI

CN1A CN1B

3)

3)3)

4)

4)

Servo amplifier

Servo amplifier Servo amplifier

1)

SSCNET LINE2

B
A

T

Q173CPU

SSCNET CN2

SSCNET CN1

SSCNET CN4

SSCNET CN3
MITSUBISHI

LITHIUM BATTERY

SSCNET cable over all length per 1 line
1)+total of 3)   30m(98.36ft.)

(Note-1) : When using the external battery, set the Battery (A6BAT/MR-BAT) into
                the Dividing unit (Q173DV). 
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(b)   

CN1

Q173CPU(N)
Motion CPU
module

SSCNET LINE1

Servo amplifier

MITSUBISHI

CN1A CN1B

MITSUBISHI

CN1A CN1B

MITSUBISHI

CN1A CN1B

MITSUBISHI

CN1A CN1B

3)

3)

2)

4)

4)

Servo amplifier

Servo amplifier Servo amplifier

SSCNET LINE2

SSCNET cable over all length per 1 line
2)+total of 3)   30m(98.36ft.)
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序

号 
部件名称 型号

(注-2) 电缆长度 说明 

1) 运行 CPU 分线模块 Q173DVCBL M 0.5m, 1m 
Q173CPU(N)     
分线模块(Q173DV) 

Q173J2B CBL
M 

( 3)

0.5m, 1m, 5m 
Q173CPU(N)     
伺服放大器 (MR-J2 -B) 

2) 运动CPU 伺服放大器 (注-1) 
Q173HB CBL M 
(注-3) 

0.5m, 1m, 5m 
Q173CPU(N)     
伺服放大器 (MR-H-BN) 

MR-J2HBUS M 0.5m, 1m, 5m 

伺服放大器 (MR-J2 -B)  
伺服放大器(MR-J2 -B),  
分线模块(Q173DV)     
伺服放大器(MR-J2 -B) 

MR-J2HBUS M-A 0.5m, 1m, 5m 

伺服放大器(MR-H-BN)     
伺服放大器(MR-J2 -B),  
分线模块(Q173DV)      
伺服放大器(MR-H-BN) 

MR-HBUS M 0.5m, 1m, 5m 
伺服放大器(MR-H-BN)     
伺服放大器(MR-H-BN) 

Q172J2BCBL M 0.5m, 1m, 5m 

伺服放大器(MR-J2 -B)    
FR-V5NS       
分线模块(Q173DV)     
FR-V5NS  

Q172HBCBL M 0.5m, 1m, 5m 
伺服放大器(MR-H-BN)    
FR-V5NS 

3) 
伺服放大器   伺服放大器 
分线模块   伺服放大器 

FR-V5NSCBL  
0.5m, 1m, 5m, 10m, 
20m 

FR-V5NS        FR-V5NS 

MR-TM —— 用 SSCNET连接至最后MR-H-BN 

4) 终端接头 

MR-A-TM —— 用SSCNET连接至最后MR-J2 -B 

 
Q173CPU(N)

=
=SSCNET ( (1 ), 2(1 2 ),4(1/2/3/4 ))

( -1) :
( -2) :
( -3) :

 ( - )

 ( - )

 ( - )

 ( - )  ( - )
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(2)  Q172CPU(N)

Battery unit (Note-1)

(Q170BAT)

CN1

Q172CPU(N)
Motion CPU
module

SSCNET LINE1

Servo amplifier

MITSUBISHI

CN1A CN1B

MITSUBISHI

CN1A CN1B

3) 4)

Servo amplifier

BAT

CPU

MITSUBISHI
LITHIUM BATTERY

1)

(Note-1) : When using the external battery, set the Battery (A6BAT/MR-BAT) into
                the battery unit (Q170BAT). 

SSCNET cable over all length per 1 line
1)+total of 3)   30m(98.36ft.)

Q172CPU(N)
Motion CPU
module

CN1

Servo amplifier

MITSUBISHI

CN1A CN1B

MITSUBISHI

CN1A CN1B

3) 4)

Servo amplifier

2)

SSCNET cable over all length per 1 line
2)+total of 3)   30m(98.36ft.)
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序

号 
部件名称 型号 (注-1) 电缆长度 说明 

Q172J2BCBL M-B 0.5m, 1m, 5m Q172CPU(N) 
伺服放大器 (MR-J2 -B) 
电池模块 (Q170BAT) 

1) 
运行 
CPU   

伺服放

大器 
 
电池单

元 
Q172HBCBL M-B 0.5m, 1m, 5m Q172CPU(N) 

伺服放大器(MR-H-BN) 
电池模块 (Q170BAT) 

Q172J2BCBL M 0.5m, 1m, 5m Q172CPU(N)   伺服放大器(MR-J2 -B) 

Q172HBCBL M 0.5m, 1m, 5m Q172CPU(N)   伺服放大器(MR-H-BN) 2) 
运动CPU  
伺服放大器 

FR-V5NSCBL  
0.5m, 1m, 5m, 10m, 
20m 

Q172CPU(N)   FR-V5NS 

MR-J2HBUS M 0.5m, 1m, 5m 
伺服放大器(MR-J2 -B)    
伺服放大器(MR-J2 -B) 

MR-J2HBUS M-A 0.5m, 1m, 5m 
伺服放大器(MR-H-BN)    
伺服放大器(MR-J2 -B) 

MR-HBUS M 0.5m, 1m, 5m 
伺服放大器(MR-H-BN)    
伺服放大器(MR-H-BN) 

Q172J2BCBL M 0.5m, 1m, 5m 伺服放大器(MR-J2 -B)   FR-V5NS 

Q172HBCBL M 0.5m, 1m, 5m 伺服放大器(MR-H-BN)   FR-V5NS 

3) 
伺服放大器  
伺服放大器 

FR-V5NSCBL  
0.5m, 1m, 5m, 10m, 
20m 

FR-V5NS         
 FR-V5NS 

MR-TM —— 用SSCNET连接至最后MR-H-BN 

4) 终端接头 

MR-A-TM —— 用SSCNET连接至最后MR-J2 -B  

 

( -1) : =
( -2) : SSCNET 

 ( - )  ( - )

 ( - )

 ( - )

 ( - )
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型号 

项目 
Q172J2BCBL05M(-B) Q172J2BCBL1M(-B) Q172J2BCBL5M(-B) 

电缆长度 [m] 0.5 1 5 

 

型号 

项目 
Q172HBCBL05M(-B) Q172HBCBL1M(-B) Q172HBCBL5M(-B) 

电缆长度[m] 0.5 1 5 

 
(c)   Q173J2B CBL M 

型号 

项目 
Q173J2B△CBL05M Q173J2B△CBL1M Q173J2B△CBL5M 

电缆长度[m] 0.5 1 5 

 = SSCNET 系统数: 无(1 个系统), 2(2 个系统), 4(4 个系统) 

(d)   Q173HB△CBL M 

型号 

项目 
Q173HB△CBL05M Q173HB△CBL1M Q173HB△CBL5M 

电缆长度[m] 0.5 1 5 

 

型号 

项目 
Q173DVCBL05M Q173DVCBL1M 

电缆长度[m] 0.5 1 

 

型号 

项目 
MR-HBUS05M MR-HBUS1M MR-HBUS5M 

电缆长度[m] 0.5 1 5 

 

型号 

项目 
MR-J2HBUS05M(-A) MR-J2HBUS1M(-A) MR-J2HBUS5M(-A) 

电缆长度[m] 0.5 1 5 
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型号 

项目 
FR-V5NSCBL005 FR-V5NSCBL01 FR-V5NSCBL05 FR-V5NSCBL10 FR-V5NSCBL20 

电缆长度 [m] 0.5 1 5 10 20 

 

SSCNET 

SSCNET
(MR-BAT/ A6BAT) 

(FR-V5 0- ) SSCNET  (

SSCNET FR-V5NS )

部件名称 型号 连接示例图 

MR-HBUS M  

MR-J2HBUS M 

 

 
 

MR-J2HBUS M-A 

 

 
 

伺服放大器至伺服放大器 
SSCNET 电缆 

FR-V5NSCBL  

 

 
 

Q173HB△CBL M/ 
Q172HBCBL M(-B) 

 

 
 运行 CPU 至伺服放大器 

SSCNET 电缆 
Q173J2B△CBL M/ 
Q172J2BCBL M(-B) 

 

 
 

运行 CPU 至分线模块 
SSCNET 电缆 

Q173DVCBL M  

MR-TM  
终端接头 

MR-A-TM  
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(a)   MR-H-BN 

( )  -

( )  
Motion
CPU module

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Terminal
connector

Q173CPU(N)
/Q172CPU(N)

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Q172CPU(N) configuration : Q172HBCBL   M
Q173CPU(N) configuration : Q173HB   CBL   M

MR-H-BN MR-H-BN MR-H-BN

Motion
CPU module

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Terminal
connector

Q173CPU(N)
/Q172CPU(N)

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Q172CPU(N) configuration : Q172HBCBL   M
Q173CPU(N) configuration : Q173HB   CBL   M

MR-H-BN MR-H-BN MR-H-BN

Motion
CPU module

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Terminal
connector

Q173CPU(N)
/Q172CPU(N)

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Q172CPU(N) configuration : Q172HBCBL   M
Q173CPU(N) configuration : Q173HB   CBL   M

MR-H-BN MR-H-BN MR-H-BN

Motion
CPU module

Terminal
connector

Q173CPU(N)
/Q172CPU(N)

Q172CPU(N) configuration : Q172J2BCBL   M
Q173CPU(N) configuration : Q173J2B   CBL   M

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Battery
MR-BAT,

A6BAT

MR-J2   -B MR-J2   -BMR-J2   -B

Motion
CPU module

Terminal
connector

Q173CPU(N)
/Q172CPU(N)

Q172CPU(N) configuration : Q172J2BCBL   M
Q173CPU(N) configuration : Q173J2B   CBL   M

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Battery
MR-BAT,

A6BAT

MR-J2   -B MR-J2   -BMR-J2   -B
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( )   -  + -  

FR-V5N

(e)   FR-V5 0-  + MR-J2 -B

Battery

MR-BAT,

A6BAT

Motion CPU
module MR-J2   -B

Q172CPU(N) Terminal
connector

SSCNET

communication

option

FR-V5NS

FR-V5   0-

Q172J2BCBL   M

SSCNET

FR-V5NS

(f)   FR-V5 0-  + MR-H-BN

Battery

MR-BAT,

A6BAT

Motion CPU
module MR-H-BN

Q172CPU(N) Terminal
connector

SSCNET

communication

option

FR-V5NS

FR-V5   0-

Q172HBCBL   M

SSCNET

FR-V5NS

MR-BAT,

A6BAT

MR-BAT,

A6BAT

(g)   MR-J2 -B + FR-V5 0-

Q172CPU(N) configuration : Q172J2BCBL   M
Q173CPU(N) configuration : Q173J2B   CBL   M

Battery

MR-BAT,

A6BAT

Motion CPU
module MR-J2   -B

Q173CPU(N)
/Q172CPU(N)

Terminal connector
setting is set by
connector in FR-V5NS.

SSCNET

communication

option

FR-V5NS

FR-V5   0-

Q172J2BCBL   M

MR-BAT,

A6BAT

SSCNET

FR-V5NS

FR-V5N

Motion CPU
module

Q172CPU(N) Terminal connector
setting is set by
connector in FR-V5NS.

SSCNET

communication

option

FR-V5NS

FR-V5   0-

SSCNET

communication

option

FR-V5NS

FR-V5   0-

SSCNET

FR-V5NS

SSCNET

FR-V5NS

FR-V5N

Q172J2BCBL
Q173J2B CBL



2 

(h)   MR-H-BN + FR-V5 0--

Q172CPU(N) configuration : Q172HBCBL   M
Q173CPU(N) configuration : Q173HB   CBL   M

Motion CPU
module

Q173CPU(N)
/Q172CPU(N)

Terminal connector
setting is set by
connector in FR-V5NS.

MR-H-BN

SSCNET

communication

option

FR-V5NS

FR-V5   0-

Battery

MR-BAT,

A6BAT

Q172HBCBL   M

SSCNET

• MR-H-BN + MR-J2 -B + MR-H-BN 

Battery

Q173DV

Motion
CPU module

MR-BAT,

A6BAT

Terminal
connector

Q173CPU(N)

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Q173DVCBL   M

MR-H-BN MR-H-BNMR-J2   -B

MR-BAT,

A6BAT

SSCNET

FR-V5NS

FR-V5N

MR-BAT,

A6BAT

MR-BAT,

A6BAT

MR-BAT,

A6BAT

• MR-J2 -B + MR-H-BN + MR-J2 -B 

Battery

Q173DV
Motion
CPU module

MR-BAT,

A6BAT

Terminal
connector

Q173CPU(N)

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Q173DVCBL   M

MR-H-BNMR-J2   -B MR-J2   -B

MR-BAT,

A6BAT

MR-BAT,

A6BAT

MR-BAT,

A6BAT

• FR-V5 0-  + FR-V5 0-

Motion CPU
module

Q173CPU(N) Battery

Q173DV

MR-BAT,

A6BAT

Q173DVCBL   M

Terminal connector
setting is set by
connector in FR-V5NS.

SSCNET

communication

option

FR-V5NS

FR-V5   0-

SSCNET

communication

option

FR-V5NS

FR-V5   0-

Q172J2BCBL   M

SSCNET

FR-V5NS

SSCNET

FR-V5NS

FR-V5N

Q172HBCBL
Q173HB CBL
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• FR-V5 0-  + MR-J2 -B

Motion CPU
module

Q173CPU(N)
Battery

Q173DV

MR-BAT,
A6BAT

Q173DVCBL   M

Terminal connector
setting is set by
connector in FR-V5NS.

SSCNET

communication

option

FR-V5NS

FR-V5   0- MR-J2   -B

Battery

MR-BAT,
A6BAT

Q172J2BCBL   M

SSCNET

FR-V5NS

MR-BAT,

A6BAT

FR-V5N

• FR-V5 0-  + MR-H-BN 

Motion CPU
module

Q173CPU(N)
Battery

Q173DV

MR-BAT,

A6BAT

Q173DVCBL   M

Terminal
connector

SSCNET

communication

option

FR-V5NS

FR-V5   0- MR-H-BN

Battery

MR-BAT,

A6BAT

Q172J2BCBL   M Q172HBCBL   M

SSCNET

FR-V5NS

MR-BAT,

A6BAT

• MR-J2 -B + FR-V5 0-  

• MR-H-BN + FR-V5 0-  

Motion CPU
module

Q173CPU(N)
Battery

Q173DV

MR-BAT,

A6BAT

Q173DVCBL   M

SSCNET

communication

option

FR-V5NS

FR-V5   0-MR-J2   -B

Battery

MR-BAT,

A6BAT

Terminal connector
setting is set by
connector in FR-V5NS.

Q172J2BCBL   M

MR-BAT,

A6BAT

SSCNET

FR-V5NS

FR-V5N

Motion CPU
module

Q173CPU(N)
Battery

Q173DV

MR-BAT,

A6BAT

Q173DVCBL   M

SSCNET

communication

option

FR-V5NS

FR-V5   0-MR-J2   -B

Battery

MR-BAT,

A6BAT

Terminal connector
setting is set by
connector in FR-V5NS.

Q172J2BCBL   M

MR-BAT,

A6BAT

SSCNET

FR-V5NS

FR-V5N
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• MR-H-BN + MR-J2 -B + MR-H-BN

Battery

Q170BAT

Motion
CPU module

MR-BAT,

A6BAT

Terminal
connector

Q172CPU(N)

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Q172HBCBL   M-B

MR-J2   -BMR-H-BN MR-H-BN

MR-BAT,

A6BAT

MR-BAT,

A6BAT

Battery

Q170BAT

Motion
CPU module

MR-BAT,

A6BAT

Terminal
connector

Q172CPU(N)

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Battery
MR-BAT,

A6BAT

Q172J2BCBL   M-B

MR-J2   -B MR-J2   -BMR-H-BN

MR-BAT,

A6BAT

MR-BAT,

A6BAT

MR-BAT,

A6BAT

• MR-J2 -B + MR-H-BN + MR-J2 -B

MR-BAT,

A6BAT



2 

(5) (dno.)
SSCNET CN

Q173CPU(N) 1~32 Q172CPU(N)

1~8 SSCNET

0~7 d1~d8

(dno.) (dno.)

dno. (注) 
SSCNET 

系统 

伺服放大器的旋转

开关 
dno. (注) 

SSCNET 

系统 

伺服放大器的旋转

开关 

1 1 “0” 1 2 “0” 

2 1 “1” 2 2 “1” 

3 1 “2” 3 2 “2” 

4 1 “3” 4 2 “3” 

5 1 “4” 5 2 “4” 

6 1 “5” 6 2 “5” 

7 1 “6” 7 2 “6” 

8 1 “7” 

 

8 2 “7” 

 
dno.(注) 

SSCNET 

系统 

伺服放大器的旋转

开关 
dno. (注) 

SSCNET 

系统 

伺服放大器的旋转

开关 

1 3 “0” 1 4 “0” 

2 3 “1” 2 4 “1” 

3 3 “2” 3 4 “2” 

4 3 “3” 4 4 “3” 

5 3 “4” 5 4 “4” 

6 3 “5” 6 4 “5” 

7 3 “6” 7 4 “6” 

8 3 “7” 

 

8 4 “7” 

 

运动 CPU 与伺服放大器之间的分线模块(Q173DV) 与 SSCNET 电缆(Q173J2B CBL M/ 
Q173HB CBL M)将分配在 Q173CPU(N)的 CN1 中的信号分配给 4 个系统。下表显

示线后的接口号与 SSCNET 系统号之间的对应。  

SSCNET 系统号 分线模块的接口号 SSCNET电缆的接口号 

1 SSCNET CN1 1 

2 SSCNET CN2 2 

3 SSCNET CN3 3 

4 SSCNET CN4 4 
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型号 

项目 
A6BAT/MR-BAT 

分类 锰二氧化物锂原电池 

初始电压 [V] 3.6 

电池放电容量 [mAh] 1600 

电池保质期 5 年 

锂含量 [g] 0.48 

应用 
持续断电 

(Q173CPU(N)/Q172CPU(N)的 IC-RAM 备份用) 

外形尺寸 [mm] 16×30 

 

( 9 ) 24

24 903

(2)   Q173CPU(N)/Q172CPU(N)
(A6BAT/MR-BAT)

保证值 (MIN) 实际时间(TYP) 
项目 

[ h ] [ h ] 

持续断电时间 外部电池使用 60000 240000 

 

(3)  SSCNET 

项目 外部电池的安装位置 SSCNET 电缆 

Q173CPU(N) Q173DV Q173DVCBL M 

Q172CPU(N) Q170BAT 
Q172J2BCBL M-B (用于 MR-J2 -B)/ 

Q172HBCBL M-B (用于 MR-H-BN) 
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“ ” 
CPU
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Dividing unit
(Q173DV)

CN1

Q173CPU(N)
Motion
CPU Module

Servo amplifier

MITSUBISHI

CN1A CN1B

B
A

T

Q173CPU

SSCNET CN2

SSCNET CN1

SSCNET CN4

SSCNET CN3
MITSUBISHI

LITHIUM BATTERY

Q173CPU(N)     Dividing unit(Q173DV)
     Q173DVCBL   M

A6BAT/MR-BAT

CPU
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Q172CPU(N) A6BAT/MR-BAT
1)  A6BAT/MR-BAT  (Q170BAT).

2) A6BAT/MR-BAT  Q170BAT BAT

3) SSCNET Q172CPU(N) Q170BAT

Battery unit
(Q170BAT)

CN1

Q172CPU(N)
Motion CPU
Module

Servo amplifier

MITSUBISHI

CN1A CN1B

BAT

CPU

MITSUBISHI
LITHIUM BATTERY

500mm(1.64ft.)

Servo amplifier(MR-J2   -B)
     Q172J2BCBL   M-B
Servo amplifier(MR-H-BN)
     Q172HBCBL   M-B
(Note) : Connection cable length of Q170BAT
             can use to 0.5m(1.64ft.).

A6BAT/MR-BAT
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2.4.11  (Q170FAN) ( Q173CPU/Q172CPU)

CPU (Q170FAN)

(1) 
CPU 

(Q170FAN)

CPU (Q170FAN)

(a)   CPU 
CPU 0  40°C (32 104°F)

(b)   CPU 
( Q170FAN)

 运动 CPU 的周围温度 

 

运动 CPU 数目 

0 至 40°C 大于 40 至 55°C 

1 模块 可移除 不可移除 

2 模块以上 不可移除 

 

(2)  

型号 

项目 
Q170FAN 

类型 冷却风扇 

周围温度 0 至 55°C 

操作电压范围 [V] 4.3 至 5.8 

额定电流 [A] 0.08 

排风量  0.033 [m3/min] 

额定转动速度 [r/min] 7000 

寿命 30000 小时额定电压持续操作(在 40°C) 

用途 冷却运动 CPU 模块 

质量 [kg] 0.01 
 6 2 3

6.3
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(3)  

Top of control panel, wiring duct, or other components 

50mm
(1.97inch) min.

P
ow

er
 s

up
pl

y

P
LC

 C
P

U

M
ot

io
n 

C
P

U

The wind blows lies
Cooling fan unit
(Q170FAN)

P
L

C
 C

P
U

C
P

U
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3. 

3.1 

CPU CPU

Refer to section 2.4.4
Refer to section 2.4.5
Refer to section 2.4.6

Motion control system design

Select the CPU module according to number of control axes and 
whether teaching unit  is required or not.

Select the motion functions to be installed accdording to the machinery

and equipment to be controlled (selection of the programing software 

packages according to the operating system software packages).  

Refer to section 2.4.5
Refer to section 2.4.6

Refer to a MELSEC-Q
series manual.

Refer to section 2.4.8

Select the number of Q172LX's and design according to the each

axis control system and whether servo external signals are required

or not.

   When there is mechanical home position and dog type home position  

   return is made: Proximity dog required 

   For speed control: Speed-position switching control signal required

   When overrun prevention is necessary: Stroke limit required

   When each axis stop is necessary: STOP signal required

Select Q173PX, Q172EX and design according  to whether manual
 pulse generators and synchronous encoders are required or not.

Select I/O modules according to the specifications of the external
equipment to be controlled.

Select interrupt module QI60 according to whether interrupt input are 
required or not. 

Select the CPU base unit, extension base units, extension power
supply module and extension cables, and make I/O assignment
according to necessary number of Q172LX's, Q172EX's, Q173PX's,
QX  's, QY  P's and the number of I/O modules.

Select the servo amplifier and servo motor according to the motor
capacity and number of revolution from the machine mechanism to be
controlled each axis.

Refer to the servo
amplifier manual.

Set the servo amplifier connection by SSCNET and axis numbers and 
axis No.(dno.).

CPU

Q172LX

dog dog

-

STOP

Q173PX,Q172EX 2.4.5

2.4.6

 Q160

I/O MELSEC-Q

Q172LX,Q172EX, Q173PX,QX ,QY P I/O

CPU I/O

2.4.4

2.4.5

2.4.6

SSCNET 2.4.8
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Refer to section 3.2

Refer to section 3.2.1

Refer to section 3.2.2

Refer to section 3.3

Design the power supply circuit which supplies power to such system

components as the Motion controller, I/O equipment and servo

amplifiers, etc., taking into consideration the protective coordination

and noise suppression techniques. 

External circuit design

Power supply circuit design

Safety circuit design

Design the operation-ready circuit which stops the system at

occurrence of any alarm such as a Motion controller or servo amplifier

alarm or the emergency stop, the circuit which avoids a malfunction

while power is instable at power-on, and the electromagnetic brake

circuit for servomotors. 

Layout design within control panel

Layout design based on the design environment such as temperatures 

and vibrations in consideration of heat generated from modules and 

handling of module installation. 

3.2

I/O 3.2.1

3.2.2

3.3

CPU : CPU

( + / - )
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3.2

1

FLS1

CP3

CP1R S T

Ra1
OFF ON

MC

MC

SK

24V

24G

Ra1

FLS1

DOG8/
CHANGE8

COM

COM

NFB

PYm

200VAC

200VAC

FG

LG

Q61P-A2

Power Supply

Qn(H)CPU

PLC CPU

QX40

Q172LX

Xn

24VDC

3-phase
200/220VAC

Forced stop

CP2

EMG

Q173CPU(N)/ 
Q172CPU(N)

DOG8/
CHANGE8

G24

PYm

Operation Ready

EMG

Motion CPU Input module

QY10

Output moduleServo external 
signals interface
module

Number of inputs:
    8 axes/module

Servo amplifier output situation 
(ON : servo normal output, OFF : alarm abnormal 

Output of Motion CPU

Power 
supply

Emergency Stop

8

CPU

ON OFF
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SFC

MR-J2M-B

 MR-J2M-B

1 -1

2 -2

3 -3

4 -4

5 -5

6

MC

Ra3

SM

U

V

W

U

V

W

L1

L2

L3

L11

L21

MR-J2-B/
MR-J2S-B

COM

MBR

EM1
SG

24VDC

Ra3
CP5

(Note-3)

Circuit example when using MR-J2-B/MR-J2S-B

Ground
Electro-
magnetic
brake
(Note-2)

(Note-4)

(Note-4)

(Note-3)

MR-H-BN

Ra2

24VDC

U

V

W

R

S

T

R1

S1 COM

MBR

EM1

EM2

Ra2

Ground

SM

U

V

W

Electro-
magnetic
brake
(Note-2)

CP4

Circuit example when using MR-H-BN 

(Note-4)

(Note-4)

Ra4

SM

U

V

W

U

V

W

L1

L2

L3

L11

L21

MR-J2M-B

VIN

MBR

EM1
SG

24VDC

Ra4
CP6

(Note-3)

Circuit example when using MR-J2M-B

Electro-
magnetic
brake
(Note-2)

Ground

(Note-4)

(Note-4)

(Note-5)

SM

U

V

W

U

V

W

E

P24M

P24G

P24L

MR-J2-03B5

B1

B2

EM1

CP7

+24V 24G

24VDC
Power
supply

MC

Ra1

Circuit example when using MR-J2-03B5

Electro-
magnetic
brake
(Note-2)

Ground

MR-H-BN
( -4)

- 2

( -4)

-3

MR-J2-B/MR-J2S-B
( -4)

( -4)

-2

-3

MR-J2M-B      
( -4)

( -4)

-3

-2

MR-J2-03B5

-2

Pym ON
(ON:  )

1 2

OFF:

< > 1 2

SSCNET 2.4.9 4

( -5)
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(2)   2
( A31TU-DNK )

CP1R S T

+24V

24G

COM

COM

NFB

FG

LG

Q61P-A2

Xn

CP2

Q173CPUN-T/ 
 

FLS1

DOG8/
CHANGE8

PYm

EMG

EMG

SG

Q170TUDNCBL3M

CP3 OFF ON

MC

MC

Ra1

EMG

Ra1

SK

(Internal connection)

3-phase
200/220VAC

Output of Motion CPU

Servo amplifier output situation 
(ON : servo normal output, OFF : alarm abnormal) 

24VDC
Power 
supply

Emergency Stop

Operation Ready

Number of inputs:
    8 axes/module

Power Supply PLC CPU Motion CPU Servo external 
signals interface
module

Input module Output module

Forced stop

200VAC

200VAC

Qn(H)CPU
Q172CPUN-T Q172LX

DOG8/
CHANGE8

FLS1

QX40 QY10

G24

PYm

3-

CPU

8

CPU

ON OFF
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1 -1
2 -2
3 -3
4 -4

5 -5

6 -6
7

SFC

FR-V5 0-
FR-V5 0- ( )

Pym ON
(ON:  )

1 2

OFF:

< > 1 2

( -4)

IM

U

V

W

U

V

W

R

S

T

R1

S1

FR-V520-

Ground

CP6

(Note-6)

Circuit example when using FR-V520-   (Note-5)

Ra3

SM

U

V

W

U

V

W

L1

L2

L3

L11

L21

MR-J2-B/
MR-J2S-B

COM

MBR

EM1
SG

24VDC

Ra3

Ground

CP5

(Note-3)

Circuit example when using MR-J2-B/MR-J2S-B

Electro-
magnetic
brake
(Note-2)

(Note-3)

MR-H-BN

Ra2

24VDC

U

V

W

R

S

T

R1

S1 COM

MBR

EM1

EM2

Ra2

Ground

SM

U

V

W

Electro-
magnetic
brake
(Note-2)

CP4

Circuit example when using MR-H-BN 
(Note-4)

(Note-4)

(Note-4)

(Note-4)

(Note-4)

(Note-4)

Out of control panel

Short-circuit connector for
teaching unit
A31TUD3TM(A31TU-D3K   /
A31TU-DNK    not using)

 

DISABLE

EMG.STOP

 

ENABLE

Teaching unit
(A31TU-DNK    using)

A
3

1T
U

D
3

T
M

MC

A31TU

 

 

 

 

 

 

 

 DATA MONITOR TEST
STOP

OVERRIDE

STEP -

STEP +

RETURN

8

ITEM
#

9

CLEAR

5

DELETE
E

6

INDIRECT

F

3
C

2
B

0

MDI
-

7

INSTRUCTION

;

4

WRITE
D

1

STORE
A

.

SHIFT

AXIS
 NO.

FUNCTION

PROGRAM

JOG -

ERROR
RESET

SP

CAN

JOG +
GO

MR-H-BN
( -4)

( -4)

( -3)

( -2)

MR-J2-B/MR-J2S-B
( -4)

( -4)

( -3)

( -2)

FR-V520- ( -5)

( -4)

( -4)

( -6)

SSCNET 2.4.9 4
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(3)   3
( A31TU-D3K )

DC24VD

CP1R S T

+24V

24G

FLS1

COM

COM

NFB

200VAC

200VAC

FG

LG

Q61P-A2

Xn

CP2

Emergency stop

 

 

FLS1

DOG8/
CHANGE8

G24

PYm

Ra1

EMG

SG

EMG1
DC24VE

DED1

Q170TUD3CBL3M

CP3 ON

MC

MC

Ra4
PYm

EMG

OFF

A31TU-D3K    Internal circuit

Ra4

EMG SG

Ra2

Ra3

(Cable)

Ra2Ra1

Emergency stop switch
EMG1

(Cable)

Dead-man switch

(Cable)(Cable)
Ra3

Ra1
Ra3Ra2

SK

SK
Ra3Ra2

SK

SK

(Internal connection)

EMG

SG

3-phase
200/220VAC

Power Supply PLC CPU

Qn(H)CPU Q173CPUN-T/

Motion CPU

Q172CPUN-T

Servo external 
signals interface
module

Q172LX

Input module Output module

QX40 QY10

Forced stop

Operation Ready

(Cable)

Servo amplifier
output situation 
(ON : servo normal output,
OFF : alarm abnormal) 

(Cable)

Output of Motion CPU

24VDC
Power 
supply

Number of inputs:
    8 axes/module

DED1DC24VD

DC24VE

DOG8/
CHANGE8

3-

CPU

( )

8

( ) ( )

ON

O F F

( )

( ) ( )
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1 -1
2 -2
3 -3
4 -4

5 -5

6 -6
7
8
9

SFC

FR-V5 0-
 FR-V5 0- ( )

Pym ON
(ON:  )

1 2

OFF:

< > 1 2

SSCNET 2.4.9 4

: JIS B9705-1/ISO 13849-1/EN954-1( -
) ansi/RIA R15.06( - )

JIS B8433( - ).

IM

U

V

W

U

V

W

R

S

T

R1

S1

FR-V520-

Ground

CP6

(Note-6)

Circuit example when using FR-V520-   (Note-5)

Ra3

SM

U

V

W

U

V

W

L1

L2

L3

L11

L21

MR-J2-B/
MR-J2S-B

COM

MBR

EM1
SG

24VDC

Ra3

Ground

CP5

(Note-3)

Circuit example when using MR-J2-B/MR-J2S-B

Electro-
magnetic
brake
(Note-2)

(Note-3)

MR-H-BN

Ra2

24VDC

U

V

W

R

S

T

R1

S1 COM

MBR

EM1

EM2

Ra2

Ground

SM

U

V

W

Electro-
magnetic
brake
(Note-2)

CP4

Circuit example when using MR-H-BN 
(Note-4)

(Note-4)

(Note-4)

(Note-4)

(Note-4)

(Note-4)

Out of control panel

Short-circuit connector for
teaching unit
A31TUD3TM(A31TU-D3K   /
A31TU-DNK    not using)

 

DISABLE

EMG.STOP

 

ENABLE

Teaching unit
(A31TU-DNK    using)

A
3

1T
U

D
3

T
M

MC

A31TU

 

 

 

 

 

 

 

 DATA MONITOR TEST
STOP

OVERRIDE

STEP -

STEP +

RETURN

8

ITEM
#

9

CLEAR

5

DELETE
E

6

INDIRECT

F

3
C

2
B

0

MDI
-

7

INSTRUCTION

;

4

WRITE
D

1

STORE
A

.

SHIFT

AXIS
 NO.

FUNCTION

PROGRAM

JOG -

ERROR
RESET

SP

CAN

JOG +
GO

MR-H-BN

( -4)

( -4)

( -3)

( -2)

MR-J2-B/MR-J2S-B

( -4)

( -4)

( -3)

( -2)

FR-V520- ( -5)

( -4)

( -4)

( -6)
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(4)  PLC I/O 
(a) ERR

Starting possible 

when the PLC RUN

output RA1 is ON

START/STOP circuit 

Turns output

equipment

power off when

STOP occurs

on emergency

stop,on stop at

upper/lower limit

switch

Start 
switch

Stop
switch

MC

RA1
MC

RA2 XM

L
Ym

Yn

Output module 

MC2

MC1

MC1

RA1

M10

Program

CPU

Transformer

Fuse

Power supply

MC2

MC

on emergency stop,

on stop at upper/lower

limit switch

Turns output equipment

power off when STOP

occurs.

Ym

SM52

SM52

SM403

SM403

TM

XM

MC1 N0 M10

TM

L

RA1

Ym

Yn

RA1
MC

DC power supply

established signal input

RA1 switched
ON by SM403

Alarm output

(lamp or buzzer)

A voltage relay
is recommended

Set TM to time

to establish

DC input signal

Using AC and DCUsing AC

Ym

Yn

(-) (+)

MC

Yn

DC power
supply

RA2

Transformer

Fuse

Fuse

Output module 

Input module 

MC

MC2

MC1

MC1

MC2

Output module 

MC

Input module 

outut module 

RA1 switched
ON by SM403

Alarm output

(lamp or buzzer)

Start 
switch

Stop
switch

Transformer

Fuse

CPU

Power supply

Program

MC

Interlock circuits as necessry.

Provide external interlock

circuits for conflicting

operations, such as forward

rotation and reverse rotarion,

and for parts that could 

damage the machine or

cause accidents if no

interlock were used.

N0

AC AC DC

DC 

START/STOP

PLC RUN

RA1 ON

DC

DC

( )

RA1

SM403

ON

( )

RA1

SM403

ON

,

/

/

AC

ON 

 CPU  RUN .

(MC) ON

AC/DC

ON 

 CPU  RUN

DC RA2  ON

DC 100[%] (TM)  ON  (TM 

RA2  ON  DC 100[%]

0.5 )

(MC) ON (RA2

TM )

1)

2)

3)

4)



3 

(b)   ( ERR )

Interlock circuits as

necessry. Provide 

external interlock

circuits for conflicting

operations, such as

forward rotation and

reverse rotarion,

and for parts that could 

damage the machine or

cause accident if no

interlock were used.

MC

RA1

RA2

L
Ym

MC2

MC1

MC1

RA3

MC2

MC

MC1 N0 M10

ERR

RA1
Yn

START/STOP circuit

Turns output equipment

power off when ERR

switch OFF

RA3
MC

XM

M10
Program

CPU

Transformer

Fuse

Power supply

Ym
SM52

SM403

TM

XM

TM

DC power supply

established signal input

RA3 switched
OFF by ERR

Alarm output

(lamp or buzzer)

A voltage relay
is recommended

Set TM to time

to establish

DC input signal

Using AC and DC

(-) (+)
Yn

DC power
supply

RA2

Transformer

Fuse

Fuse

Input module 

Stop
switch

Start
switch

output module 

output module 

Power supply module

Starting possible 

when the PLC RUN

output RA1 is ON

on emergency stop, 

on stop at upper/lower

limit switch

MC

N0

AC DC

DC

DCSTART/STOP 

PLC RUN

RAI ON

DC

( )

RA3 OFF( ERR)

ERR ,

/

AC/DC

 CPU  RUN

DC RA2  ON

DC 100[%] (TM)  ON  (TM RA2  ON   DC 

100[%] 0.5 )

(MC) ON (RA2 TM )

1)

2)

3)

4)

5)

6)
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3.2.1 

(1)
CPU I/O 

Multiple CPU

system

PLC power
supply

Main power
supply

I/O power

supply

Main circuit

power supply

I/O devices

Main circuit device

Insulation
transformer

100/200VAC

T1

NFB CP

CP

CP

200VAC
NFB

Servo amplifier

Servo amplifier

power supply

PLC

CPU

I/O

I/O

(2)

 

 

, ZCAT3035-1330(TDK )  SSCNET

Multiple CPU
system 

Servo amplifier Servo-
motor

Line noise filter

SSCNET

Ferrite cores

Panel personal 

computer

100/200VAC CPU
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3.2.2 

(1)  
I/O

( DC)   

 

(2)  
 

(3)  
(a)   (MR-H-BN/MR-J2 -B)

(

ON )

 (  : QX10)

R

Forced stop
LED 

Internal
circuit

TB17 

100VAC

RR

TB16

(Note): It is possible to set the forced stop (Xn) 
            of the system settings at the user side.

TB1

( ): 
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(b)   

项目 
信号 ON 时的动作

状态 
备注 

非常停止 通过外电路切断外伺服放大器的电源，使伺服电机停止。  

紧急停止 
伺服 OFF 

根据运动控制器至伺服放大器的停止指令，停止伺服电机。 

 



3 

3.3

3.3.1 

Q173CPU/Q172CPU 

运动 CPU 的数目 
Q173CPUN(-T)/ 

Q172CPUN(-T) 
装有冷却扇模块 

(出厂时) 
无冷却扇模块 

1 个  

2 个以上 
 

— 

 ( -1) :  (Q170FAN)

(1)

(2)

(3)

(4)

(5)

(6)

(7)

(8)

0  40 oC
0  55oC ( -1)
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3.3.2 

(1)  

( 4.1.2

 顶部 底部 侧面 

电缆套高度 50mm 以上 40mm 以上 
Q173CPUN/Q172CPUN 

Q173CPUN-T/Q172CPUN-T 

Q173CPU/Q172CPU 

(无冷却扇模块) 电缆套高度 50mm 以下 30mm 以上 

Q173CPU/Q172CPU 

(带有冷却扇模块 (出厂时)) 
50mm 以上 

100mm 以上 5mm 以上 

 
(2)  

100mm

50mm
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3.3.3 

55°C

CPU  (Q170FAN)

2.4.11   (Q170FAN)

Q173CPU(N)/Q172CPU(N)  

 

6 .

(1)
70 [%]  30 [%]  

3/7  T
3
7

Wpw=       (I5V      5)[W]

I5V: 5 VDC

(2) 5 VDC 
5 VDC

W5V = I5V  5 [W] 

(3) 24 VDC 
( ON )

 24 VDC
W24V = I24V  24 [W] 
I24V: 

(4)
( ON )
WOUT = IOUT  Vdrop  输出点数  同时 ON 比率[W] 
IOUT    :  ( ) [A]

Vdrop :  [V]

(5)  ( ON )
WIN = IIN  E  输入点数目 同时 ON 比率[W] 
IIN : (AC ) [A]

E   :  ( ) [V]



3 

(6) 
WS = I5V  5 + I24V  24 + I100V  100 [W] 

W = WPW + W5V + W24V + WOUT + WIN + WS [W]

(W)

T=
W
UA

[ C ]

:  ( )
: [m2]
: 

W

A

U
○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

 

(7) 
( Q173CPUN )

(a)   
Q38B

Q
6

1P
-A

1

Q
02

H
C

P
U

Q
17

3C
P

U
N

Q
17

2L
X

Q
17

2E
X

Q
17

3P
X

Q
X

40

Q
X

40

Q
Y

10

Q
Y

10

(b)   5 VDC 
Q02HCPU : 0.64 [A]
Q173CPUN : 1.25 [A]
Q172LX : 0.05 [A]
Q172EX : 0.07 [A]
Q173PX : 0.11 [A]
QX40 : 0.05 [A]
QY10 : 0.43 [A]
Q38B : 0.114 [A]

(c)  
WPW =  3/7 (0.64 + 1.25 + 0.05 + 0.07 + 0.11 + 0.05 + 0.05 + 0.43 

        + 0.43 + 0.114) 5 = 6.84 [W] 

(d)   5 VDC
W5V =  (0.64 + 1.25 + 0.05 + 0.07 + 0.11 + 0.05 + 0.05 + 0.43 + 0.43 
         + 0.114) 5) = 15.97 [W]  
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(e)   24 VDC
W24V = 192 [W]     (8A/ )

(f)    
WOUT = 0 [W]

(g)   
WIN = 0.004  24  32  1 = 3.07 [W]  

(h)   
WS = 0 [W]

(i)    
W = 6.84 + 15.97 + 192 + 0 + 3.07 + 0 = 217.88 [W]
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3.4 

项目 子项目 设计确认 检查 

轴数 轴  

I/O 点数 点  

选定的运动 CPU 模块   
CPU 模块选择 

选定的 QCPU 模块   

手动脉冲发生器 台  

同步编码器 台  

示教模块   

上限点数 点  

下限点数 点  

STOP 输入点数 点  

近点 dog输入点数 点  

速度切换输入点数 点  

跟踪使能信号点数 点  

Q172LX 台  

Q172EX 台  

运动模块选择 

Q173PX 台  

运动 CPU模块数 台  

CPU 基板上安装的 I/O模块数 台  CPU 基板选择 

选定的 CPU 基板   

扩展基板上安装的 I/O模块数 台  

基板和扩展基板之间的距离  mm  

选定的扩展基板   

模块选择 

扩展基板和扩展电缆 

选择 

选定的扩展电缆   

电源开启时操作失败预防  外部电路 

设计 
自动防故障电路设计 

运动控制器故障时的危险预防  

和一般规格如周围温度、湿度、灰尘等方面的一致性  

基板的总电量消耗 

(发热量) 
W  

配置设计 模块配置设计 

考虑控制柜的内壁和其他构造和模块之间的间隔，以及模块的发热

量进行配置 
 

 



螺钉位置 扭紧转矩范围 

模块固定螺钉（M3×12 螺钉） 36 ~ 48 × 10-2 N•m 

I/O 模块端子排螺钉（M3 螺钉） 42 ~ 58 ×10-2 N•m 

I/O 模块端子排安装螺钉（M3 螺钉） 66 ~ 89 × 10-2 N•m 

电源模块端子螺钉（M3.5 螺钉） 59 ~ 78 × 10-2 N•m 

 



Panel

Panel

Panel



1  

I/11

0358

I/10I/09I/08I/07I/06I/05I/04I/03I/02I/01I/00CPUPOWER

5V

56

F6

Ws

W

H
s H

4  fixing screw (M4  14)4- M 4 14

 Q35B Q38B Q312B Q65B Q68B Q612B 

W 245 328 439 245 328  439 
Ws 224.5 308  419  222.5 306  417 

H 98 

Hs 80 
 [ mm]

2  

/

20mm
(0.79inch)

The wind blows lies

DoorControl
panel

30mm (Note-2)

(1.18inch)
or more

100mm
(3.94inch)
or more

5mm
(0.19inch)
or more

5mm (Note-1)

(0.19inch)
or more

Motion
controller

100mm
(3.94inch)
or more

Top of control panel, wiring duct,or other components

Motion CPU module

98mm (Note-3)

(3.86inch)

Base unit
 

 

CPU

2 0 mm

Q173CPU/Q172CPU 50mm

  Q173CPUN -T /Q172CPUN -T  50mm 40mm

Q173CPUN -T /Q172CPUN -T 123mm

1

2

3



3
a

b

Vertical Flat 

4

5

6

                  100 mm

        50 mm

50mm(1.97inch)
or more

100mm(3.94inch)
or more

Contactor, relay, etc.

50mm(1.97inch)
or more



4.1.3  

PLC CPU CPU

I/O

1  Q 3 B Q 6 B

Module

Module 
fixing hook

Base unit

Base unit

Module loading
lever

Completion

Insert the module fixing hook 
into the module fixing hole of 
the base unit. 

Push the module in the
direction of arrow to install it 
into the base unit.

Make sure that the module 
is installed in the base unit
correctly.

Module
connector 

Module fixing hole

Module fixing hole

Module fixing hook

Q 3 B/Q6 B

要点  

(1)  务必将模块固定用突起插入到模块固定孔内。强行将突起插入孔内可能会损坏 
模块头和模块。 

(2)  当在有较大振动和冲击的地方使用模块时，用螺钉将模块固定到基板上。 
螺钉：M3 ×12 （另购） 

 

 Q3 B Q6 B



b  Q3 B Q6 B

Module fixing hole

Module

Base unit

Module
connector

Completion

Hold the module with both
hands, and push the hook on
the top of the module with a
finger until it stops.

While pushing the hook, and
using the bottom of the module
as a support, pull the module 
toward you. 

Lift the module upwards and
remove the module fixing
hook from the module fixing
hole.

要点  

当使用模块固定螺钉时，请务必以先卸下模块固定螺钉，然后再从基板上的模块固 
定孔中卸下模块固定用突起的方法取下模块。  
强行取下模块将会损坏模块。 

 



4.2  

4.2.1  SSCNET

1  SSCNET
SSCNET

SSCNET 30mm
30m m

SSCNET

CN2

Motion CPU
module 

CN1

CPU

2  SSCNET
SSCNET CPU SSCNET

SSCNET CPU CN1 CN2

3    SSCNET
SSCNET

要点  

强行从模块取下SSCNET 电缆会损坏模块。 

 





4.2.3  

1

30mm
30mm

Motion CPU
module 

TU connector

CPU

TU

2
CPU Q173CPUN-T/Q172CPUN-T

CPU

Q173CPUN-T/Q172CPUN-T TU

3
Q173CPUN-T/Q172CPUN-T TU

CPU Q173CPUN-T/Q172CPUN-T

CPU

要点  

（1）强行从模块拆卸示教模块用电缆可能会损坏模块。 
 
（2）示教模块与专用电缆或短路接头相连时，必须拧紧到螺丝，否则可能导致跌落、

短路或误动作。 

 



CPU Q170TUD CBL -A SSCNET
C P U Q173DVCBL C P U

A31TU-D   K13 side
Q173DV
side T

U

Do not connect
Q170TUD   CBL(-A)Q173DVCBL

Q173CPUN-T side Q173CPUN-T side



4.3  

MR-HENC
1

MR-HENC MR-HENC

Gear
Bearing

Coupling

MR-HENC Radial direction

Up to 98N

Thrust direction

Up to 49NPermitted shaft load 98N 49N

4.1

4.1 

2 MR-HENC

4.2

4.2 

偏芯 

 

0.2mm
or less

 
 

偏角 

 

1.5
or less

 
 

轴向变位 

 

0.5mm
or less

 
 

 

项目 规格 

最大转矩 0.5N/m 
最大转速 10000r/min 

 



MR-HENC

MR-HENC

Machine side
rotary shaft

Coupling

MR-HENC

4.2 

MR-HENC MR-HENC

MR-HENC
MR-HENC

MR-HENC MR-HENC

MR-HENC 0 55



4.4  Q170FA N Q173CPU/Q172CPU

1 Q170FA N
a  Q173CPU/Q172CPU

Completion

Remove the cooling fan con-
nector from the Motion CPU
connector.

Q173CPU/
Q172CPU
module

Cooling fan unit

The screwdriver
insert this point,
lift upwards and
removed the
cooling fan unit.

Insert the screwdriver be-
tween the cooling fan unit 
and the Motion CPU module
holding the cooling fan unit, 
lift the cooling fan unit
upwards and remove the
front side fixing hook of the
cooling  fan unit from the slit
of the Motion CPU. 

(Q170FAN)

CPU

C P U

b  Q173CPU/Q172CPU

Completion

Connect the cooling fan unit
connector to the connector
in the top of the Motion CPU.

While rear side hook of the
cooling fan unit pushing from
the top, and insert another
hook into the slit of the
Motion CPU.

Insert the front side fixing
hook to the slit of the cooling
fan unit connector in the top
of the Motion CPU.

Make sure that the connector
correctly connected in the
connector of the Motion CPU.

Q173CPU

Connector

Cooling fan unit (Q170FAN)

CPU

CPU

C P U



4.5 

4.5.1  

!

FG LG CPU D 3
100

/

1)  
a  100VAC 200VAC 24VDC

2 m m2

用途 推荐尺寸 

100VAC， 200VAC，24VDC 电缆线 2.0mm2
以下 

I/O 设备 0.75mm2
 （0.75 到 1.5mm2

 可用） 

接地 2.0mm2
以上 

 



100VAC 24VDC I/O
100mm

b

c

AC

E1

E2

Surge absorber for thunder

Multiple CPU
systemCPU

要点  

(1) 将浪涌吸收器接地（E1）和PLC的接地（E2）分开。 
 

(2) 选择浪涌吸收器时，即便电源电压上升到最大，也不会超过最大允许电路电压。

 
2  I/O

0.3 mm 0.75mm 2.8mm

 a

 b

 c

 d

Input

Output

Multiple CPU system
Shielded cable

Shield

DC

RA

CPU

e

 24VDC 100VA C 200VA C



g

I/O

200m 686.67ft

3

a c
a  

100

b  2

 

            
CPU CPU CPU

1    2    3   ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

c   2 m m
CPU



4.5.2  

 

AC

100/110VAC

Fuse

24VDC
AC
DC

Connect to 24VDC terminals
of I/O module that requires
24VDC internally.

Extension cable

Ground wire

Grounding

CPU base unit
(Q38B)

Q61P-A1 CPU

Extension base unit
(Q68B)

Q61P-A1 I/O

100VAC

ERR

FG
LG
INPUT
100-120VAC

FG
LG
INPUT
100-120VAC

ERR

I/O 24VDC

要点  

(1) 对于 100/200VAC 和 24VDC 电源电缆，请使用尽可能粗的电线（最大 2mm2
）。

确保在连接端子处将这些电线绞合。为防止螺钉松动时压装端子短路，请使用 
带绝缘套的压装端子。 

(2) 当连接 LG 端子和 FG 端子时，请确保将电线接地。否则运动控制器可能容易 
受噪音影响。另外，因为 LG 端子保持有 1/2 输入电压的电势，所以当操作者 
触碰端子部分时可能有触电危险。 

 



4.6  /

项目 子项目 安装/配线确认 检查 

检查有无松动，过紧或变形的安装。  
检查确保安装螺钉扭紧转矩在指定范围内。  基板的安装 

检查模块有无损坏。  
检查并确保安装模块型号正确。  
检查并确保 Q173CPU（N）/Q172CPU（N）和 QCPU 已安装到运动

CPU插槽/PLC CPU插槽内。 
 

检查并确保Q172LX/Q172EX和 Q173PX 已安装到运动CPU管理插槽

内。 
 

检查有无松动，过紧或变形的安装。  

基板上模块的安装 

检查确保安装螺钉扭紧转矩在指定范围内。  
检查并确保 Q173CPU（N)）和分线模块的组合正确。   

检查有无松动，过紧或变形的安装。  分线模块的安装 

检查确保安装螺钉扭紧转矩在指定范围内。  
检查并确保 Q172CPU（N)）和电池模块的组合正确。  
检查有无松动，过紧或变形的安装。  电池模块的安装 

检查确保安装螺钉扭紧转矩在指定范围内。  
检查并确保机器侧旋转轴相关的偏离角，偏心和轴向错位等等在允许的值

内。  
 

检查并确保柔性连轴器用于连接机器侧旋转轴。  
检查模块有无损坏。  

同步编码器的安装 

检查并确保安装时未使用大力冲击。  
检查示教模块有无损坏。  

模块安装 

示教模块的安装 
检查并确保示教模块和连接电缆的组合正确。  
检查100VAC，200VAC 和 24VDC电线是否绞合足够紧密且配线距离最

短。 
 

检查100VAC，200VAC 和 24VDC 线的动力线和 I/O电线未绑在一起或

距离很近。 
 

检查并确保配线尺寸都符合指定。  

检查端子排螺钉有无松动。  
检查并确保端子排螺钉扭紧转矩符合指定。   

配线 电源线和 I/O 线的配线 

检查接地端子FG 和 LG 是否接地。  
 



项目 子项目 安装/配线确认 检查 

当使用 Q173DV 时，检查并确保 Q173CPU(N)和 Q173DV 已用

SSCNET 电缆连接。 
 

当使用外部电池时，检查并确保 Q173CPU(N)和 Q170BAT 已用

SSCNET 电缆连接。 
 

检查并确保 SSCNET 电缆型号名称正确。 
Q173CPU（N）/Q172CPU（N））和伺服放大器的连接 （当使用分接电

缆时）， Q173DV 和伺服放大器（当使用 Q173DV 时），以及伺服放大

器与伺服放大器之间的连接。 

 

检查接头和连接处有无松动，过紧或变形  

SSCNET 电缆的配线  

检查并确保FR-V5NS的SSCNET 电缆配线是否安装了铁氧体磁芯。  
检查并确保未施加不当力量在示教模块的附属电缆与 CPU 连接的电缆中

继部分。 
 

配线 

示教模块电缆的配线 
检查并确保未将不当力量施加在 Q173CPUN-T/Q172CPUN-T 的 TU 接

头上。 
 

 
 
 



备忘录 
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5. 

5.1 

 5.1 
型号 确认事项 参考 

(1) 检查电池导线接头正确地连接到分线模块的BAT接头上。 2.4.10 Q173CPU(N)/Q172CPU(N) 
运动 CPU 模块 (2) 检查电池电压是否正常。（正常值： 3.6V） 2.4.10 (1) 

(1) 检查模块的安装位置是否符合系统的设置。 
参考操作系统的编

程手册 

(2) 检查外部设备是否正确连接 
2.4.4 
2.4.5 
2.4.6 

(3) 检查电池是否装到电池接头上。 6.4.2 

Q172LX 伺服系统外部信号  
接口模块/ 

Q172EX 连续绝对同步 
编码器接口系统模块/ 
Q173PX 手动脉冲发生器接口 
模块 

(4) 检查Q172EX的电池电压是否正常。 2.4.5 (7) 
(1) 检查安装模块的模块型号是否正确。 2.4.3 (1) 
(2) 检查安装的顺序是否正确。 2.1.3 CPU 基板模块 

(3) 检查模块是否安装正确。 4.1.3 (1) 
(1) 检查安装在基板模块上的电源模块的型号是否正确。 2.4.2 (1) 
(2) 检查 FG 和 LG 是否正确的配线。 4.5.2 
(3) 检查端子的螺丝钉是否正确的旋紧。 4.1.1 (3) 

电源模块 

(4) 检查电缆的规格是否正确。 4.5.1 (1) 
(1) 检查连接到端子台的各端子的电缆是否符合信号的名称。 
(2) 检查端子的螺丝钉是否正确的旋紧。 
(3) 检查电缆的规格是否正确。 I/O 模块 

(4) 检查外部电源是否正确的连接。 
(24 VDC, 5 VDC) 

参考Q系列 I/O  
模块用户手册 

(1) 检查安装模块的型号是否正确。 2.4.3 (1) (b) 
(2) 检查输出模块和特殊功能模块的所有的 I/O 点不超过CPU模块

的 I/O 点数量。 
参考操作系统的 

编程手册 
扩展基板模块 

(3) 检查安装模块是否正确的连接。 4.1.3 (1) 
(1) 检查安装 SSCNET 电缆型号是否正确。 
(2) 检查SSCNET电缆的接头安装位置是否正确。 

2.4.9 
SSCNET电缆 

(3) 检查SSCNET电缆是否安装正确。 4.2.1 
(1) 检查安装SSCNET电缆型号是否正确。 
(2) 检查SSCNET电缆的接头安装位置是否正确。 
(3) 检查SSCNET电缆是否安装正确。 

2.4.9 
分线模块 (Q173DV) 

(4) 检查电池是否正确的连接到电池接头上。 6.4.2 (2) 
(1) 检查SSCNET电缆是否安装正确。 2.4.9 

电池模块 (Q170BAT) 
(2) 检查电池是否正确安装到电池接头上。 6.4.2 (2) 
(1) 检查示教模块和连接电缆组合是否正确。 

示教模块 (A31TU-D K13) 
(2) 检查当不使用示教模块时，示教模块的短路接头是否安装。 

2.4.8 
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Be sure to ground the Motion controllers, servo 
amplifiers and servomotors.
(Ground resistance: 100   or less)
Do not ground commonly with other devices. 

Set the following positioning parameters
from the peripheral devise.
(a) marutiple CPU parameter
(b)

Servo amplifier

Motion CPU

Servo start-up procedure

DANGER

CAUTION

[Install mode]

PLC CPU
Motion CPU

[System setting 
mode]

Multiple CPU parameters setting

Trun Multiple CPU system power off

Check that the power supply of Multiple 
CPU system are OFF.

Check wiring and module installation

(1) Check the installation position and 
     condition of each modules.
(2) Check the installation condition of 
     connectors.
(3) Check that all terminal screws are tight.
(4) Check the ground wires of the servo  
     amplifier, etc..
(5) Check the motor wiring (U, V, W).
(6) Check  the regenerative resistor wiring.
(7) Check the circuit of the emergency stop
     or forced stop.

The mode indicated in the brackets [  ] at top left of 
each step is the mode for checking or setting by the 
peripheral device.

Refer to Section 2.1.4 for information about the 
installation method and the installation position.

Servo amplifier setting

Set the axis number of servo amplifier.

Turn on power

Refer to Section 4.1.3 for information about installation
of modules.

(Note) : An error may occur if the power is turned on 
             before system setting. If it happens, reset the     
             CPU after system setting. 

Refer to Section 2.4.9(5)

Ensure that the CPU module RUN/STOP 
key is set to STOP.
Turn on the CPU module power. 

When using a regenerative resistor, shut the 
power OFF with an error signal. The 
regenerative resistor may abnormally overheat 
due to a fault in the regenerative transistor, etc., 
and may lead to fires.

Always take heat measure such as flame 
proofing for the inside of the control panel where 
the servo amplifier or regenerative resistor is 
installed and for the wires used. Failing to do so 
may lead to fires.

Install operating system software

Install the operating system software into 
the CPU module from the peripheral 
device. Refer to Section 5.3

Set the following positioning parameters
from the peripheral device.
(a) Multiple CPU setting
(b) Automatic refresh setting
(c) System setting

PLC CPU
Motion CPU

(Note) : There are some modules (made in Aug., 2003
             or before) in which the operating system
             software for shipment examination was
             installed at the time of Motion CPU module
             purchase. Regardless of whether or not the
             operating system software for shipment
             examination is installed, be sure to install the
             operating system software to be used before a
             system start.

Turn on power again

Turn on the power supply of multiple CPU 
system again or reset.

1)

5.2 

CPU

CPU OFF

CPU OFF

U,V,W

2.1.4

4.1.3

3D 3
100  

2.4.9 5

CPU
CPU RUN/STOP STOP

CPU

[ ]

CPU

CPU
5.3

CPU 2003 8

CPU

[ ]

CPU

CPU

CPU RESET
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2)

Motion CPU

CAUTION

[Servo data setting 
mode]

CAUTION

Check external inputs to Q172LX

    Check the wiring for the following

    external inputs by monitoring at a   

    peripheral device. 

      (a) FLS

           (Upper stroke limit input)

      (b) RLS

           (Lower stroke limit input)

      (c) STOP 

           (Stop signal)

     I/O module 

Check the I/O module wiring.

 Refer to section 2.4.4

Check external inputs to Q172EX

    Check the wiring for the following

    external inputs by monitoring at a   

    peripheral device or using the 

    LED indicators. 

      (a) Serial absolute synchronous

            encorder setting.

 Refer to section 2.4.5

 Refer to section 2.4.6

Check external inputs to Q173PX

    Check the wiring for the following

    external inputs by monitoring at a   

    peripheral device or using the 

    LED indicators. 

      (a) Manual pulse generator/ 

            incremental synchronous

            encorder setting.

    Positioning parameters setting

    Set the following positioning param-

    eters using the peripheral device.

      (a) Fixed parameters

      (b) Servo parameters

      (c) Home position return data

      (d) Limit switch

Do not install a phase advancing capacitor,surge 
absorber or radio noise filter (option FR-BIF) on 
the output side of the servo amplifier. 

Correctly connect the output side (terminal U, V, 
W). Incorrect connections will lead the 
servomotor to operate abnormally.

Set parameter values to those that are 
compatible with the Motion controller, servo 
amplifier, servomotor and regenerative resistor 
model name and the system name application. 
The protective functions may not function if the 
settings are incorrect.

1)

Q172LX

CPU

2.4.4

FLS

( )

RLS

STOP

(a)

(b)

(c)

Q172EX

LED

ABS
2.4.5

Q173PX

LED

(a) /INC

I/O 

I/O
FR-BIF

U,V,W .

2.4.6
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Turn on the power supply of Multiple CPU 

system again or reset.

Create Motion programs

Write PLC programs

Motion CPU

[Programming mode]

Create Motion programs using GSV   P.

[Parameter setting 
mode]

[Programming mode]

Create PLC programs using the peripheral 
device to run the Motion programs by the 
GX Developer.

PLC parameter setting

Write the created PLC programs to PLC 
CPU module using the peripheral device.

Create PLC programs

Motion CPU

Write Motion programs

Write the created positioning data, Motion 
programs to Q173CPU(N)/Q172CPU(N) 
module using the peripheral device.

Turn on power again

When performing wiring work or inspections, 
turn the power OFF, wait at least ten minutes, 
and then check the voltage with a tester, etc..
Failing to do so may lead to electric shocks.

Never open the front case or terminal cover at 
times other than wiring work or periodic 
inspections even if the power is OFF. The 
insides of the Motion controller and servo 
amplifier are charged and may lead to electric 
shocks.

Wire the units after installing the Motion 
controller, servo amplifier and servomotor. 
Failing to do so may lead to electric shocks or 
damage.

CAUTION
Always install a leakage breaker on the Motion 
controller and servo amplifier power source. 

Use the program commands for the program 
with the conditions specified in the instruction 
manual.

Some devices used in the program have fixed 
applications, so use these with the conditions 
specified in the programming manual.

Install emergency stop circuit externally so that 
operation can be stopped immediately and the 
power shut off.

CAUTION
If safety standards (ex., robot safety rules, etc., ) 
apply to the system using the Motion controller, 
servo amplifier and servomotor, make sure that 
the safety standards are satisfied.

Construct a safety circuit externally of the Motion 
controller or servo amplifier if the abnormal 
operation of the Motion controller or servo 
amplifier differ from the safety directive operation 
in the system.

2)

Set the parameter setting, system setting 
using the peripheral device by the GX 
Developer.

PLC CPU

Ensure the emergency stop and the forced 

stop are ON, and turn on power to the 

servo amplifiers and the servomotors. 

Turn servo amplifiers power on

3)

DANGER

CPU

CPU

[ ]

GSV P

[ ]

PLC

GX Developer

[ ]

PLC

GX Developer

PLC

PLC

PLC PLC CPU

Q173CPU(N)/ Q172CPU(N)

CPU

10
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Check servo amplifier

Check that installed servo amplifiers 

operate correctly.

CAUTION

Motion CPU

3)

4)

[Test mode
servo start-up
(Initial check) ]

[Test mode
servo start-up
(Model name check) ]

Read and displays the servo amplifier  

and servomotor model names from the  

servo amplifier after they have been 

transferred to the servo amplifier during 

initial communications with it. 

Check servo amplifier communication 

[Test mode
servo start-up
(Motor rotation
 direction check) ]

 Check servomotor rotation directions

Check that motor rotation directions 

are correct for increased addresses 

and forward JOG operation.

[Test mode
servo start-up
(Upper/lower stroke 
limit check) ]

 Check Upper/lower stroke limits

Check that upper and lower stroke 

limits operate correctly.

[Test mode
servo start-up
(Motor speed  check) ]

Check motor speed

Check that motor does not exceed 

rated speed at maximum commanded. 

[Test mode
JOG operation ]

Check machine operation

Check the follwing machine operations 

using JOG operation using a peripheral 

device.

   (a) Machine moves normally

        (no vibration, hunting, etc. )

   (b) Stroke limits operate correctly

   (c) Emergency stop or forced stop 

        stops machine operations

Detected error description and servo amplifier
 axis number (dno.) displayed on initial check screen.

Compare the set servomotor and servo amplifier
model names with the displayed model names.

Release brake on motor with brake.
   If an error occurs, reset the emergency stop
  and forced stop in a status where the emergency 
  stop and forced stop can be applied.

The system must have a mechanical 

allowance so that the machine itself can stop 

even if the stroke limits switch is passed  

through at the max. speed.

CPU

[  *

]

[  *

]

[  *

]

JOG

[  *

/ ]

/

/

[  *

]

[  *
JOG ]

JOG

dno.
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[Programming mode]

Completion

PLC CPU

Motion CPU

Automatic operation check

Run PLC programs using external 

inputs and check that all machine 

operations are correct.

Motion program check

Set the CPU module RUN/STOP key is 

set to RUN and check that all 

positioning control by Motion programs 

is correct.

[Test mode
home position return ]

Check home position return

Conduct home position return and 

check the following.

   (a) Direction of home position return

   (b) Home position return data

   (c) Proximity dog position

4)

[Monitor mode]

 CPU

[  * ]

dog

[ ]

PLC CPU CPU RUN/STOP 

 RUN

[ ]

PLC

要点  

(1) 在电机安装到机械上之前记录电机型号。电机安装好后可能无法看见电机的铭

牌而无法确认型号。 

 
(2) 当伺服放大器，伺服电机第一次开启时，在伺服电机安装到机械之前必须检查

运行情况，以避免不可预见的意外事故，如机械损坏等。 
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5.3 

CPU

Completion

Start installation

Open the cover at the front of the 
Motion CPU and turn ON the install 
switch.

Turn ON the Motion CPU power supply.

Refer to section 2.4.1(3) for
the information of the install switch.

The RUN/STOP key switch is ignored.

Install of operating system software 
according to programming software 
package instructions. 

After installation, turn OFF the Motion 
CPU power supply.

Turn OFF the install switch and close 
the cover at the front of the CPU.

CPU

CPU

CPU

CPU

2.4.1 3

RUN/STOP

要点  

(1)  运动 CPU 模块(2003 年 8 月之前生产的)内部装有出厂实验用操作系统。不管出

厂实验用操作系统是否安装，确保在系统启动前安装需要使用的操作系统。 

 
 (2)  安装前检查要安装在运动 CPU 模块上的操作系统的型号和版本。 

 
(3)  安装完成，写入到运动 CPU 模块中的定位数据和伺服程序不会被改变。 

 
(4)  不要在安装过程中切断电源。运动 CPU 可能会因此而损坏。 
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5.4 

 

工作步骤 项目 试运行和调整确认 检查 

检查确认各模块是否正确安装。  
检查确认各接头都正确连接。  
检查确认各端子的螺丝钉是否松弛。  

检查确认电源模块，伺服放大器等接地线是否正常。  

检查确认电机连线是否正常。  
检查确认再生选件接线是否正常。  
检查确认非常停止和紧急停止的电路是否正常。  

电源接通前 
模块/模块安装与基本

配线 

检查确认各电源连线和 I/O连线是否正常。  
OS 安装 检查确认是否安装合适的操作系统。  
系统设置 检查确认系统设定是否正常。  

检查确认上/下限行程开关输入是否正常。  
检查确认STOP信号输入是否正常。  Q172LX 的外部信号 

检查确认近点dog和速度－位置切换换信号输入是否正常。  

程序/定位数据 
检查确认运动程序，PLC程序和定位数据是否被正确的存储在CPU模

块中。 
 

检查确认和伺服放大器能否进行通讯。  

检查确认 JOG运行的旋转方向是否正常。  

开启电源，运

动CPU模块

在STOP 状
态，PLC CPU
模块在STOP 
状态  

检查确认上/下限行程开关是否正常。  
检查确认最高转速命令下的旋转速度是否小于电机额定转速。  
检查确认 JOG操作是否使机器正常运行。  
检查确认在上限/下限行程限制时，停止是否有效。  
检查确认能否完成非常停止或者紧急停止。  
检查确认原点回归是否正常。  

运动CPU 模
块在 RUN 状
态， PLC 
CPU 模块在

STOP 状态 

轴基本动作 
（检查各轴） 

检查确认运动程序的各定位控制是否能正常运动。  
运动SFC程序执行状态下通过系统的手动模式确认各动作是否可以运

行。 
 

检查确认非常停止或者紧急停止是否可以立即中止机器的运行。  
检查确认各激励器和操作确认限位开关是否可以运行。  
检查确认是否可以正确地发出非常停止，紧急停止和设备异常信号。  

手动运行 

检查确认与其它的系统以及设备的控制要求是否一致。  
运动SFC程序执行状态下通过系统的自动模式确认各动作是否可以运

行。 
 

检查确认是否可以进行一系列操作运动。  
检查确认通过非常停止或者紧急停止是否可以立即中止机器的运行。  
检查确认模块或者设备异常是否会引起立即停止或者循环停止。  
检查确认异常停止后是否可以恢复。  

自动运行 

检查确认与其它的系统以及设备的控制要求是否一致。  
检查确认加速/减速转距是否小于最大的转距。  

运动CPU 模
块在RUN 状
态， PLC 
CPU 模块在

RUN 状态 

转矩检查 
检查确认连续运行负载转距是否小于额定的转距。  
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!
 危险 

● 通电时，不要碰这些接线端子，否则可能引起触电。 
● 正确地连接电池，不要充电、拆解、加热、投入火中、短路或焊接电池。 

不正确地使用电池可能引起电池过热，爆裂或燃烧，这些可能导致伤害和火灾。 
● 当清理模块，紧固端子螺丝或模块安装螺丝时，关掉所有外部电源，否则可能导致触电。 

端子螺丝紧固不够地话，可能引起落下、短路或错误动作。但螺丝紧固过紧的话，也可能由于破坏螺丝 

或模块而引起落下、短路或错误动作。 

 

!  注意 

仔细地阅读使用说明手册，在整个操作过程中要注意操作安全，特别是这些是通过连接外部设备到CPU 
模块来执行的在线操作(特别是程序改变、紧急停止或运行状态改变)，错误地操作可能引起机器破损或 
事故。 

● 不要试图去拆解或改造模块，这样可能引起故障，错误动作，受伤或火灾。 
● 当使用手机或PHS时，尽量远离运动控制器25cm以上的距离，因为它可能引起一个错误动作。 
● 当安装或拆卸模块时，关掉所有外部电源。否则可能损坏模块或导致错误动作。 

 

6. 



6 

6.1 

6.1.1 

!  注意 

● 当电源是开着或模块正在运行时，不要打开前端盖板或端子面板。这样可能会导致触电。 
● 当前端盖板或端子面板被卸下时，运行机器，高压接线端和充电部件暴露，可能导致触电。  

● 除非在配线工作或定期检查的期间，否则前端盖板或端子面板决不能被卸下，即使电源是关掉的。因 
为运动控制器和伺服放大器的内部被充电，并可能导致触电。 

● 当执行配线或检查工作时，关掉电源后，至少等待10分钟，然后用试电笔等检查电压，如果不这样做 

可能导致触电。  
● 确定运动控制器、伺服放大器和伺服电机以D种接地以上方式接地，通常不要与其它设备共用接地。 

(地阻: 100 或更小) 

● 配线工作和检查工作必需由专业技师操作。 
● 安装好运动控制器、伺服放大器和伺服电机后再进行配线，否则可能导致触电或受伤。 
● 决不能用湿手来操作电闸开关，否则可能导致触电。 

● 不要对电缆破坏、重压、放置重物或挤压，否则可能导致触电。 
● 当电源是开着的时候，不要触碰运动控制器、伺服放大器和伺服电机接线端子，这样操作可能导致触电。 
● 不要触碰运动控制器和伺服放大器的内置电源、内置接地或信号线，否则可能导致触电。 

● 根据使用说明手册，履行每天和定期性的检查工作。 
● 备份完程序和运动控制器和伺服放大器的参数后，履行维护和检查工作。 
● 当打开或关闭一些开关部分时，不要把手指插入缝隙中。 

● 根据使用说明手册，定期地更换易耗部件，例如电池等。 
● 不要触碰IC等的引脚或接头的触点。 
● 不要将运动控制器或伺服放大器放置在能引起漏电的金属产品上，；也不要放置在带有静电的木头、 

塑料或乙烯基类产品上。 
● 在进行检查期间，不要进行高阻表试验（绝缘电阻测量）。 
● 当替换运动控制器或伺服放大器时，要正确的设定新模块设置。 

● 当维护和检查工作完成后，确认绝对位置检查功能的位置检测是正确的。 
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!  注意 

● 不要将电池短路、充电、过热、烧弃或拆解。 
● 电解电容器发生故障时将产生气体，因此不要将脸靠近运动控制器或伺服放大器。 

● 电解电容器和风扇会逐渐失效，定期更换它们以防止故障导致的二次灾害，更换工作可由代理商和 
我们的销售代表来进行。 

● 如果运动控制器或伺服放大器发生自我诊断错误，根据使用说明手册来确认细节，并恢复原状。 

● 如果停电时和产品发生或可能导致故障时，使用配置了电磁制动的伺服电机来保持或在外部安装一个 
制动机械装置。 

● 构成电磁制动器用动作回路和外部非常停止信号动作回路的二重回路来操作。 

 
 
 

 
 
 

 
 

 
● 消除错误产生原因，确保安全，在警报解除后重新运行。 
● 当瞬间断电后被恢复时，机器可能突然重新启动，因此不要靠近机器（即使机器突然重启，个人安全 

也能确保）。 

● 在操作前，确认和调整程序和每个参数，可能会有不可预知的移动发生。 
● 极端调整和改变可能导致不稳定的动作，因此不要如此操作。 
● 在任何接线端上不能加除了使用说明手册规定电压值。这样做可能导致破坏或破损。 

● 不要将接线端连接弄错，这样做可能导致破坏或破损。  
● 不要弄错 ( + / - )极性, 这样做可能导致破坏或破损。 
● 当在电源时开着和电源关掉短时间内，不要触碰伺服放大器风扇，再生电阻和伺服电机等。在这段时

间，这些部件时非常热，可能导致烫伤。 
● 当触碰伺服电机轴或连轴器时，要关掉电源，因为这些部件可能导致伤害。 
● 在试运行或示范操作期间，不要靠近机器，这样做可能导致伤害。 

● 控制线和通讯线缆不要与主线路和动力线束在一起，也不要靠近。他们安装时彼此之间距离应该100 
mm以上。 
否则可能导致噪音，这可能引起错误动作。 

 

 

Electro-
magnetic
brakes

Servomotor

24VDC

RA1 EMG

Shut off with servo ON signal OFF,
alarm, electromagnetic brake signal.

Shut off with the
emergency stop
signal(EMG).

ON OFF
EMG
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6.2 

 6.1 

编号 检查项目 检查内容 标准规范 处理 

1 基础模块的安装状态 
检查固定螺丝有没有松动，

封口有没有脱落。 
被正确地安装。 紧固螺丝 

2  I/O 等模块的安装状态 
检查模块没有脱落，模块固

定钩是否牢固。 
模块固定钩挂牢。 

正确地使用模块

固定钩 

检查端子螺丝钉没有松动。 螺丝钉无松动。 紧固端子螺丝 

检查压接端子间的距离。 间隔适当。 矫正 3 连接状况 

检查扩展电缆接头。 接头无松动。 
紧固接头固定螺

丝 

电
源
模
块

 电源 
[POWER] LED 

检查 LED 是否为 ON。 
LED(绿灯)为 ON，该模块正常。 
(LED(绿灯)为 OFF，该模块异常。) 

CPU 
[RUN] LED 

检查 运行状态中 LED 是否

为 ON 。 
LED(绿灯)为 ON，该模块正常。 
(LED(绿灯)为 OFF，该模块异常。) 

CPU 
[ERR.] LED 

检查 LED 是否为 OFF。 
LED为 OFF，该模块正常。 
(LED为 ON 或闪烁，该模块异常。) 

CPU 
[USER] LED 

检查 LED 是否为 ON。 
在 CHK命令检测出的状态中 LED 必需为

ON，或者报警器 [F]为 ON。 

CPU 
[BOOT] LED 

检查 LED 是否为 ON/OFF。 
LED 为 ON， ROM运行模式。 
LED为 OFF， RAM运行模式/安装， ROM模

式写入。 

P
LC

 C
P

U
 模

块
 

CPU 
[BAT.] LED 

检查 LED 是否为 OFF。 
LED为 OFF，该模块正常。 
(LED 为 ON，该模块异常。) 

详细内容请参考 
“QCPU (Q 模式) 
用户操作手册 
(功能讲解/编程

基础)” 

CPU 
[MODE] LED 

检查 LED 是否为 ON。 

LED(绿灯)为 ON，该模块正常。 
(LED(绿灯)为 OFF，该模块异常。) 
在安装模式中 LED(橙色灯)为 ON，用 ROM
写入模式(LED(橙色灯) 为 OFF，该模块异常) 

CPU 
[RUN] LED 

检查 LED 是否为 ON。 
LED为 ON，该模块正常。 
(LED 为 OFF，该模块异常。) 

CPU 
[ERR.] LED 

检查 LED 是 否为 OFF。 
LED 为 OFF，该模块正常。 
(LED 为 ON 或闪烁，该模块异常。) 

CPU 
[M.RUN] LED 

检查 运行状态中 LED 是否

为 ON。 

在整个制动控制操作过程中，LED 必需为

ON 。 
(LED 为 OFF，该模块异常。) 

4 

LE
D
模

块
指

导
 

制
动

 C
P

U
 模

块
 

CPU 
[BAT.] LED 

检查 LED 是否为 OFF。 
LED 为 OFF，该模块异常。 
(LED 为 ON，该模块异常。) 

详细内容请参考

2.4.1 章节 
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 ( )

编号 检查项目 检查内容 标准规范 处理 

输入 LED 
检查确认 LED 为 ON 还是

OFF。 

输入信号为 ON 时，LED 必须为 ON。 
输入信号为 OFF 时，LED 必须为 OFF。 
 (如果 LED 没有按照以上的指示 ON 或者

OFF，该模块异常。) 
4 

模
块

指
示

 L
E

D
 

I/
O

 模
块

 

输出 LED 
检查确认 LED 为 ON 还是

OFF。 

输入信号为 ON 时，LED 必须为 ON。 
输入信号为 OFF 时，LED 必须为 OFF。 
 (如果 LED 没有按照以上的指示 ON 或者

OFF，该模块异常。) 

详细内容请参考

2.4.1 节 

检查有无震动，共鸣声和噪

音。 
没有震动，共鸣声和噪音。 
(寿命：转速低于初始时的 20％时。) 

如果冷却风扇模

块超过寿命时，

更换一个新的。  

5 
冷却风扇模块 
(仅适用
Q173CPU/Q172CPU) 

检查确认冷却风扇模块的接

头没有脱位，冷却风扇模块

的吊钩安装正确。 

冷却风扇模块的接头和冷却风扇模块的吊钩都

必须被正确的连接和安装。 
正确的固定接头

和吊钩。 
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6.3 

6 1

 6.2 

编号 检查项目 检查方法 标准规范 处理 

周围温度 0 到 55 °C 

周围湿度 5 到 95 % RH 1 

周
边
环
境

 

空气 

用温度计和湿度计来测量。 
测定是否有腐蚀性的气体。 

没有腐蚀性的气体 

如果控制器被用于控制盘上，

控制盘内的温度应和周围的

温度一致。 

85 到 132VAC 
170 到 264VAC 2 电压 

测量 100/200VAC ， 24VDC
端子间电压 

15.6 到 31.2VDC 

更改电源 

松紧度，活动度 移动模块 模块必须被牢固安装。 

旋紧螺丝。 
如果 CPU, I/O, 或者电源模

块松动，用螺丝钉固定它

们。 
3 

安
装

 

灰尘和异物的附着 用视觉观察。 不能出现灰尘和异质物质。 除去清除。 

端子螺丝的松紧 用螺丝刀旋动。 无松动。 旋紧。 

压接端子是否贴近 目测 
压接端子必须被固定在适当的

间隔之间。 
调整。 4 

连
接
状
态

 

接头的松紧 目测 无松动。 旋紧固定螺丝。 

5 电池 预防性的维护。 

即使没有显示出电池容量降

低，如果电池的使用寿命时

间超过时仍需要更换一个新

的电池。 

6 
冷却风扇模块 
(仅应用
Q173CPU/Q172CPU) 

目测 
没有震动，共鸣声和噪音。 
（寿命：转速低于初始时的 20
％时。） 

如果已达到冷却风扇模块的

寿命，更换一个新的。  
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6.4 

(M9006, M9007) CPU

ON

M9006, M9007

要点  

M9007由于电池电压的降低变为ON，即使M9007为ON，在指定时间内保持数据。 

尽快更换新的电池。 
 

  M9006  M9007 

M9006 ON

M9007
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6.4.1 

(1)   Q173CPU(N)/Q172CPU(N), Q172EX 

电池寿命 （总电力中断时间）[h] (注-1) 
型号 种类 保证时间 

(MIN) 
实际时间 

(TYP) 
电池衰减后 

充电 8 小时以上 200 500 内置 (注-3) 

（可充电式） 充电 40 小时以上 1100 4300 
没有检测到电池衰减 

Q173CPU(N)/ 

Q172CPU(N) 
外置(A6BAT/MR-BAT) (注-2) 60000 240000 

120 

(M9006, M9007 为 ON

后)  

MR-HENC 1 10000 30000 
Q172EX 

内置 

(A6BAT/MR-BAT) MR-HENC 2 5000 15000 

40 

(出现错误代码 1152 后) 

 

Q173CPU(N) (Q173DV)

Q172CPU(N)  (Q170BAT)

Q173CPU(N)/Q172CPU(N) 

 A6BAT/MR-BAT  Q173CPU(N)/Q172CPU(N)/Q172EX 

4 5

M9006 M9007 ON

 ( -1):
 ( -2):

 ( -3):
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6.4.2 

(1) Q172EX
Q172EX 

10

电容器备份时间[min] 

3 

 

M
IT

S
U

B
IS

H
I

L
IT

H
IU

M
 B

A
T

T
E

R
Y

Front

Side of the Q172EX

Completion

Replacing Battery

Encoder cable

Battery Connector

Turn on the power supply of the power
supply module for 10 minutes or longer.

Turn off the power supply of the power
supply module.

Remove the encoder cable from Q172EX.

Remove the Q172EX from the base unit.

Remove the old battery from its holder of 
the Q172EX. 

Install a new battery into the holder in the
correct direction.
Connect the lead connector to the
connector. 

Install the Q172EX into the base unit.

Connect the encoder cable to the Q172EX. 

Turn on the power supply of the power
supply module.

10

Q172EX

Q172EX

Q172EX

Q172EX

Q172EX
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(2)

要点  

替换电池时，注意下列事项。 
(a)  将数据备份到安装了 GSV P 的个人电脑后，再开始进行替换操作。 

 
(b) 第一步备份储存在运动 CPU 里的数据到安装了 GSV P 的个人电脑，然

后用一个新的电池来替换。将电池安装在分线模块或电池模块后，对照备

份到安装了GSV P的个人电脑的数据与运动CPU模块的数据，确认数据

没有被改变。 

 

B
A

T

MITSUBISHI
LITHIUM BATTERY

SSCNET CN2

Q173CPU

Battery connector 
for A6BAT/MR-BAT

MITSUBISHI
LITHIUM BATTERY

CPU

BAT

Completion

Replacing Battery

Turn off the power supply of the power
supply module.

Remove the old battery from its holder.

Install a new battery into the holder in the
correct direction.
Connect the lead connector to the
connector. 

SSCNET CN1

Turn on the power supply of the power
supply module.

Q172J2BCBL   M-B/
Q172HBCBL   M-B

Battery connector 
for A6BAT/MR-BAT

Dividing unit (Q173DV)
Dividing unit

Battery unit (Q170BAT)

Q173DV

A6BAT/MR-BAT

Q170BAT
A6BAT/MR-BAT
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6.5

(1) 
 CPU

 CPU

1)

1)

2)

 
 

 

3)

 
 

 

 

5)

4)

 
 

 

 

 

 

 

 

Lithium battery

Cut

Memory card socket

 
 

 

 

1) 2)   CPU 4 3) 

6 (M3)

4)

5)

6

7)
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!  注意 

● 除非报废电池，请勿拆解模块。 
● 请勿短路，充电，加热，焚烧或拆解电池。 
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6.6

6.6.1 

(1)

/

I/O 

Q173CPU(N)/Q172CPU(N) QCPU PLC CPU

I/O Q172LX/Q172EX/Q173PX SSCNET

I / O

MODE LED, RUN LED, M.RUN LED, ERR. LED, I/O

LED )

1)

2)

3)

4)

5)

6)

7)

1)  7)  CPU SW6RN-GSV P PLC CPU

GX Developer

(2)

(3)   

 CPU

 CPU PLC CPU?

I/O

 SFC

PLC

 RUN/STOP STOP

RESET/L.CLR

(1)  (2) 
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6.6.2   CPU   I/O

PLC CPU QCPU (Q ) /

(1)  

"MODE" LED is OFF

Error-occurrence description

"POWER" LED is OFF

"ERR." LED is ON/ flickers

"BAT." LED is ON

I/O module is not operating correctly

(b)
"Flowchart for when "MODE" LED is turned off."

(e)
"Flowchart for when "M.RUN" LED is turned off."

(f)
"Flowchart for when  "BAT." LED is turned on."

(a)
"Flowchart for when "POWER" LED is turned off."

(d)
"Flowchart for when "ERR." LED is turned on/
flickered."

"RUN" LED is OFF
(c)
"Flowchart for when "RUN" LED is turned off."

「M.RUN」LEDが点灯している"M.RUN" LED is OFF

(g)
"Flowchart for when output load of output module
is not turned on."

(h)
"Flowchart for when the peripheral device cannot 
communicate to the Motion CPU."

The peripheral devices cannot 
communicate to the Motion CPU.

The power supply of teaching unit
is not turned on.

(i)
"Flowchart for when the power supply of teaching
unit is not turned on."

(j)
"Flowchart for when the peripheral device cannot 
communicate to the teaching unit."

The peripheral devices cannot 
communicate to the teaching unit.

“POWER”LED

“MODE”LED

“RUN”LED

“ERR”LED

“M.RUN”LED

“BAT”LED

I/O

 CPU

(a)

(b)

(c)

(d)

(e)

(f)

(g)

(h)

(i)

(j)

 “POWER”LED

“MODE”LED

“RUN”LED

“ERR”LED

“M.RUN”LED

“BAT”LED

 CPU



6 

(a)  “POWER” LED
“POWER” LED

 

.

“POWER”LED

85 13VAC
170 264VAC

“POWER”LED

“POWER”LED

“POWER”LED

“POWER”LED

1) 

“POWER”LED
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(b) “MODE”LED
“MODE”LED

 

-

?

“MODE”LED

LED

IN-IN OUT-OUT

             

NO.1 CPU

CPU RESET/L.CLR

“MODE”LED

LED

“MODE”LED

“MODE”LED

RESET/L.CLR

“MODE”LED

“RESET”

ROM
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(c) “RUN”LED
“RUN”LED

 

.

“RUN”LED

”ERR.” LED

RESET/L.CLR CPU NO.1

PLC CPU

“RUN”LED

RUN/STOP STOP

GSV P  CPU

“RUN”LEDK

(d)

”ERR.” LED

 CPU /1)

1 2

“RUN”LED
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(d)  “ERR”LED
“ERR”LED /

 

.

.

.

.

.

“ERR”LED

GX Developer PC

GX Developer

GSV P

GX Developer

RESET/L.CLR

RUN/STOP RUN

“ERR”LED
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(e)  “M.RUN”LED
“M.RUN” LED

 .

 .

“M.RUN”LED

”ERR.” LED

CPU RESET/L.CLR

M2000 ON

(d)

”ERR.” LED

RESET/L.CLR

“M.RUN”LED

M2000 ON

“M.RUN”LED

“RESET”

”ERR.” LED

-1 RUN/STOP STOP RESET/L.CLR

L.CLR
“M.RUN”LED

“M.RUN”LED RESET/L.CLR L.CLR

“M.RUN”LED
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(f)  “BAT”LED
 CPU LED

RESET/L.CLR “BAT.” LED

LED

 ." “BAT”LED

RESET/L.CLR

“BAT”LED

RESET/L.CLR

“BAT”LED

RESET/L.CLR

“BAT”LED
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(g)   ON
 ON

 

 

 

ON

COM

ON

ON

GSV P

GSV P OFF

ON

(
O

F
F

)

COM

0

OFF0

ON

OFF 6.6.3 I/O
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h  CPU
GSV P

 

  

 

 CPU

GSV P

SSCNET

USB RS-232

RS-232

GSV P

SSCNET

GSV P

GSV P

RS-232

USB
1)
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  1

USB
Win98/2000/XP USB

CPU GSV P

USB

CPU GSV P
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(i) ON
 CPU

 ON

ON

 CPU , 
ON

ON

ON

 CPU 
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j
ON

 

CPU



6 

6.6.3 I/O

I/O

1

 条件 原因 正确处理方法 

例
1 

输入信号不关闭 

·输入开关的漏电流 

(例：由非接触式开关驱动) 

 

 

                                    

·连接适当的电阻，使输入模块的接线端电压比OFF电压值低 

 

 

                 

建议阻容常数使用 0.1 to 0.47µF + 47 to 120  (1/2W) 

例
2 

输入信号不关闭 

·带氖灯的限位开关来驱动 

 

 

·同例 1 

·或设计另一独立显示电路 

例
3 

输入信号不关闭 

·因配线的线容量引起的漏电流 

(双绞电缆的容量C大约为 100 PF/m) 

 

 

·同例 1 

·但如下图示电源定位在输入设备侧不会发生这种情况 

 

 

                           

例
4 

输入信号不关闭 

·LED表示开关驱动 

 

 

 

·如下图所示连接一个电阻使输入模块端子和公共端之间的电

压比OFF电压值高 

 

（注-1）：连接的电阻值的计算例在下页给出 

 

AC
 AC

AC

AC AC

DC DC
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 条件 原因 正确处理方法 

例
5 

输入信号没有

关闭 

·应使用两个电源产生的潜通路 

 

2

2
             

·用一个电源 

·连接一个防潜通路的二极管（计算如下） 

 

Input moduleE1 E2

                

例
6 因噪音而错误

输入 

因响应时间设置很短，输入时噪音产生 响应时间设长 

例：10ms       20ms 

 

< 4 >
LED Q172LX 4 mA

Motion CPU
module

Leakage
current 4mA

24VDC
3.6K

Q172LX

4 mA  CPU

(a)   Q172LX OFF 0.18 mA

Input impedance

24VDC

4mA

IR=3.82mA

Q172LX

Iz=0.18mA

5.6K
3.6K

5.6K

b R
Q172LX OFF 0.18 mA R 3.82 mA

R<264 . 

R 220 R W

W = ( )2 ÷ R = 26.42 ÷ 220 = 3.168 [W]

(c) 3 5 220 [ ], 10 15 [W] 
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2

 条件 原因 正确处理方法 

例
1 当输出关闭时，负

载上电压过大 

·如果负载在内部半波整流 

(一些螺线管如下) 
 

Output module D1

Load

1)

2)  

·电源极性为 1）时对用C充电，极性为 2）时C充电电压加

上电源电压加在D1两端，最大电压约为 2.2E 

 

 

 

 

例
2 负载没有关闭 

（可控硅输出） 

·因为内置电涌吸收器产生漏电流 

 

 

 

·负载两端连接电阻器 

 

 
 

例
3 

当负载是CR 定时

器时，周期变动

（可控硅输出） 

 

 

 

    

·驱动继电器和用触点来驱动CR 定时器 

 

 

 

 

CR 
1

CR
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6.7  

SW6RN-GSV P (IBM PC/AT)

SW6RN-GSV P 

1 SW6RN-GSV P

2  CPU (IBM PC/AT)

3 SW6RN-GSV P [ Create a new project ] - [ Motion CPU Read ] CPU

4 [ Monitor ] - [ PV Enlarged Monitor ]

5

SW6RN-GSV P
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备忘录 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



1   

2.7

1.1 SSCNET

SSCNET

(1)  
SSCNET

1 SSCNET 

类型
(注 1) 说明 

Q172J2BCBL M 

• Q172CPU(N)   MR-J2 -B 
• MR-J2 -B   FR-V5NS （注 2） 

• Q173DV   FR-V5NS (注 2) 

Q172J2BCBL M-B • Q172CPU(N)   MR-J2 -B + Q170BAT 

Q172HBCBL M 
• Q172CPU(N)   MR-H-BN 
• MR-H-BN   FR-V5NS (注 2） 

Q172HBCBL M-B • Q172CPU(N)   MR-H-BN + Q170BAT 

Q173DVCBL M • Q173CPU(N)   Q173DV 

Q173J2B△CBL M • Q173CPU(N)   MR-J2 -B 

Q173HB△CBL M • Q173CPU(N)   MR-H-BN 

MR-J2HBUS M 
• MR-J2 -B   MR-J2 -B 

• Q173DV   MR-J2 -B 

MR-J2HBUS M-A 
• MR-H-BN   MR-J2 -B 

• Q173DV   MR-H-BN 

MR-HBUS M • MR-H-BN   MR-H-BN 

FR-V5NSCBL  
• Q172CPU(N)   FR-V5NS (注 2) 

• FR-V5NS (注 2)   FR-V5NS (注 2) 

 ( 1) :  =  ( : 1 , 2: 2 , 4: 4 )

 =  (0.5: 0.5m, 1: 1m, 5: 5m, 10: 10m, 20: 20m)

( 2) : SSCNET



SSCNET

2 
类型 长度 [m(ft.)] 电缆型号 

Q172J2BCBL M(-B) 

Q172HBCBL M(-B) 
0.5(1.64), 1(3.28), 5(16.4) UL20276    AWG#28   7 对（米色） 

Q173DVCBL M 0.5(1.64), 1(3.28) UL20276    AWG#28   13 对（米色） 

Q173J2B△CBL M 

Q173HB△CBL M 
UL20276    AWG#28   7 对(米色) 

MR-J2HBUS M 

MR-J2HBUS M-A 
UL20276    AWG#28   10 对（米色） 

MR-HBUS M 

0.5(1.64), 1(3.28), 5(16.4) 

A14B2343   6P 

 
 3 

单芯特征 

电缆型号 
芯线 
大小 

[mm
2
] 

芯数 结构 
[电缆数目

/mm] 

电阻 
[ /km] 

绝缘护套OD 
d[mm] 
(注 1) 

产品 OD 
[mm] 
(注 2) 

UL20276   AWG#28   7对(米色) 0.08 14(7 对) 7/0.127 222 以下 0.38 5.5 

UL20276   AWG#28   10对(米色) 0.08 20(10 对) 7/0.127 222以下 0.38 6.1 

UL20276   AWG#28   13对(米色) 0.08 26(13 对) 7/0.127 222以下 0.38 6.5 

A14B2343   6P 0.2 12(6 对) 40/0.08 105以下 0.88 7.2 

 
( 1): “d” 

 

绝缘护套 

 

导体 

d 

( 2): OD ( ). OD 10%

!  注意 

● 制作汽车电缆时，不得有接线错误，否则会造成汽车失控或爆炸

 

d



(a) Q172J2BCBL M(-B)
1) 

2) 
, 1.1 , SSCNET

 30m

• Q172J2BCBL M

BT

LG

RD*

RD

17

RD*

RD

LG

LG

TD1*

TD1

11

4

6
10

3

9

1

8

2

2

9

7EMG

EMG*

SD

13

LG
14

12

1

11
4

5

shell

BT

TD*

TD

LG

EMG

EMG*

SD

LG

shell

Q172J2BCBL   M

HDR-E14MG1
10320-3210-000HDR-E14-LPA5
10120-6000EL

(connector case)
(connector)

(shell kit)
(connector)

:Twisted pair cable

• Q172J2BCBL M-B

LG

RD*

RD

HDR-E14MG1

17

BT

RD*

RD

LG

LG

TD1*

TD1

11

4

6
10

3

9

1

8

2

2

9

7EMG

EMG*

SD

13

LG
14

12

1

11
4

5

shell

10320-3210-000

BT

TD*

TD

LG

EMG

EMG*

SD

LG

HDR-E14-LPA5
10120-6000EL

(connector case)
(connector)

shell

BAT
2
1

LG
HNC2-2.5S-D-B
HNC2-2.5S-2 (socket)

(terminal block)

Q172J2BCBL   M-B

(shell kit)
(connector)

:Twisted pair cable

( )
( )

   

.
     

     

: Q172J2BCBL M-

 

 [m]

B

0.5
1
5

05
1
5







(d) Q173J2B CBL M
1) 

2) 
1.1

SSCNET 30m

LG

HDR-E26-LPA5
HDR-E26MG1

10320-3210-000
10120-6000EL

TD2*

TD2

RD2

TD1*

   2

   9

   7

  17EMG12*

   4

  12
   1

  11

   5

RD2*

RD1*

RD1

LG

TD1

EMG12

LG
BT

(connector)
(connector case)

TD4*

TD4

RD4

EMG34

EMG34*

RD4*

RD3

RD3*

  14

TD3*

TD3

LG

SSCNET LINE1

SD            shell

LG

 shell  SD

Q173J2B   CBL   M       Example:     = 4
(connector)
(connector case)

SSCNET LINE2

SSCNET LINE3

SSCNET LINE4

   2

   9

   7

  17

   4

  12
   1

  11

   5

  14

 shell  SD

   2

   9

   7

  17

   4

  12
   1

  11

   5

  14

 shell  SD

   2

   9

   7

  17

   4

  12

   1

  11

   5

  14

 shell  SD

= none

= 2

= 3

= 4

:Twisted pair cable

RD

 RD*
LG

LG

TD

TD*

LG

BT

EMG

EMG*

RD

RD*
LG

 LG

TD

TD*

LG

BT

EMG

EMG*

RD

RD*
LG

LG

TD

TD*

LG

BT

EMG

EMG*

RD

 RD*
LG

LG

TD

LG

BT

EMG

EMG*

TD*

1

14

3
16

2

15

13
26

6

19

4

17

5

18

7
20

9
22

8

21

12

25

10

23

11
24

none

Symbol Number of SSCNET LINE
SSCNET LINE1
SSCNET LINE22

3
4

05

Cable length [m(ft.)]

 1
 

Symbol

 5

0.5(1.64)
1(3.28)

5(16.4)

Type: Q173J2B   CBL   M

SSCNET LINE3
SSCNET LINE4

: Q173J2B    CBL     M

SSCNET 

2

3
4

05
1
5

 [m]

0.5
1
5



(f)  MR-J2HBUS M
1) 

none

Symbol Number of SSCNET LINE
SSCNET LINE1
SSCNET LINE22

3
4

05

Cable length [m(ft.)]

 1
 

Symbol

 5

0.5(1.64)
1(3.28)

5(16.4)

Type: Q173J2B   CBL   M

SSCNET LINE3
SSCNET LINE4

: Q173HB     CBL    M

SSCNET 

2

3
4

05
1
5

2)
1.1

 SSCNET  30m

TX2*

TX2

RX2

TD1*

   2

    9

 6

16EMG12*

   4

  12
   1

  11

   5

RX2*

RX1*

RX1

LG

TD1

EMG12 

LG
BT

HDR-E26-LPA5
HDR-E26MG1 (connector)

(connector case) PCR-LS20LA1
PCR-S20FS

TD4*

TD4

RD4

EMG34

EMG34*

RD4*

RD3

RD3*

LG

   14

shell

    2

   9

   6

  16

    4

   12
    1

   11

   5

  14

TD3*

TD3

LG

SSCNET LINE1

LG

SD           plate

LG

LG

shell    SD

= none

Q173HB   CBL   M       Example:     = 4
(connector)
(connector case)

SSCNET LINE2

SSCNET LINE3
    2

   9

   6

  16

    4

   12
    1

   11

   5

  14

shell    SD

    2

   9

   6

  16

    4

   12

    1

   11

   5

  14

shell    SD

= 2

= 3

= 4

SSCNET LINE4

:Twisted pair cable

RD

RD*

LG

LG

TD

TD*

LG

BT

EMG
EMG*

SD

RD

RD*
LG

LG

TD

TD*

LG

BT

EMG

EMG*

RD

RD*

LG

 LG

TD

TD*

LG

BT

EMG

EMG*

RD

RD*

LG

LG

TD

TD*

LG

BT

EMG

EMG*

1

14

3
16

2

15

13
26

6

19

4

17

9

5

18

7

20
9

22

8

21

12

25

10

23
22

11
24

 [m]

0.5
1
5





(g)  MR-J2HBUS M-A
1) 

2) 
1.1

 SSCNET  30m

PCR-S20FS     (connector)

1
11

2
12

4
14

6
16

1

15

7
17

LG
LG
RD
RD*
TD
TD*

EMG
EMG*

SD

5
15

LG
LG

14

11
2

12
4

5

20

10320-3210-000 (shell kit)

MR-J2HBUS   M-A

shell

PCR-LS20LA1 (connector case)
10120-6000EL    (connector)

LG
LG
RD
RD*
TD
TD*

EMG

SD

LG
LG

EMG*

:Twisted pair cable

05
 1
  5

0.5(1.64)
1(3.28)

5(16.4)

Symbol

Type: MR-J2HBUS    M-A

Cable length [m(ft.)]

: MR-J2HBUS     M-A

 [m]

0.5
1

5



(h)  MR-HBUS M
1) 

05
 1 

Symbol

 5 

0.5(1.64)
 1(3.28) 

 5(16.4) 

Type: MR-HBUS    M

Cable length [m(ft.)]

: MR-HBUS     M

2) 
1.1

SSCNET  30m

LG

LG

RD

RD*

TD

TD*

EMG

EMG*

SD

BT

LG

LG

1

11

2

12

4

14

6

16

9

5

15

20

PCR-LS20LA1 (connector case)
PCR-S20FS    (connector)

PCR-LS20LA1 (connector case)
PCR-S20FS     (connector)

1

11

2

12

4

14

6

16

9

5

15

20

LG

LG

RD

RD*

TD

TD*

EMG

EMG*

SD

BT

LG

LG

MR-HBUS   M

:Twisted pair cable

 [m]

0.5
1

5



1.2 ABS

ABS

(1)
ABS

(MR-J2CNS) 

1  
类型 长度 [m(ft.)] 电缆型号 

2(6.56), 5(16.4) UL20276  AWG#28  4 对(黑色) 
MR-JHSCBL M-L 

10(32.8), 20(65.6), 30(98.4) UL20276  AWG#22  6 对(黑色) 

2(6.56), 5(16.4) A14B2339  4P 
MR-JHSCBL M-H 

10(32.8), 20(65.6), 30(98.4) A14B2343  6P 

 ABS

2 
编码器电缆型号 接头装置型号 说明 

MR-JHSCBL M-L 

MR-JHSCBL M-H 
MR-J2CNS 

• 接头护套 

• 插头电缆 

  3 

单芯特征 

电缆型号 
芯线 
大小 

[mm
2
] 

芯数 结构 
[电缆数目

/mm] 

电阻 
[ /km] 

绝缘护套 OD 
d[mm] 
(注-1) 

产品 OD 
[mm]  
(注-2) 

UL20276   AWG#28   4对(黑色) 0.08 8(4 对) 4/0.127 222 以下 0.38 4.7 

UL20276   AWG#22   6对(黑色) 0.3 12(6 对) 12/0.127 62 以下 1.2 8.2 

A14B2339   4P 0.2 8(4 对) 40/0.08 105 以下 0.88 6.5 

A14B2343   6P 0.2 12(6 对) 40/0.08 105 以下 0.88 7.2 

 ( 1): “d” 

( 2): OD ( ).  OD  10% 

!   

● 制作编码器电缆时, 不得有接线错误，否则会引起失控或爆炸。 

 

 

Insulation sheath

Conductor

d



(2)  MR-JHSCBL M-L/H
  HC-SFS/HC-RFS/HC-UFS 2000 r/min 

1) 

Symbol
L

H
2

Cable length [m(ft.)]

5

Symbol

10

20

30

2(6.56)

5(16.4)

10(32.8)

20(65.6)
30(98.4)

Specifications

Standard flexing life

Long flexing life

Type:   MR-JHSCBL   M-:  MR-JHSCBL     M-

 [m]

2) 
, 1.2  

 30m

30m(98.4ft.) or less

Q172EX

Synchronous
encoder cable

MR-HENC

SY.ENC
1 or 2

Synchro-
nous
encoder

Encoder connector
Pin Signal
A MD
B MDR
C MR
D MRR
E
F BAT
G LG
H
J

Pin Signal
K
L
M
N SHD
P
R LG
S P5
T

Encoder connector

A

N

G

S R

T P

H F

J E

K D

L
M B

C

SY.ENC connector

12

14
TREN.
COM

16

MDR

18

20

11

13

15

17

MRR

19

2

4

6

LG

8

10

1

LG

3

LG

5

7

9

TREN

MR

BAT

P5

P5

P5

P5

LG

LG

MD

SY.ENC 

MR-JHSCBL10M-H to MR-JHSCBL30M-HMR-JHSCBL2M-L,MR-JHSCBL5M-L

MR-JHSCBL2M-H,MR-JHSCBL5M-H

7

17

9
1

MR
MRR

BAT
LG

SD

P5
LG

18
2

19
11
20
12

SP5
LG
P5
LG

N

MR-JHSCBL10M-L to MR-JHSCBL30M-L

19
11
20
12
18
2

7

17

9
1

S

R
C
D

F

N

P5
LG
P5
LG
P5
LG

MR
MRR

BAT

LG

SD

Q172EX side

19
11
20
12
18
2

7
17

9
1

S

R
C
D

F

N

Encoder side

P5
LG
P5
LG
P5
LG

MR
MRR

BAT
LG

SD

R
C

D

F

G

G GAWG24 used
(for less than 10[m](32.8[ft.]))

(Note) : AWG28 can be used for 5m(16.4[ft.]) or less. 
shell

MS3106B20-29S(connector)

(connector case)
MS-3057-12A

(plug)
(cable clump)

shell

(Note)

shell

Q172EX side Encoder side
MS3106B20-29S(connector)

(connector case)
MS-3057-12A

(plug)
(cable clump)

Q172EX side Encoder side
MS3106B20-29S10120-3000VE (connector)

10320-52F0-008
(connector case)

MS-3057-12A
(plug)

(cable clump)
10120-3000VE
10320-52F0-008

10120-3000VE
10320-52F0-008

:Twisted pair cable

( )

( )

( )

( )

( )

( )

:

( 10[m])

( ) : AWG28  5m

( )



 1.3 

(1)

4
类型 长度 [m] 电缆型号 

Q170TUD3CBL3M 

Q170TUDNCBL3M 
3 

Q170TUDNCBL03M-A 0.3 

UL20276  AWG#28 13 对(米色) 

A31TU-D K13 扩展电缆 ——  (注) UL20276  AWG#24 18 对(米色) 

 ( ) :  CPU    30m
 A31TU-D K13  (5m)

 5 

示教模块所用电缆型号 说明 

Q170TUD3CBL3M/ 

Q170TUDNCBL3M 

• TU 接头 

HDR-E26FG1 

HDR-E26-LPA5 

• 示教模块 

DB-25SF-N 

D20418-J3 

DB20962 

 

: 接头 

: 接头盒 

 

: 接头 

: 防松螺丝 

: 圆夹 

Q170TUDNCBL03M-A 

• TU 接头 

HDR-E26FG1 

HDR-E26-LPA5 

• 示教模块 

17JE-13250-02(D8A) 

17L-002A 

 

: 接头 

: 接头盒 

 

: 接头 

: 螺栓 

A31TU-D K13 扩展电缆 

• Q170TUD CBL M(-A) side 

17JE-23250-02(D8A) 

• 示教模块 

17JE-13250-02(D8A) 

17L-002A 

 

: 接头 

 

: 接头 

: 螺栓 

 



 6 

单芯特征 

电缆型号 
芯线 
大小 

[mm
2
] 

芯数 结构 
[电缆数目

/mm] 

电阻 
[Ω/km] 

绝缘护套 
OD 

d[mm] 
(注-1) 

产品 OD 
[mm]  
(注-2) 

UL20276   AWG#28   13对 (米色) 0.08 26(13 对) 7/0.127 222 或更低 0.38 6.5 

UL20276   AWG#24   18对(米色) 0.08 36(18 对) 7/0.203 92.3 或更低 0.85 15.5 

  ( 1): “d” 

( 2): OD ( )  OD  10% 

 

● 制作示教模块电缆时，不得有接线错误。否则保护功能将停止运转。 

 

Insulation sheath

Conductor

d

!



(2) Q170TUD3CBL3M
(a)  

1.3

 3m

DB-20962

BAL            15
BA                2

SG              22

Q170TUD3CBL3M

HDR-E26-LPA5

HDR-E26FG1 DB-25SF-N

SG                9

5V                 7

5V                 8

BBL            14

SG                3

SG              10

CBL            17

CB                4

BB                1

5V                 6

CA                5
CAL            18

(connector)

(connector case)

(connector)

(cover)

EMG            25

FG               13

AB               11

5V               21

SG              23

SG              16

5V               19

5V               20

SD              shell

shell

BAL
BA

SG

5V

5V

BBL

SG

SG

CBL

CB

BB

5V

CA
CAL 

FG

AB

5V

16
  3

  8

13

25

15

  7

17

  4

  2

12

  5
18

  1

21

20

24

23

19

22

  9

  6

14

10

11

EMG

SG

EMG2

DC24GE

EMG1

DC24VE

DED2

DC24GD

DED1

DC24VD

(Red)

(White)

(Red)

(White)

(Red)

(White)

(Red)

(White)

(Red)

(White)

DC24GD (Note)

DED2 (Note)

DED1

DC24VE

DC24VD

EMG1

EMG2 (Note)

DC24GE (Note) 

SD

(Note) : These terminals are used to contruct a double circuit by external
             safety circuit.
             Please contact your nearest Mitsubishi sales representative for a
             double circuit.

:Twisted pair cable

( )

( )

( )

( )

( )

( ):



(3) Q170TUDNCBL3M
(a)   

1.3

 3m

DB-20962

BAL
BA

SG

Q170TUDNCBL3M

HDR-E26-LPA5

HDR-E26FG1 DB-25SF-N

SG

5V

5V

BBL

SG

SG

CBL

CB

BB

5V

CA
CAL

(connector)

(connector case)

(connector)

(cover)

EMG

FG

AB

5V

SG

SG

5V

5V

SD              shell

shell

BAL
BA

SG

5V

5V

BBL

SG

SG

CBL

CB

BB

5V

CA
CAL 

FG

AB

5V

SD

16
 3

 8

13

25

15

 7

17

 4

 2

12

 5
18

 1

21

20

24

22

 9

 6

14 DC24GD

DED2

EMG1

DC24VE 

1

14

2
15

4

17

 5
18

6

3
7

9

8

10

19

16
20
22

21

23

11

25

13

:Twisted pair cable

( )



(4) Q170TUDNCBL03M-A
(a)    

1.3

3 m

BAL
BA

SG

Q170TUDNCBL03M-A

HDR-E26-LPA5

HDR-E26FG1 17JE-13250-02(D8A)

SG

5V

5V

BBL

SG

SG

CBL

CB

BB

5V

CA
CAL

(connector)

(connector case)

(connector)

EMG

FG

AB

5V

SG

SG

5V

5V

SD              shell

shell

BAL

BA

SG

5V

5V

BBL

SG

SG

CBL

CB

BB

5V

CA

CAL 

FG

AB

5V

SD

16
 3

 8

13

25

15

 7

17

 4

 2

12

 5
18

 1

21

20

24

22

 9

 6

14 DC24GD

DED2

EMG1

DC24VE 

1

14

2
15

4

17

5
18

6

3
7

9

8

10

19

16
20
22

21

23

11

25

13

:Twisted pair cable



(5) A31TU-D K13 
(a)   

1.3  CPU

 30m  A31TU-D K13 

(5m)
( Q170TUD CBL3M 14m )

A31TU-D   K13 extended cable (Note)

shell

BAL
BA

SG

BBL

SG

5V

CBL

CB

BB

5V

CA

CAL 

FG

5V

5V

DED1

16
 3

15

 7

17

 4

 2

12

 5

18

 1

25

13

24

22

 9

19

23

10

11

 6

14

 8

21

20

DC24GE

EMG2

EMG1

DC24VE 

shell

BAL

BA

BBL

SG

CBL

CB

BB

5V

CA

CAL

FG

16
 3

15

 7

17

 4

 2

12

 5
18

 1

25

13

24

 8

22

 9

19

23

10

11

 6

14

21

20

17JE-13250-02(D8A)
17L-002A (stud)

(connector)17JE-23250-02(D8A) (connector)

DC24GD

DED2

DC24VD

DED1

DC24GE

EMG2

EMG1

DC24VE

DC24GD

DED2

DC24VD

SG

AB

SG

AB

SG

5V

5V

5V

(Note) : Use a cable of wire size AWG24.

:Twisted pair cable

( )

( ) :  AWG24



2  

2.1 CPU 

114.3(4.50)

17.5
79.5(3.13)(0.69)

SSCNET

M.RUN

Q172CPUN

MODE
RUN
ERR.

BAT.
BOOT

FRONT

CN2

CN1PULL

USB

RS-232

27.4(1.08)

9
8(

3.
8

6)

(1)   Q172CPUN 

[ : mm]

(2)   Q173CPUN 

Q173CPUN

SSCNET

M.RUN

MODE
RUN
ERR.

BAT.
BOOT

FRONT

CN2

CN1
PULL

USB

RS-232

27.4(1.08)

98
(3

.8
6)

114.3(4.50)

46(1.81)

79.5(3.13)

[ : mm]

79.5

114.3

27.4

98

79.5

114.3

46
27.4

98



(3)   Q172CPUN-T 

114.3(4.50)

17.5(0.69)

79.5(3.13)
46(1.81)

SSCNET

M.RUN

Q172CPUN-T

MODE
RUN
ERR.

BAT.
BOOT

FRONT

CN2

CN1PULL

USB

RS-232

27.4(1.08)

9
8(

3.
8

6)

TU

(4)   Q173CPUN-T 

Q173CPUN-T

SSCNET

M.RUN

MODE
RUN
ERR.

BAT.
BOOT

FRONT

CN2

CN1
PULL

USB

RS-232

27.4(1.08)

9
8(

3.
8

6)

114.3(4.50)

46(1.81)

79.5(3.13)

TU

[ : mm]

[ : mm]

17.5
46

79.5
114.3

27.4

98

27.4



(5)   Q172CPU 

48.5(1.91)

17.5

89.3(3.52)

SSCNET

M.RUN

Q172CPU

MODE
RUN
ERR.

BAT.
BOOT

FRONT

CN2

CN1PULL

USB

RS-232

27.4(1.08)

9
8(

3.
8

6)
2

0

26(1.02)

(0.69)

(0
.7

9)

Cooling fan unit
[ : mm]

(6)   Q173CPU 

89.3(3.52)

17.5

48.5(1.91)

Q173CPU

SSCNET

M.RUN

MODE
RUN
ERR.

BAT.
BOOT

FRONT

CN2

CN1
PULL

USB

RS-232

27.4(1.08)

9
8(

3.
8

6)
2026(1.02)

Cooling fan unit

(0.69)

(0
.7

9)

[ : mm]

48.5

89.3

27.4

98

26

26

48.5

89.3

27.4

98



(7)   Q173CPUN(-T)/Q172CPUN(-T)  (  SSCNET )
[ : mm]

98
(3

.8
6)

10
0

(3
.9

4)

Q173CPUN

SSCNET

M.RUN

MODE
RUN
ERR.

BAT.
BOOT

FRONT

CN2

CN1
PULL

USB

RS-232

27.4(1.08)
114.3(4.50)

SSCNET cable

Q173CPUN(-T)/
Q172CPUN(-T)
Motion module

(8)   Q173CPU/Q172CPU  (  SSCNET )

89.3(3.52)

98
(3

.8
6)

10
0

(3
.9

4)
2026(1.02)

Q173CPU

SSCNET

M.RUN

MODE
RUN
ERR.

BAT.
BOOT

FRONT

CN2

CN1
PULL

USB

RS-232

27.4(1.08)

Q173CPU/
Q172CPU
Motion module

SSCNET cable

Cooling fan unit

(0
.7

9)

[ : mm]

114.3

1
0
0

9
8

26

89.3
27.4

9
8



2.2  (Q172LX)

Q172LX

CTRL

Q172LX

9
8(

3.
8

6)

27.4(1.08)90(3.54) 45(1.77)

2.3 ABS (Q172EX/Q172EX-S1)

4.2(0.17)

27.4(1.08)90(3.54)

98
(3

.8
6)

SY.ENC2

SY.ENC1

Q172EX

Q172EX

2

1
TRENSY.ENC

2

1

39.0(1.54)

M
IT

S
U

B
IS

H
I

L
IT

H
IU

M
 B

A
T

T
E

R
Y

[ : mm]

[ : mm]

90 39.0

4.2

27.4

98

90 45 45

98



 2.4 (Q173PX/Q173PX-S1)

(1)   Q173PX

Q173PX

PULSER

Q173PX
PLS.A

3
2
1

PLS.B

3
2
1

TREN

3
2
1

9
8(

3.
8

6)

27.4(1.08)90(3.54) 45(1.77)

(2)   Q173PX-S1

Q173PX

PULSER

Q173PX-S1 
PLS.A

3
2
1

PLS.B

3
2
1

TREN

3
2
1

9
8(

3.
8

6)

27.4(1.08)90(3.54) 45(1.77)

1
2

3
4

5
6

K
S

D
06S

O
N

[ : mm]

[ : mm]

90 45 27.4

98

90 45 27.4

98



 2.5  (Q61P-A1, Q61P-A2, Q63P, Q64P)

(1)   Q61P-A1, Q61P-A2, Q63P

Q61P-A1
POWER

PULL

90(3.54) 55.2(2.17)

9
8(

3.
8

6)

[ : mm]

(2)   Q64P

Q64P
POWER

PULL

115(4.53) 55.2(2.17)

9
8(

3.
8

6)

[ : mm]

90 55.2

115 55.2

98

98



 2.6  (Q173DV),  (Q170BAT)

(1)    (Q173DV)

B
A

T

Q173CPU

SSCNET CN2

SSCNET CN1

SSCNET CN4

SSCNET CN3

Q173DV

DATE
PASSED

125(4.92)

19
.5

(0
.7

7)
10

(0
.3

9)

4
5(

1.
7

7)

6
0(

2.
3

6)

140(5.51)

7.5
(0.30)

4-  5.3(0.21)
(Fixing screw M5   14)

[ : mm]

(

(2)   (Q170BAT)

1
0

(0
.3

9)

7
.5

(0
.3

0)

BAT

CPU

4
5(

1.
7

7)

6
0(

2.
3

6)

40(1.57)

80(3.15)

Q170BAT

DATE
PASSED

16
.5

(0
.6

5)

2-  5.3(0.21)
(Fixing screw M5   14)(

[ : mm]

125

140

45 60

45 60

40

80



 2.7 

(1)   (HDR )

型号 
针脚数目 

接头 接头盒 

14 HDR-E14MG1 HDR-E14LPA5 

HDR-E26MG1 
26 

HDR-E26FG1 
HDR-E26LPA5 

 : FHAT-0029/FHPT-0004C

: 

: HDR-E14MG1
: HDR-E14LPA5

: HDR-E26MG1
: HDR-E26FG1
: HDR-E26LPA5

[ : mm]

8
.0

(0
.3

1)

8.
0

(0
.3

1)

25.8
(1.02)

21.8(0.86)

6   7

2
5

(0
.9

8)
10

(0
.3

9)

21
(0.83)

17(0.67)
5.6

(0.22)

10
(0

.3
9)

2
5

(0
.9

8)

(0.24   0.28)

17 21.8



(2)   Sumitomo 3M (MDR )

型号 
针脚数目 型号 

接头 接头盒 

                     焊接型 

(快速连接型) 
10120-3000VE 10320-52F0-008 

焊接型 

(螺丝拧紧型) 
10120-3000VE 10320-52A0-008 20 

压接型 

(快速连接型) 
10120-6000EL(注) 10320-3210-000(注) 

焊接型 

(快速连接型) 
10126-3000VE 10326-52F0-008 

焊接型 

(螺丝拧紧型) 
10126-3000VE(注) 10326-52A0-008(注) 26 

压接型 

(快速连接型) 
10126-6000EL(注) 10326-3210-000(注) 

 ( ):

(a) ( )
: 10120-3000VE/10126-3000VE
: 10320-52F0-008/10326-52F0-008

[ : mm]

33.3(1.31)22.0(0.87)

A

1
0.

0(
0.

39
)12.0(0.47)

3
9.

0(
1.

54
)

2 3
.8

(0
.9

4)

14.0
(0.55)

12.7
(0.5)

B

B

20 pin
26 pin 25.8(1.02) 37.2(1.46)

Number of pins A

(b)  ( )
: 10120-3000VE/10126-3000VE
: 10320-52A0-008/10326-52A0-008

[ : mm]

1
0.

0 (
0

.3
9

)

12.0(0.47)

A

3
9.

0 (
1.

5
4)

2
3 .

8 (
0.

9
4 )

14.0(0.55)

12.7
(0.5)

B

5
.7

(0
.2

2)

C

27.4(1.08)33.3(1.31)22.0(0.87)
A B C

20 pin
26 pin 25.8(1.02) 37.2(1.46) 31.3(1.23)

Number of pins39
.0

39
.0

22.0 33.3

25.8 37.2

22.0 33.3 27.4

22.0 37.2 31.3



(c) ( )
: 10120-6000EL/10126-6000EL
: 10320-3210-000/10326-3210-000

[ : mm]

A

4
2.

0
11

.5
( 0

.4
5 )

D

B
2-   0.5(0.02)

Position where e.g.
logo is indicated

C (1
.6

5)

A B C
20 pin

26 pin

29.7(1.17)
D

20.9(0.82)

33.5(1.32) 24.8(0.98)

33.0(1.30)

33.0(1.30)

Number of pins
   6.7

   6.7

(3) Hirose 
: HNC2-2.5S-2

         : HNC2-2.5S-D-B

[ : mm]

12.4(0.49)

6.0

4.5

1
2.

5(
0

.4
9

)

1
5.

2(
0

.6
0

)

(0.18)

(0.24)

15
.2

12.4

12
.5

2-  0.5

29.7 20.9 33.0

33.5 24.8 33.0





(6) A31TUD3TM
: 17JE-23250-02(D8A) (  : DDK)

[ : mm]

  

 

 

 

 

 

 

 

9(0.35) 

15
.0

35.0

A31TUD3TM

54.0

6.
1

19
.0

19
.0



 2.8  (MR-HDP01)

(0.63)

Packing

27.020 8.89

0.2

72(2.83)

3.6(0.14) t =2.0
3   Studs (M4   10)

PCD72, 

M3   6

7.616 0.

70
(2

.7
6)

50
(1

.9
7)

60
(2

.3
6)

0
.5

80
(3

.1
5)

1

N
P

5 to 
12V  0V   A   B 

equi-spaced

62
(2

.4
4)

2
-0

5

90

8
0

70

60
50

40

30
2

0

10
0

Space [Unit = mm(inch)]

3-   4.8(0.19) (0.79) (1.06)

equi-spqced

(0.35) (0.30)

The figure of processing a disc

3

[ : mm]

70 50

3.6

60
0.
5

80
1



     

  

 
 

 

 

    

 
   

 
         

 

 

 

5.44-

  2.9 ABS  (MR-HENC)

 B-B

[ : mm ( )]

68 67

N.
P

19.5

20

1.15
+ 0.14

0

2

5

102

135

33

3

28

20

2

1.15
+ 0.14

0

50
- 
0.
00
9

- 
0.
02
5

16

14
.3

0 - 
0.
11

14
.3

0 - 
0.
11

15
- 
0.
00
6

- 
0.
01
7

91

21 5
- 0.012

- 0.042

3
+ 
0.
1

0
56 68

68

56



 2.10 (A31TU-D3K /A31TU-DNK )

[ : mm]

<Side face>   

<Back face>   <Front face>   

 

A31TU

DISABLE

EMG.STOP

 

ENABLE

<Bottom>   

153(6.02)

136(5.35)

20
3(

7.
99

)

68
(2

.6
8)

3
4

2
2

(1
9

(0
.7

5)
)

 

 

 

 

 

 

 

 DATA MONITOR TEST
STOP

OVERRIDE

STEP -

STEP +

RETURN

8

ITEM
#

9

CLEAR

5

DELETE
E

6

INDIRECT

F

3
C

2
B

0

MDI
-

7

INSTRUCTION

;

4

WRITE
D

1

STORE
A

.

SHIFT

AXIS
 NO.

FUNCTION

PROGRAM

JOG -

ERROR
RESET

SP

CAN

JOG +
GO

(1
.3

4)
(0

.8
7)

< >

< >

< >

< >

68

(1
9)



 2.11  (Q170FAN) ( Q173CPU/Q172CPU )

[ : mm]

25

2
5 

  
0

.5
10

   
0.

5
8

2
3

61

18

(0.98)

(0
.9

8 
  0

.0
2

)
(0

.3
9 

  
0.

02
)

(0
.3

1)
(0

.0
8)

(0
.1

2)

(0.24)(0.04)

(0.71)


