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MODBUS通讯协议
使用手册(超声专用)
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RTU方式通讯协议
1.1.
硬件采用RS－1.2.
485，1.3.
主从式半双工通讯，1.4.
主机呼叫从机地址，1.5.
从机应答方式通讯。
1.6.
数据帧10位，1.7.
1个起始位，1.8.
8个数据位，1.9.
1个停止位，1.10.
无校验。
波特率:2400；4800；9600;19200 

1.3.
功能码03H： 读寄存器值
        
主机发送：


	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8

	ADR
	03H
	起始寄存器高字节
	起始寄存器低字节
	寄存器数高字节
	寄存器数低字节
	CRC低字节
	CRC 高字节


第1字节
ADR       
：
从机地址码（=001～254）
            


第2字节 03H


：
读寄存器值功能码





第3、4字节


：
要读的寄存器开始地址





第5、6字节


：
要读的寄存器数量





第7、8字节


：
从字节1到6的CRC16校验和
从机回送：


	1
	2
	3
	4、5
	6、7
	
	M-1、M
	M+1
	M+2

	ADR
	03H
	字节总数
	寄存器数据1
	寄存器数据2
	。。。
	寄存器数据M
	CRC低字节
	CRC高字节


第1字节
ADR      

 
：
从机地址码（=001～254）
            


第2字节　03H



：
返回读功能码




第3字节　     


：
从4到M（包括4及M）的字节总数




第4到M字节



：
寄存器数据





第M＋1、M+2字节


：
从字节1到M的CRC16校验和
当从机接收错误时，从机回送：
	1
	2
	3
	4
	5

	ADR
	83H
	信息码
	CRC低字节
	CRC高字节


第1字节
ADR      

 
：
从机地址码（=001～254）
            


第2字节　83H



：
读寄存器值出错




第3字节　信息码


：
见信息码表





第4、5字节



：
从字节1到3的CRC16校验和
1.5.
功能码10H： 连续写多个寄存器值
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7

	ADR
	10H
	起始寄存器高字节地址
	起始寄存器低字节地址
	寄存器数量高字节
	寄存器数量低字节
	数据字节总数

	8,9
	10,11
	N,N+1
	N+2
	N+3

	寄存器数据1
	寄存器数据2
	寄存器数据M
	CRC码低字节
	CRC码低字节


当从机接收正确时，从机回送：
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8

	ADR
	10H
	寄存器高字节地址
	寄存器低字节地址
	寄存器数量高字节
	寄存器数量低字节
	CRC码低字节
	CRC码高字节


当从机接收错误时，从机回送：
	1
	2
	3
	4
	5

	ADR
	90H
	错误信息码
	CRC低字
节
	CRC高字节


第1字节
ADR      

 
：
从机地址码（=001～254）
            


第2字节　90H



：　写寄存器值出错




第3字节　错误信息码

：
见信息码表





第4、5字节



：
从字节1到3的CRC16校验和
1.6.
功能码11H： 调试功能
	1
	2
	3
	4
	5

	ADR
	11H
	发送数据选择
	CRC码低字节
	CRC码高字节


第1字节
ADR       
：
从机地址码（=001～254）
            


第2字节 11H


：
调试功能码





第3字节


：
01H为读取短脉冲原始的3000个数据











02H为读取短脉冲滤波后的3000个数据

03H为读取短脉冲压缩后的300个数据

04H这条指令相当于你将上面三条指令都发了一次，下位机将分三次将短脉冲的所有数据发上来；

05H为读取长脉冲原始的6000个数据 










     06H为读取长脉冲滤波后的6000个数据










     07H为读取长脉冲压缩后的600个数据










     08H为读取长脉冲的TVB曲线（在开始手动上位机下载的TVB手工处理方式时，返回的为上位机下来的数据；否则为设备自动方式自己运算的TVB曲线数据）的600个数据

09H为读取长脉冲压缩后的600个数据、TVB曲线的600个数据、方差数据的600个点。










10H为发送长脉冲所有的数据如功能：04H一样。










11H为发送所有数据，包括长短脉冲的数据。











12H为发送功能码08H的数据外加下位机处理波形数据，此数据格式如附录1：






第4、5字节


：
从字节1到3的CRC16校验和
 当从机接收正确时，从机回送：
	1
	N
	N+1
	N+2

	ADR
	3000/6000个数据
	CRC码低字节
	CRC码高字节


当从机接收错误时，从机回送：
	1
	2
	3
	4
	5

	ADR
	91H
	信息码
	CRC低字节
	CRC高字节


第1字节
ADR      

 
：
从机地址码（=001～254）
            


第2字节　83H



：
读寄存器值出错




第3字节　信息码


：
见信息码表





第4、5字节



：
从字节1到3的CRC16校验和
1.7.
功能码20H： 调试功能
	1
	2
	3
	4
	5

	ADR
	20H
	发送数据选择
	CRC码低字节
	CRC码高字节


第1字节
ADR       
：
从机地址码（=001～254）
            


第2字节 11H


：
调试功能码






第3字节


     ：
将要下载到下位机的600个TVB曲线的数据。


第4、5字节


：
从字节1到3的CRC16校验和
1.8　寄存器定义表：(注:寄存器地址编码为16进制)

	寄存器地址
	内容说明
	只读
	寄存器地址
	内容说明
	只读

	0088
	物位瞬时值(4字节浮点数高2字节)
	√
	0089
	物位瞬时值(4字节浮点数低2字节)
	√

	008A
	模拟输出瞬时值(4字节浮点数高2字节)
	√
	008B
	模拟输出瞬时值(4字节浮点数低2字节)
	√

	008C
	温度瞬时值(4字节浮点数高2字节)
	√
	
	温度瞬时值(4字节浮点数高2字节)
	√

	008E
	报警1值(4字节浮点数高2字节)
	
	008D
	报警1值(4字节浮点数低2字节)
	

	0090
	报警1回差值(4字节浮点数高2字节)
	
	008F
	报警1回差值(4字节浮点数低2字节)
	

	0092
	报警2值(4字节浮点数高2字节)
	
	0091
	报警2值(4字节浮点数低2字节)
	

	0094
	报警2回差值(4字节浮点数高2字节)
	
	0093
	报警2回差值(4字节浮点数低2字节)
	

	0096
	量程(4字节浮点数高2字节)
	
	0095
	量程(4字节浮点数低2字节)
	

	0098
	仓位(4字节浮点数高2字节)
	
	0097
	仓位(4字节浮点数低2字节)
	

	009A
	设定电流(4字节浮点数高2字节)
	
	0099
	设定电流(4字节浮点数低2字节)
	

	009C
	盲区(4字节浮点数高2字节)
	
	009B
	盲区(4字节浮点数低2字节)
	

	009E
	报警1状态    报警2状态 
	
	009D
	模式选择状态    单位状态
	

	00A0
	算法状态      安全物位状态
	
	00A1
	探头参数状态    响应速度状态
	

	00A2
	表型字  √      仪表地址
	
	00A3
	
	


备注：
1．　4字节浮点数：符合IEEE－754标准的单精度浮点数。
	字节地址
	+3
	+2
	+1
	+0

	浮点数内容
	S E E E E E E E
	E M M M M M M M
	M M M M M M M M
	M M M M M M M M


S符号位，“1”表示负，“0”表示正。
E为阶码。
M为尾数的小数点部分。
例如：浮点数　124.75＝42F94000H，在内存中的存放格式为：
	字节地址
	+3
	+2
	+1
	+0

	浮点数内容
	0　1000010
	1　1111001
	01000000
	00000000


2. 为了与公司其它仪表的MODbus协仪兼容,超声的Modbus协仪占用了从0x88—0xA2的寄存器地址。其它为保留地址或以别用。寄存器定义表中，读写属性有打√的寄存器为只读寄存器。没有打√的为读写寄存器。表型字为只读值，写入任何值（包括别的只读寄存器）将被忽略。请确保你写入值的正确性。
3．

报警1状态/报警2状态： =0,关闭,=1,低位告警,=2,高位告警

模式选择状态：=0,测量距离,=1,测量仓位
单位状态：=0,MM;=1,CM;=2,M;
算法状态：=0,Best,=1,Fast;=2,Big
安全物位状态：=0,HOLD =55,MIN; =AA MAX ;=A5,设定值
1.9　信息码表：
	数息码
	表示意义

	01H
	非法的功能号

	02H
	非法的数据地址

	03H
	非法的数据值

	04H
	CRC16校验错

	05H
	接收正确

	06H
	接收错误

	07H
	参数错误


1.10　
仪表表型字
00：XMZ5000  



01：XMT/XMB5000



02：XMDI5000 

03：XMS5000     


04：XML6000     



05：XMD5XX16 (16)

06：XMA5000     


07：XMH5000     



08：XML5000 (3)

09：XMJ5000 



10：XMD5XX08 (8)



11：XMPHT/XMPHB5000 

12：XMD5XX32(32) 


13：XME5000 (3)        


14：XMDO5000

15：XMLH5000 (4+1)


16：XMD5XX24 (24)



17：XMAF5000 (2)

18：XMC5000(24)

30：XMG5000     


31：XMGI5000     



32：XMG7000 (2)

33：XMG8000 (3)     

34：XMHG5000    



35：XMGA5000/6000 (4)

36：XMGAF5/6/7000 (4)

37：XMRA5000/6000 (5)


38：XMRAF5000/6000 (5)

39：XMPA7000 (5)  


40：XMPAF7000 (5) 



41：XMRA7000 (6)

42：XMRAF7000 (6)


43：XMPHGA5000/6000


44：XXS

45：XMRH5000 



46：DFD/DFQ/DFDA/DFDQ5000/DFQA7000 



50：XMPA8000 (7)


51：XMPAF8000 (7) 



52：XMRA8000 (8)



53：XMRAF8000 (8)  

54：    





55： 



60：XMLY5000



61：XMLY6000                     58：超声测距
附录1：

   数据格式如下：

第1字节为仪表地址

第2字节为这一数据包的长度包括仪表地址和CRC检验码

第3字节为短脉冲出错标志，非0表示有错

第4，5字节为短脉冲的测量结果，为一整数，第4字节为高字节。

第6字节为短脉冲的灵敏度

第7字节为长脉冲出错标志，非0表示有错

第8，9字节为长脉冲的测量结果，为一整数，第8字节为高字节。

第10字节为长脉冲的灵敏度

第11字节为经长短脉冲综合处理的是否有错即丢波标志，非0表示有错。

第12，13字节为经长短脉冲综合处理的最终结果，即程序中的END，11字节为高位

**************以下数据为一个波的数据，下位机能找出几个有效波就有几组以下的数据******

第14字节为一个波形的面积权值

第15字节为一个波形的幅度权值

第16字节为一个波形的时间权值

第17字节为一个波形的面积&幅度权值

第18字节为一个波形的面积&时间权值

第19字节为一个波形的幅度&时间权值

第20字节为一个波形的面积&时间&幅度权值

第21，22，23，24字节为一个波形的面积大小，是一个长整型数据，高位在前，即24字节为最低位

第25，26字节为一个波形的左边最小点的位置，同上为高位在前，一个整型数据

第27，28字节为一个波形的右边最小点的位置，同上为高位在前，一个整型数据

第29，30字节为一个波形的最大点的位置，同上为高位在前，一个整型数据

。

。

。

***************************************************************************
CRC检验码
_1212583038.unknown

