
BOTE(博特）全姿态三维电子罗盘一工业级设计专有技术

产品规格书(Product Specification) 

型号： HCM365

描述：全姿态三维电子罗盘

生产执行标准参考
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．产品环境试验检测标准： GJBlSO

．电磁抗干扰试验标准． GB/T17626
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I一、产品特性

HCM365是（博特）最新针推出 一款高精度全姿态三维电子罗盘，它采用先进的硬铁和软铁校准算法，

使其在360°
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全倾角范围内都能提供高精度的航向信息。 它具有小体积和低功耗的特点更适合

于功耗体积敏感的测量系统。

HCM365输出载体的精确姿态可以用于全姿态转动的系统中。此产品带有硬磁、 软磁及倾角补偿，罗盘

输出校准后的高精度测量值。 HCM365集成专利技术的三轴磁通门，通过中央处理器实时解算航向，使用三

轴加速度计对倾斜角进行航向补偿，使其在极其恶劣的环境下也能提供准确的航向数据。 HCM365体积小 、

功耗低在石油测井、 天线指向 、 车辆导航 、 姿态系统等众多领域得到广泛应用。

1 二、产品性能

测量范围：360°

全姿态

精度：0.3° -0.5°

工作电压：DC +SV (9-36V可选）

工作电流：40mA

带硬磁、 软磁及倾角补偿

I三、产品应用

单兵作战设备

石油地质测井

水下导航

海洋勘测

船舶航行姿态测量

输出RS232/RS485/TTL/RS422/Modbus(可

选 ）

宽温工作－40~ +85°( 

体积(114*20*20mm)（可定制）

精度激光平台设备

基于倾斜监测

卫星太阳能天线定位

无人飞行器

GPS导航
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5．标准外壳封装

（口 口 □)

输
出
接
口

232: RS232接口

485: RS485接口

TTL : USART TTL 

422: RS422接口

Modbus :MODBUS接口

例如：HCM365 (RS232) : 360 三维滞封装／RS232输出；水平安装（罗盘在水平放置时 ， 横滚俯

仰角输出为零度）默认 ， 需垂百向下安装连接器朝下（罗盘向下垂育的雪时 ， 横滚｀ 俯仰角输出为零度）订购时备注．

1产品尺寸图 1 
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产品尺寸：L114*W20*H20MM

机械特性
连接器 引线(l.Sm)或防水航空插座（定制）

防护等级 IP67 

外壳材质 铝合金磨沙氧化

安装 两颗M3 螺丝
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HCM365全姿态三维电子罗盘==一一一一一一一一一一一．

尽管 HCM365 能够补偿磁

干扰，但是用户应该选择一个磁干扰

最小的环境来安装和使用。尽可能的

选择远离铁、课磁铁、发动机和其

他 磁性物质放置 HCM365 。 如果 

周围有这些磁介质， 请至少需要

维持O.Sm远的距离。 为保证产品达

到最佳测量效果，安装时须采用

非磁性 螺丝刀和非铁质螺丝务必严

格避免磁 铁、 电动机等

强磁物质靠近罗盘10cm之内，这可能会造成罗盘的测量精度不可逆下降。

每个HCM365 电子罗盘都提供1.6米的电缆线，电缆线长度 可选。 尽管 HCM365 能够在稳定的

磁环境下补偿磁偏差， 但是它不能补偿变化的磁干扰。 例如：带直流电的电线产生磁场，如果直流电改

变，磁场大小也将改变。 电池是另一个变化的干扰源。 每个 安装位置磁场环境都是不同的，用户必须评估

该操作环境下的 安装可行性。

HCM365 的航向精度能达到0.3~0.5
° 

f 这是经过严格验证不容置疑的，科学的测试方法同样至关

重要。 我们建议的测试方法是：将 HCM65 电子罗盘 安装在垂直竖起的铝（或者其他无磁性的材料 ）制

杆上进行航向精度测量（转动杆垂直于转动平台，尽量做到避免大的外界磁场干扰),

校准方法

校准前提：

1)：测试罗盘达不到精度。

2)：罗盘安装环境有磁场干扰，这种干扰是固定的，并且这个干扰磁场与罗盘安装之后不会在发生距离变化（例如：

罗盘安装在—个铁材料之上，因为铁会有磁场干扰，这时就需要把铁与罗盘—起旋转校准，并且这个铁在使用过

程中是不会和罗盘再分开（安装固定），—旦分开时需要再重新校准。

出品的电子罗盘在工厂已经进行无磁环境下的传感器校准，在无磁环境中使

用 时无需另外进行环境校准。 当罗盘周边存在铁性或者合金材料时（比如铁、 镶等）、 电池、麦克风、 大电流线

圈或电机等，罗盘周围的地磁场会受到扭曲（包括硬磁干扰 和软磁干扰：硬磁指的是恒定的磁场，如永磁铁产

生的磁场；软磁指的是 可以被磁化改变的磁场，如硅钢片等），这种场合下 建议
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进行环境校准。进行环境校准时，周边的干扰物质在罗盘旋转过程中和罗盘的相对位置应该保持不变（即随罗

盘—起转动）。环境校准时罗盘可以学习周围被干扰的磁场环境，并对硬磁和软磁的影响进行补偿，提高罗盘

使用精度。

【注意】环境校准时需要操作者身上没有手机，钥匙以及能影响电磁场的金属或者通电设备。

f是供下面5中磁环境校准方法，在大多数使用环境下

建议首先尝试自动 12方位校准。

1． 自动12方位校准

开始校准后，需要把罗盘转到下表所示的姿态位置附近（无需严格对准），罗盘转到合适的位置后会自动

采集数据点，罗盘最多采集12个方位的数据点。

校准流程：

1. 将电子罗盘固定在使用环境中，校准时需要将罗盘和影响它的其他设备—起旋转。

2. 用16进制格式发送下面校准命令： 68 0400 63 67或者在

品飞准页面中选择启动12方应枕准，然后点击开始枕劝导安钮（见下图）。

3. 按照上述要求将罗盘转到合适的姿态。

调试软件中的

4. 成功采样后，罗盘会返回命令68040066+15字莎磁场植丑字节的有效点数目和1字节的捡校和。有

效点数目指的是罗盘采集到的 用千校准计算的磁方位的数目。 调试软件中可

以显示当前有效点数目。

5. 如果需要退出校准，用16进制格式发送停止校准命令：6804001216,或者点击

调试软件中的瞄枕准＞厚
．

枕涯安钮（见下图）。

6. 如果完成了校准，可以用16进制命令 680400 090D保存校准。如果保存校准数据成功，会返回16

进制命令6809 00 89 FitErr YY（详见后命令列表).,其中FitErr为校准误差，该值越小越好，如果该
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进制命令68 09 00 89 FitErr YY（详见后命令列表).,其中FitErr为校准误差，该值越小越好，如果该

值＞10,需要重新校准。 YY为校验和。 如果采用 电子罗盘调试软件，则会

在下方反馈框中显示校准误差。

4. 自动12方位小倾斜校准

此校准方法适用千横滚角 (Ro||）变化很小的使用场合(<5
0

)。开始校准后，需要把罗盘转到下表所示 的姿态

位置，罗盘转到合适的位置后会自动采集数据点，罗盘最多采集12个方位的数据点。

校准流程：

1. 将电子罗盘固定在使用环境中，校准时需要将罗盘和影响它的其他设备—起旋转。

2. 用16进制格式发送下面校准命令： 68 0400 64 68或者在 周试软件中的

磁校涯页面 中选择自动12方位小颜科枕准，然后点击开始枕济肖安钮。

3. 按照要求将罗盘转到合适的姿态。

4. 成功采样后，罗盘铝区回命令68 04 00 66 +15字节磁场僖丑字节的有效点数目和1字节的捡校和。有

效点数目指的是罗盘采集到的用千校准计算的磁方位的数目。 调试软件中可

以显示当前有效刮数目。

5. 如果 需要退出校准，用16进制格式发送停止校准命令：68 04001216,或者点击

调试软件中的战役准＞厚
．

佼离安钮。

6. 如果完成了校准， 可以用16进制命令 68 0400 090D保存校准。 如果保存校准数据成功 ， 会返回16

进制命令68 09 00 89 FitErr YY（详见后命令列表).,其中FitErr为校准误差，该值越小越好，如果该

值＞10,需要重新校准。 YY为校验和。 如果采用 电子罗盘调试软件，则会
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产品名称

产品型号 ： 

产品序列号：

报修时间

报修人

客户信息

注：此卡为用户享受维修以及升级服务的依据．

购货单位：

购货日期：

维修记录

故障原因：

处理结果：

 博特（连云港）仪器有限公司
电话：400-828-9920
地址：中国。江苏。连云港
网址：Http://
www.chinabote.com.cn




